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1 General

1.1 Information about the Operating and Assembly Instructions

These Operating and Assembly Instructions provide important instructions for working with the device.
They must be carefully read prior to starting all tasks, and the instructions contained herein must be
followed.

In addition, applicable local regulations for the prevention of industrial accidents and general safety
regulations must be complied with.

1.2 Scope of delivery
DC motor of the series G or GN, Operating and Assembly Instructions.

1.3 Explanation of symbols

Warnings are indicated by symbols in these Operating and Assembly Instructions. The warnings are
introduced by signal words that express the scope of the hazard.

The warnings must be strictly heeded; you must act prudently to prevent accidents, personal injury,
and property damage.

WARNING!

Indicates a possibly dangerous situation that can result in death or serious injury if it is
not avoided.

CAUTION!
Indicates a possibly dangerous situation that can result in minor injury if it is not
avoided.

CAUTION!
Indicates a possibly dangerous situation that can result in material damage if it is not
avoided.

NOTES!
Indicates useful tips and recommendations as well as information for efficient and
trouble-free operation.

NOTES!

Do not use a hammer or similar tool when installing the device due to the risk of damage
occurring to the bearings or coupling!

DANGER!

Life-threatening danger due to electric shock!

Indicates a life-threatening situation due to electric shock. If the safety instructions are
not complied with there is danger of serious injury or death. The work that must be
executed should only be performed by a qualified electrician.

|>®Eﬂo.¢|>[>
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1.4 Disclaimer
All information and instructions in these Operating and Assembly Instructions have been provided
under due consideration of applicable guidelines, as well as our many years of experience.
The manufacturer assumes no liability for damages due to:

" Failure to follow the instructions in the Operating and Assembly Instructions

" Non-intended use

. Deployment of untrained personnel

" Opening of the device or conversions of the device
In all other aspects the obligations agreed in the delivery contract as well as the delivery conditions of
the manufacturer apply.

1.5 Copyright

NOTES!
Content information, text, drawings, graphics, and other representations are protected
O by copyright and are subject to commercial property rights.
1 It is strictly forbidden to make copies of any kind or by any means for any purpose other

than in conjunction with using the device without the prior written agreement of the
manufacturer. Any copyright infringements will be prosecuted.

1.6 Guarantee terms
The guarantee terms are provided in the manufacturer’s terms and conditions.

1.7 Customer service

For technical information personnel is available that can be reached per telephone, fax or email. See
manufacturer’s address on page 2.

1.8 Responsibility of the owner

The machine is used in commercial applications. Consequently the owner of the machine is subject to
the legal occupational safety obligations, and subject to the safety, accident prevention, and
environmental protection regulations that are applicable for the machines area of implementation.
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1.9 Intended use
The machine has been designed and constructed exclusively for the intended use described here.

Claims of any type due to damage arising from non-intended use are excluded; the owner bears sole
responsibility for non-intended use.

1.10 Improper use
¢ Do not use the machine in potentially explosive areas.

e The machine must not be subjected to mechanical loads in addition to its own weight and
unavoidable vibration and shock loads that arise during normal operations.

Examples for non-permitted mechanical loads (incomplete list):

- Fastening transport or lifting tackle to the device, for example a crane hook to lift a
motor.

- Fastening packaging components to the machine, for example ratchet straps, tarpaulins
etc.

- Using the machine as a step, for example by people to climb onto a
motor.

e |tis not permitted to use the machine in locations higher than 3000 m above sea level.

1.11 Personal protective equipment

Wear personal protective equipment such as safety shoes and safety clothing to minimise risks to
health and safety when carrying out work such as installation, disassembly or commissioning. Adhere
to all applicable statutory regulations as well as the rules and standards determined by the owner.

1.12 Personnel
Installation and commissioning as well as disassembly routines must be carried out by skilled technical
staff only.

GN17_Manual_En_R1(2017-02-27)1D70646 dloc
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1.13 Special dangers
Residual risks that have been determined based on a risk analysis are cited below.

1.13.1 Electrical current

A\

DANGER!

Life-threatening danger due to electrical shock!

There is an imminent life-threatening hazard if live parts are touched. Damage to
insulation or to specific components can pose a life-threatening hazard.

Therefore:

Immediately switch off the device and have it repaired if there is damage to the
insulation of the power supply.

De-energize the electrical equipment and ensure that all components are connected for
all tasks on the electrical equipment.

Keep moisture away from live parts. Moisture can cause short circuits.

1.13.2 Rotating shafts / Hot surfaces

A

WARNING!

Danger of injury due to rotating shafts and hot surfaces!

Touching rotating shafts can cause serious injuries.

Therefore:

Do not reach into moving parts/shafts or handle moving parts/shafts during operation.
Close to protect from injury all access openings in flanges with the corresponding plug
screw, and provided you exposed rotating components with protective covers.

Do not open covers during operation. Prior to opening the covers ensure that all parts
have come to a standstill.

The encoder can become hot during prolonged use.

In case of contact risk of burns is existing.

1.13.3 Safeguarding against restart

A\

DANGER!

Life-threatening danger if restarted without authorization!

When correcting faults there is danger of the power supply being switched on without
authorization.

This poses a life-threatening hazard for persons in the danger zone.

Therefore:

Prior to starting work, switch off the system and safeguard it from being switched on
again.
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2 Technical Data

2.1 Type key

Type G-Series according appendix 1 (G-Series) see chapter 12
GN-Series according appendix 2 (GN-Series) see chapter 13

2.2 Electrical and mechanical data motor
Type G-Series according appendix 1 (G-Series) see chapter 12
GN-Series according appendix 2 (GN-Series) see chapter 13

3 Transport, packaging and storage

3.1 Safety information concerning transport

CAUTION!

Material damage caused by improper transport!
' Observe the symbols and information on the packaging:
L

= Do not throw - risk of breakage
L] Keep dry
= Do not expose to heat above 40 °C or direct sunlight.

3.2 Goods inward inspection

Check the delivery immediately upon receipt for transit damage or short delivery.

Inform the carrier immediately on receipt if you determine that damage has occurred during transit
(take photos as proof).

3.3 Packaging (disposal)

The packaging is not taken back; dispose of according to the respective valid statutory provisions and
local regulations.

3.4 Storing packages

‘.
« !

) Keepdry
Keep packages dry and free from dust; protect from moisture.

[ i
// ~. Protect against heat
/\l Protect packages from heat above 40 °C and direct sunlight.
|

If you intend to store the machine for a longer period of time (> 6 months) we recommend you use
protective packaging (with desiccant).

9 NOTES!
l Turn the shaft of the machine every 6 month to prevent the bearing grease solidifying!

GN17_Manual_En_R1(2017-02-27)1D70646 dloc -
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4 Safety instructions

Personnel
Installation and commissioning must be carried out by skilled technical staff only.

il

NOTES!
Observe the safety instructions contained in Chapter 1.13 when installing or working on
the device!

5 Installation and commissioning

5.1 Place of installation

Installation height < 1000 m above msl. Consult the manufacturer if the installation height is >
1000 m (possible derating)

Permissible ambient temperature - 20° C up to + 40° C

Machines must only be operated in accordance with the details on the nameplate (ratings,
protection class and so forth).

Cooling air must be allowed to circulate without hindrance. Ensure that exhaust air from the
machine and neighbouring units cannot be drawn back into the machine.

Do not attach or lean temperature sensitive components onto or against the machine; do not
position such components in the immediate vicinity of the machine.

Ensure sufficient space is available for maintenance work (see chapter 7.3inspection
schedule).

We recommend installing a canopy for model designs and shaft ends facing downwards; if the
shaft end faces upwards place a cover over the machine that prevents foreign objects from
falling into the cooling fan.

The owner must ensure that no system resonance or vibration arise from interaction between
the machine and plant that could result in damage to the machine or the entire plant or
accelerate the aging process (for example of the bearings).

The owner must disclose to the manufacturer prior to ordering, whether the engine is driven
through a coupling or a belt.

It is the owner's responsibility to undertake suitable measures at the place of installation that
ensure that the devices and plant in their totality fulfil the relevant standards applicable to
electromagnetic compatibility.
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5.2 Installation and commissioning

Observe the following:
Armature turns easily
Carbon brushes in brush holder move easily
Brush holder springs press properly against the carbon brushes
Sufficient flow of cooling air (max. room temperature: 40°C)
Installed securely without distortion and not subject to vibration
Use only flexible couplings; align and adjust the motor with due care and attention
Ensure precisely centred mounting, in particular for foot mount type B3

Secure machine via device flange or device foot

Install securely without distortion and not subject to vibration. Securely fasten feet or flanges
using standard bolts and washers in all of the holes. Select the correct property class, size and
length of engagement on the fastening side (to VDI 2230 Part 1) so that the entire system
remains securely and reliably mounted under all operating conditions. The specifications given
in Appendix 11.3 (bolt/screw tightening torques, material properties) apply when installing
horizontally (foot at bottom for mounting types B3 and B35) without additional attachments.

Thread engagement, its stability and strength on the fastening side must be guaranteed at all
times.

The bolts must be tightened to the appropriate torque for the property class and thread; bolts
must not work loose when the machine in operation or at a standstill. Use a torque wrench.
Regularly check that fastening bolts are seated correctly in accordance with the inspection and
maintenance schedule (Chap.7.3). Use only flexible couplings; align and adjust the machine
exercising due care and attention.

Exercise due care and attention when mounting coupling components, the belt pulley and
gearing. Support the opposite end of the shaft (striking blows will damage the bearings).

Observe specifications and the manufacturer's calculation programmes when sizing the drive
belt. Pay particular attention when mounting; pre-tension the belt precisely in accordance with
the belt manufacturer's specifications. Notice: Ensure the belt tension or belt pretension does
not exceed the allowable radial force acting on the shaft end of the machine.

If a second shaft end is possibly not in use, secure the key permanently to ensure it cannot be
ejected out of the keyway.

For more information see Appendices 1 and 2 (Chapters 12 and 13).

GN17_Manual_En_R1(2017-02-27)1D70646 dloc
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5.3 Connecting the machine (electrical)

The machine terminal voltage given on the nameplate must be coordinated with the load.
Caution: Take account of surge protectors for downstream devices, if these are connected to
the output voltage of the machine. The output voltage of the machine increases linearly in line
with the speed. The upper speed of the machine during no-load operations must be restricted to
ensure that the maximum permissible input voltage of the connected devices is not exceeded.
The connected devices will be destroyed if the input voltage is too high.

B Connect as per the circuit diagram (affixed inside terminal box). Terminal connections
are labelled with marking clips or similar.

B To guarantee a safe electrical connection the cross-section of the conductors must be
sized in accordance with the rated current as detailed on the nameplate.

Ensure any unused cable glands and the terminal box are sealed dust and water-tight.
Create a safe earth connection!

Before closing the terminal box you must ensure that

The connections have been terminated according to the wiring diagram.

All connections in the terminal box have been securely tightened.

All minimum clearance values have been maintained (> 8 mm up to 500 V, > 10 mm
up to 750 V, > 14 mm up to 1000 V).

The inside of the terminal box is clean.

Unused cable glands are sealed and that the screw plugs including the seals are
securely screwed tight.

B The seal in the lid of the terminal box is clean and properly glued and that all surfaces
of the seals are in a proper condition to guarantee the degree of protection is
maintained.

B The rating data match the data given on the nameplate. Voltage deviation tolerances
of +/-5% are permissible (to EN 60034). seals are in a proper condition to guarantee
the degree of protection is maintained.

B Check and ensure the flow of cooling air (room temperature max. 40 °C).

Keep ventilation openings free. Ensure no exhaust air from the machine or neighbouring
units is drawn in.

Remove transport locks before beginning commissioning procedures.

Check fan impeller for foreign objects; remove foreign objects before beginning
commissioning procedures.

Caution:

It is the owner's responsibility to ensure that all moving parts are safeguarded to
protect personnel and ensure that the machine is safe to operate!
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5.3.1 Connection

Observe connection diagrams
Type G-Series according appendix 1 (G-Series) see chapter 12

GN-Series according appendix 2 (GN-Series) see chapter 13
' Special hint
e The machine may be connected only by qualified personnel

5.4 Dismantling
Observe and adhere to safety information (6.2)!

B Shut down and ensure the machine cannot be restarted.

B Turn off and isolate the power supply; turn off and isolate the power supply to any
additional or auxiliary circuits.

B Ensure adjacent live components are insulated and safeguarded.

B Examine components for damage and broken edges (for example risk of cuts from
broken off foot).

B Exercise due care and attention when removing coupling parts, pulleys and gear
wheels support the opposite end of the shaft (damage to bearings from blows). Coat
the shaft with a thin layer of oil and seal with screw cap. Ensure the terminal box and
cable glands are sealed dust and water-tight; ensure the degree of protection (see
nameplate) is achieved and guaranteed for transport.

B Observe and adhere to transport information (5)!

B Ensure that the packaging (carton + palette) used to transport the machine is correctly
sized and that the machine is secured by the packaging in such a manner that forces
resulting from the weight of the machine during transport cannot cause any damage to
the machine, to neighbouring parts or injure personnel! Use transport locks to reduce
the load acting on the bearings.

GN17_Manual_En_R1(2017-02-27)1D70646 dloc
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Low Voltage Motors

Please contact the manufacturer if faults occur that cannot be rectified using the following information;

please refer to the service address on page 2.

The work required to rectify any faults must be carried out by skilled technical staff only.

6.1 Faults diagnosis table

Faults Possible cause Remedial action
Insufficient input speed Measure speed, adjust if
necessary
plea Overload Reduce drive-end load.
Determine cause of rubbing.
. : _ . If possible! remove foreign
Cilaelng reises Rotating parts rubbing objects - otherwise please

contact the manufacturer.

Machine has difficulty starting

up without output load. A LS

Check voltages

Humming noise when starting Interturn fault
up and during operations

Check winding and insulation
resistance; in the event of an
error, please contact the
manufacturer.

Mounting errors/ coupling
problems

Check mounting accuracy.

Bearings corroded

Bearings must be replaced by
the manufacturer

Bearing noise or bearings freeze — —
up. Insufficient lubrication

Contact the manufacturer

Too little/much bearing play
Caution:

Replace bearings
Contact the manufacturer

Bearings must be replaced by

the manufacturer only. Grind marks in the bearing

track, scoring

Replace bearings; contact the
manufacturer

Bearing tilted or distorted

Check bearing bore
Contact the manufacturer

Rotating parts rubbing;
changes to foundations/plant

Determine cause, remove
foreign objects, re-align
machine.

Bearing becoming too hot
Too much grease in bearing;

coolant temperature above 40
°C.

Contact the manufacturer

GN17_Manual_En_R1(2017-02-27)ID70646.doc
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Faults

Possible cause

Remedial action

Bearing becoming too hot

V-ring or Gamma-ring rubbing

Renew V-ring or Gamma-ring
Contact the manufacturer

Insufficient lubrication

Contact the manufacturer

Bearing corroded

Contact the manufacturer

Too little bearing play

Contact the manufacturer

Coupling pushes or pulls

Re-align the machine

Belt tensioned too tightly

Adjust belt pulley in line with
specifications.

Bearing tilted or distorted

Contact the manufacturer

Bearing corroded

Contact the manufacturer

Heavy vibration

Rotor imbalance, rotor out of
centre, shaft distorted.

Contact the manufacturer

Poorly aligned

Align machine set; check
coupling.

Coupled prime mover out of
balance

Rebalance the coupled prime
mover

Shocks from coupled
prime mover

Check prime mover

Resonance in foundations

Strengthen foundations following
consultation with the
manufacturer

Changes in foundations

Following consultation with the
manufacturer determine the
cause, eliminate error and
realign the machine.

Surface temperature too high (
>100 °C)

Insufficient flow of cooling air
due to unsuitable installation
location or insufficient
ventilation

Check installation position and
change if necessary.

Cooling air flow reduced due to
soiling

Blow-clean the generator with
water and oil-free compressed
air (focus on: spaces between
ribs and ventilation openings.)

Rotating parts rubbing

Determine the cause, remove
foreign objects if possible;
otherwise consult the
manufacturer.

Other faults

Please contact the manufacturer

GN17_Manual_En_R1(2017-02-27)ID70646.doc
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7 Inspections

7.1 Safety instructions

WARNING!

A Skilled technical staff only are permitted to inspect the device and its installation.

Observe the safety instructions contained in Chapter 1.13 when inspecting or working
on the device!

7.2 Maintenance information

To guarantee optimum fault-free operations we recommend that you carry out the following
inspections.

7.3 Inspection schedule

NOTES!
No further actions are required on the machine in addition to the following cyclical
1 inspections described in this inspection schedule. Any attempt to tamper with the

machine will result in the warranty being declared null and void!

Interval Inspections Tob e carried out by

Regularly Check the fastening screws are seated Skilled personnel
correctly

After approx. 20000 operating Check deep groove ball bearings are Bearings must be replaced

hours running smoothly and listen for running by the manufacturer only
noises

All 48 month Check deep groove ball bearings are Bearings must be replaced
running smoothly and listen for running by the manufacturer only
noises

Regularly (depending on degree Cleaning: Skilled personnel

of sailing) Blow-clean the generator using water

and oil-free compressed air (focus on:
spaces between ribs and ventilation
openings). Do not use flammable
cleaning agents or substances that will
damage the coating/paintwork (see
information above) — (awareness of
explosion prevention and protection).

Regularly Drain condensate: Skilled personnel

At installation locations at which it can
be assumed that dew will result in
condensate forming.

Drain at the lowest point of the end
shield; ensure you reclose the drainage
opening point.
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Regularly Check coating/paintwork. Skilled personnel

If protective coating is sufficiently
damaged, repainting must be carried out
by the manufacturer only due to risk of

corrosion.
If the machine has not been in Check the insulation resistance of the Skilled personnel
use for a long time (more than 6 windings (greater approx. 1-5 mega-
months) ohm). To measure the insulation

resistance disconnect all outgoing lines
from the machine. Contact the
manufacturer if the resistance reading is
less than 1 mega-ohm.

Storage:
The shielded deep groove ball bearings are lubricated for life, which will be sufficient for approx.

10 000-15 000 hours of operation under normal operating conditions (3000 rpm, 40 °C room
temperature, low vibration operation, no exceptional axial or radial loads). Relubrication is not
envisaged; replace the bearings. The fixed bearings are at the drive end.

GN17_Manual_En_R1(2017-02-27)1D70646 dloc
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7.4 Carbon brushes
The brush yoke is in the “neutral zone” and must not be adjusted.

Check the condition of the commutator and carbon brushes after each 1000 hours of operation or
after approx. three months. Clean soiled commutator surfaces using a linen cloth. Ensure the power
supply is switched off and isolated before commencing this work.

The service life of the carbon brushes is 4000-6000 hours of operation; however, this depends
seriously on the environmental factors (negative effects due to: too little humidity, oil mist, chemical
gases, forceful mechanical shock loads), the speed and type of load (type of current, operating
frequency).

When replacing the carbon brushes it is essential to use only brushes that have been properly
bedded in and are of the specified dimensions and quality.

Bedding in procedure:

Affix to or hold a piece of medium grade emery paper by hand on the whole or part of the commutator.
Fit the new brushes into their holder; as you press down the emery paper turn the rotor back and forth
until the contact surfaces are completely bedded in (see Fig. 1).

If it is difficult to turn the machine you will need to bed in the brushes by moving the emery paper held
by hand back and forth (see Fig. 2). Avoid lifting the emery paper, otherwise the bedding in process
can result in a reduced and imprecise commutator contact surface. (See Fig. 3).
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7.5 Technical information
Type G-Series according appendix 1 (G-Series) see chapter 12
GN-Series according appendix 2 (GN-Series) see chapter 13

8 Disposal

8.1 Disposal procedure

The manufacturer is not obligated to take back electronics waste. The device consists of hybrid
components, and in part must be disposed of as special waste (electronic scrap) according to country-
specific legislation.

Local municipal authorities or specialized disposal companies provide information on environmentally
responsible disposal.

9 Dimension drawings

Type G-Series according appendix 1 (G-Series) see chapter 12
GN-Series according appendix 2 (GN-Series) see chapter 13

10 Connection Diagram
See chapter 5.3 (connecting the machine).

GN17_Manual_En_R1(2017-02-27)1D70646 dloc
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11 Declaration of Conformity

Low Voltage Motors

e YO ANNE 5 EG-Einbauerklarung
—H fiir unvollstandige Maschinen
HUB_,‘E (EG-Richtlinie 2006/42/EG + 2014/30/EU + 2011/65/EU)

EC-Declaration of Incorporation

for partly completed machinery
(EC-Directive 2006/42/EC + 2014/30/EU + 2011/65/EU)

Hersteller / Manufacturer: Johannes Hiibner Fabrik elektrischer Maschinen GmbH
Anschrift / Address: 35394 Giessen, Siemensstrasse 7
Produktbezeichnung / Product designation:

Gleichstrommotor (fremderregt)

Direct-Current motor (separate excited)
G/ GN (<75 V DC Bemessungsspannung / Rated voltage)

Drehstromsynchrongenerator (fremderregt)
Three-Phase Synchronous Generator (separate excited)
DSG-F/ URS (<50 V AC Bemessungsspannung / Rated voltage)

Die bezeichneten Produkte stimmen in der von uns in Verkehr gebrachten Ausfiihrung mit
den Vorschriften folgender Europédischer Richtlinien iiberein:

The products described above in the form as placed on the market are in conformity with the
provisions of the following European Directive:

2006/42/EG (Ausgabe / Version 2006-06-09)

Richtlinie des Européaischen Parlaments und des Rates vom 17. Mai 2006 Gber Maschinen und zur
Anderung der Richtlinie 95/16/EG (Neufassung)

Directive of the European Parliament and of the Council of 17 May 2006 on machinery, and
amending Directive 95/16/EC (recast)

2014/30/EU (Ausgabe / Version 2014-02-26)

Richtlinie des Européaischen Parlaments und des Rates vom 26. Februar 2014 zur Harmonisierung
der Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten Uiber die elektromagnetische Vertraglichkeit

Directive of the European Parliament and of the Council of 26 February 2014 on the harmonisation
of the laws of the Member States relating to electromagnetic compatibility

2011/65/EU (Ausgabe / Version 2011-06-08)

Richtlinie des Européischen Parlaments und des Rates vom 8. Juni 2011 zur Beschrankung der
Verwendung bestimmter geféhrlicher Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten

Directive of the European Parliament and of the Council of 8 June 2011 on the restriction of the use
of certain hazardous substances in electrical and electronic equipment
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2006/42/EG: Folgende harmonisierte Normen wurden angewandt:
2006/42/EC: Following harmonised standards have been applied:

DIN EN ISO 12100 (Ausgabe / Version 2013-08)

Sicherheit von Maschinen - Allgemeine Gestaltungsleitsatze - Risikobeurteilung und
Risikominderung (ISO 12100:2010); Deutsche Fassung EN ISO 12100:2010, Berichtigung zu DIN
EN ISO 12100:2011-03

Safety of machinery - General principles for design - Risk assessment and risk reduction (ISO
12100:2010); German version EN ISO 12100:2010, Corrigendum to DIN EN ISO 12100:2011-03

DIN EN 60204-1 (Ausgabe / Version 2010-05)

Sicherheit von Maschinen - Elektrische Ausriistung von Maschinen - Teil 1: Allgemeine Anforder-
ungen (IEC 60204-1:2005, modifiziert); Deutsche Fassung EN 60204-1:2006, Berichtigung zu DIN
EN 60204-1 (VDE 0113-1):2007-06; Deutsche Fassung CENELEC-Cor. :2010 zu EN 60204-1:2006
Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1: General requirements (IEC 60204-
1:2005, modified); German version EN 60204-1:2006, Corrigendum to DIN EN 60204-1 (VDE 0113-
1):2007-06; German version CENELEC-Cor. :2010 to EN 60204-1:2006

Die oben genannten Produkte entsprechen folgenden grundlegenden Anforderungen der Richtlinie
2006/42/EG:

1.1.2 Grundsatze fiir die Integration der Sicherheit

1.1.3 Materialien und Produkte

1.1.5 Konstruktion der Maschine im Hinblick auf Handhabung

1.3.2 Bruchrisiko bei Betrieb

1.3.3 Risiken durch herabfallende oder herausgeschleuderte Gegenstande
1.3.4 Risiken durch Oberflachen, Kanten und Ecken

1.5.1 Elektrische Energieversorgung

1.5.8 Larm

1.5.9 Vibrationen

1.6.1 Wartung der Maschine

1.7.1 Informationen und Warnhinweise an der Maschine

1.7.2 Warnung vor Restrisiken

1.7.3 Kennzeichnung der Maschinen

The above mentioned products meets the following essential requirements from directive
2006/42/EC:

1.1.2 Principles of safety integration

1.1.3 Materials and products

1.1.5 Design of machinery to facilitate its handling

1.3.2 Risk of break-up during operation

1.3.3 Risks due to falling or ejected objects

1.3.4 Risks due to surfaces, edges or angles

1.5.1 Electricity supply

1,5.8 Noise

1.5.9 Vibrations

1.6.1 Machinery maintenance

1.7.1 Information and warnings on the machinery

1.7.2 Warning of residual risks

1.7.3 Marking of machinery

Die Inbetriebnahme ist so lange untersagt, bis festgestellt wurde, dass - soweit zutreffend — die
Maschine, in die 0.a. unvollstandige Maschine eingebaut werden soll, den Bestimmungen der
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entspricht.

Startup is not permitted until it has been determined, that — as applicable - the machine into which
the uncompleted machine has to be incorporated, does comply with the requirement of the machine
directive (2006/42/EC).
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Die Erstellung der speziellen technischen Unterlagen nach Anhang VIl Teil B wird erklart. Die
Unterlagen werden vom Hersteller auf Verlangen der einzelstaatlichen Stellen zur Verfiigung
gestellt.

The preparation for relevant technical documents to appendix VIl part B is delared. The
documents will be made available from manufacturer to request by the competent national
authorities.

2014/30/EU: Folgende harmonisierte Normen wurden angewandt:
2014/30/EU: Following harmonised standards have been applied:

DIN EN 60034-1 (Ausgabe / Version 2011-02)

Drehende elektrische Maschinen - Teil 1: Bemessung und Betriebsverhalten (IEC 60034-1:2010,
modifiziert); Deutsche Fassung EN 60034-1:2010 + Cor.:2010

Rotating electrical machines - Part 1: Rating and performance (IEC 60034-1:2010, modified);
German version EN 60034-1:2010 + Cor.:2010

DIN EN 61000-6-2 (Ausgabe / Version 2011-06)

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 6-2: Fachgrundnormen - Stérfestigkeit fur
Industriebereiche (IEC 61000-6-2:2005); Deutsche Fassung EN 61000-6-2:2005, Berichtigung zu
DIN EN 61000-6-2 (VDE 0839-6-2):2006-03; Deutsche Fassung CENELEC-Cor. :2005 zu EN
61000-6-2:2005

Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6-2: Generic standards - Immunity for industrial
environments (IEC 61000-6-2:2005); German version EN 61000-6-2:2005, Corrigendum to DIN EN
61000-6-2 (VDE 0839-6-2):2006-03; German version CENELEC-Cor. :2005 to EN 61000-6-2:2005

DIN EN 61000-6-4 (Ausgabe / Version 2011-09)

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 6-4: Fachgrundnormen - Stéraussendung fir
Industriebereiche (IEC 61000-6-4:2006 + A1:2010); Deutsche Fassung EN 61000-6-4:2007 +
A1:2011

Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6-4: Generic standards - Emission standard for industrial
environments (IEC 61000-6-4:2006 + A1:2010); German version EN 61000-6-4:2007 + A1:2011

DIN EN 61000-3-2 (Ausgabe / Version 2015-03)

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 3-2: Grenzwerte - Grenzwerte fiir
Oberschwingungsstrome (Geréate-Eingangsstrom <= 16 A je Leiter) (IEC 61000-3-2:2014);
Deutsche Fassung EN 61000-3-2:2014

Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-2: Limits - Limits for harmonic current emissions
(equipment input current <= 16 A per phase) (IEC 61000-3-2:2014); German version EN 61000-3-
2:2014

DIN EN 61000-3-3 (Ausgabe / Version 2014-03)

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 3-3: Grenzwerte - Begrenzung von
Spannungsanderungen, Spannungsschwankungen und Flicker in 6ffentlichen Niederspannungs-
Versorgungsnetzen fur Gerate mit einem Bemessungsstrom <= 16 A je Leiter, die keiner
Sonderanschlussbedingung unterliegen (IEC 61000-3-3:2013); Deutsche Fassung EN 61000-3-
3:2013

Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-3: Limits - Limitation of voltage changes, voltage
fluctuations and flicker in public low-voltage supply systems, for equipment with rated current <= 16
A per phase and not subject to conditional connection (IEC 61000-3-3:2013); German version EN
61000-3-3:2013
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DIN EN 61000-3-12 (Ausgabe / Version 2012-06)

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 3-12: Grenzwerte - Grenzwerte fur
Oberschwingungsstréme, verursacht von Geraten und Einrichtungen mit einem Eingangsstrom >
16A und <= 75A je Leiter, die zum Anschluss an &ffentliche Niederspannungsnetze vorgesehen
sind (IEC 61000-3-12:2011); Deutsche Fassung EN 61000-3-12:2011

Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-12: Limits - Limits for harmonic currents produced by
equipment connected to public low-voltage systems with input current > 16 A and <= 75 A per
phase (IEC 61000-3-12:2011); German version EN 61000-3-12:2011

DIN EN 61800-3 (Ausgabe / Version 2014-02)

Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe - Teil 3: EMV-Anforderungen einschlieRlich spezieller
Prifverfahren (IEC 61800-3:2004 + A1:2011); Deutsche Fassung EN 61800-3:2004 + A1:2012
Berichtigung zu DIN EN 61800-3 (VDE 0160-103):2012-09

Adjustable speed electrical power drive systems - Part 3: EMC requirements and specific test
methods (IEC 61800-3:2004 + A1:2011); German version EN 61800-3:2004 + A1:2012

Cori gendum to DIN EN 61800-3 (VDE 0160-103):2012-09

2011/65/EU: Folgende harmonisierte Normen wurden angewandt:
2011/65/EU: Following harmonized standards have been applied:

DIN EN 50581 (Ausgabe / Version 2013-02)
Technische Dokumentation zur Beurteilung von Elektro- und Elektronikgeraten hinsichtlich der

Beschrankung gefahrlicher Stoffe
Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products with respect to
the restriction of hazardous substances

. " /
e Frank Tscherney :
Unterschruft.\W 7’ e sl nagas) | iS00, 2202.2017
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e—OMANNES EU-Konformitatserklarung

HuBENER (EU-Richtlinie 2014/35/EU + 2014/30/EU + 2011/65/EU)

EU-Declaration of Conformity
(EU-Directive 2014/35/EU + 2014/30/EU + 2011/65/EU)

Hersteller / Manufacturer: Johannes Hiibner Fabrik elektrischer Maschinen GmbH
Anschrift / Address: 35394 Giessen, Siemensstrasse 7
Produktbezeichnung / Product designation:

Gleichstrommotor (fremderregt)

Direct-Current motor (separate excited)
G/ GN (75-1500 V DC Bemessungsspannung / Rated voltage)

Die bezeichneten Produkte stimmen in der von uns in Verkehr gebrachten Ausfiihrung mit
den Vorschriften folgender Europdischer Richtlinien iiberein:

The products described above in the form as placed on the market are in conformity with the
provisions of the following European Directive:

2014/35/EU (Ausgabe / Version 2014-02-26)

Richtlinie des Europaischen Parlaments und des Rates vom 26. Februar 2014 zur Harmonisierung
der Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten tber die Bereitstellung elektrischer Betriebsmittel zur
Verwendung innerhalb bestimmter Spannungsgrenzen auf dem Markt

Directive of the European Parliament and of the Council of 26 February 2014 on the harmonisation
of the laws of the Member States relating to the making available on the market of electrical
equipment designed for use within certain voltage limits

2014/30/EU (Ausgabe / Version 2014-02-26)

Richtlinie des Europaischen Parlaments und des Rates vom 26. Februar 2014 zur Harmonisierung
der Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten Uber die elektromagnetische Vertraglichkeit

Directive of the European Parliament and of the Council of 26 February 2014 on the harmonisation
of the laws of the Member States relating to electromagnetic compatibility

2011/65/EU (Ausgabe / Version 2011-06-08)

Richtlinie des Europaischen Parlaments und des Rates vom 8. Juni 2011 zur Beschrankung der
Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten

Directive of the European Parliament and of the Council of 8 June 2011 on the restriction of the use
of certain hazardous substances in electrical and electronic equipment
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2014/35/EU: Folgende harmonisierte Normen wurden angewandt:

2014/35/EU: Following harmonised standards have been applied:

DIN EN 60034-1 (Ausgabe / Version 2011-02)
Drehende elektrische Maschinen - Teil 1: Bemessung und Betriebsverhalten (IEC 60034-1:2010,
modifiziert); Deutsche Fassung EN 60034-1:2010 + Cor.:2010

Rotating electrical machines - Part 1: Rating and performance (IEC 60034-1:2010, modified);
German version EN 60034-1:2010 + Cor.:2010

DIN EN 60034-5 (Ausgabe / Version 2007-09)

Drehende elektrische Maschinen - Teil 5: Schutzarten aufgrund der Gesamtkonstruktion von
drehenden elektrischen Maschinen (IP-Code) - Einteilung (IEC 60034-5:2000 + Corrigendum 2001
+ A1:2006); Deutsche Fassung EN 60034-5:2001 + A1:2007

Rotating electrical machines - Part 5: Degrees of protection provided by integral design of rotating
electrical machines (IP code) - Classification (IEC 60034-5:2000 + Corrigendum 2001 + A1:2006);
German version EN 60034-5:2001 + A1:2007

DIN EN 60034-6 (Ausgabe / Version 1996-08)
Drehende elektrische Maschinen - Teil 6: Einteilung der Kihlverfahren (IC-Code) (IEC 60034-
6:1991); Deutsche Fassung EN 60034-6:1993

Rotating electrical machines - Part 6: Methods of cooling (IC-Code) (IEC 60034-6:1991); German
version EN 60034-6:1993

DIN EN 60034-8 (Ausgabe / Version 2014-10)
Drehende elektrische Maschinen - Teil 8: Anschlussbezeichnungen und Drehsinn (IEC 60034-
8:2007 + A1:2014); Deutsche Fassung EN 60034-8:2007 + A1:2014

Rotating electrical machines - Part 8: Terminal markings and direction of rotation (IEC 60034-
8:2007 + A1:2014); German version EN 60034-8:2007 + A1:2014

DIN EN 60034-9 (Ausgabe / Version 2008-01)

Drehende elektrische Maschinen - Teil 9: Gerauschgrenzwerte (IEC 60034-9:2003, modifiziert +
A1:2007); Deutsche Fassung EN 60034-9:2005 + A1:2007, Berichtigungen zu DIN EN 60034-9
(VDE 0530-9):2008-01

Rotating electrical machines - Part 9: Noise limits (IEC 60034-9:2003, modified + A1:2007); German
version EN 60034-9:2005 + A1:2007, Corrigenda to DIN EN 60034-9 (VDE 0530-9):2008-01

DIN EN 60034-11 (Ausgabe / Version 2005-04)
Drehende elektrische Maschinen - Teil 11: Thermischer Schutz (IEC 60034-11:2004); Deutsche
Fassung EN 60034-11:2004

Rotating electrical machines - Part 11: Thermal protection (IEC 60034-11:2004); German version
EN 60034-11:2004

DIN EN 60034-14 (Ausgabe / Version 2008-03)

Drehende elektrische Maschinen - Teil 14: Mechanische Schwingungen von bestimmten
Maschinen mit einer Achshéhe von 56 mm und hoher - Messung, Bewertung und Grenzwerte der
Schwingstérke (IEC 60034-14:2003 + A1:2007); Deutsche Fassung EN 60034-14:2004 + A1:2007

Rotating electrical machines - Part 14: Mechanical vibration of certain machines with shaft heights
56 mm and higher - Measurement, evaluation and limits of vibration severity (IEC 60034-14:2003 +
A1:2007); German version EN 60034-14:2004 + A1:2007

GN17_Manual_En_R1(2017-02-27)ID70646.doc
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DIN EN 60204-1 (Ausgabe / Version 2010-05)

Sicherheit von Maschinen - Elektrische Ausriistung von Maschinen - Teil 1: Aligemeine Anforder-
ungen (IEC 60204-1:2005, modifiziert); Deutsche Fassung EN 60204-1:2006, Berichtigung zu DIN
EN 60204-1 (VDE 0113-1):2007-06; Deutsche Fassung CENELEC-Cor. :2010 zu EN 60204-1:2006
Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1: General requirements (IEC 60204-
1:2005, modified); German version EN 60204-1:2006, Corrigendum to DIN EN 60204-1 (VDE 0113-
1):2007-06; German version CENELEC-Cor. :2010 to EN 60204-1:2006

2014/30/EU: Folgende harmonisierte Normen wurden angewandt:
2014/30/EU: Following harmonised standards have been applied:

DIN EN 60034-1 (Ausgabe / Version 2011-02)

Drehende elektrische Maschinen - Teil 1: Bemessung und Betriebsverhalten (IEC 60034-1:2010,
modifiziert); Deutsche Fassung EN 60034-1:2010 + Cor.:2010

Rotating electrical machines - Part 1: Rating and performance (IEC 60034-1:2010, modified);
German version EN 60034-1:2010 + Cor.:2010

DIN EN 61000-6-2 (Ausgabe / Version 2011-06)

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 6-2: Fachgrundnormen - Storfestigkeit fur
Industriebereiche (IEC 61000-6-2:2005); Deutsche Fassung EN 61000-6-2:2005, Berichtigung zu
DIN EN 61000-6-2 (VDE 0839-6-2):2006-03; Deutsche Fassung CENELEC-Cor. :2005 zu EN
61000-6-2:2005

Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6-2: Generic standards - Immunity for industrial
environments (IEC 61000-6-2:2005); German version EN 61000-6-2:2005, Corrigendum to DIN EN
61000-6-2 (VDE 0839-6-2):2006-03; German version CENELEC-Cor. :2005 to EN 61000-6-2:2005

DIN EN 61000-6-4 (Ausgabe / Version 2011-09)

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 6-4: Fachgrundnormen - Stéraussendung fiir
Industriebereiche (IEC 61000-6-4:2006 + A1:2010); Deutsche Fassung EN 61000-6-4:2007 +
A1:2011

Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6-4: Generic standards - Emission standard for industrial
environments (IEC 61000-6-4:2006 + A1:2010); German version EN 61000-6-4:2007 + A1:2011

DIN EN 61000-3-2 (Ausgabe / Version 2015-03)

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 3-2: Grenzwerte - Grenzwerte flr
Oberschwingungsstrome (Geréate-Eingangsstrom <= 16 A je Leiter) (IEC 61000-3-2:2014);
Deutsche Fassung EN 61000-3-2:2014

Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-2: Limits - Limits for harmonic current emissions
(equipment input current <= 16 A per phase) (IEC 61000-3-2:2014); German version EN 61000-3-
2:2014

DIN EN 61000-3-3 (Ausgabe / Version 2014-03)

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 3-3: Grenzwerte - Begrenzung von
Spannungsanderungen, Spannungsschwankungen und Flicker in 6ffentlichen Niederspannungs-
Versorgungsnetzen fir Gerate mit einem Bemessungsstrom <= 16 A je Leiter, die keiner
Sonderanschlussbedingung unterliegen (IEC 61000-3-3:2013); Deutsche Fassung EN 61000-3-
3:2013

Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-3: Limits - Limitation of voltage changes, voltage
fluctuations and flicker in public low-voltage supply systems, for equipment with rated current <= 16
A per phase and not subject to conditional connection (IEC 61000-3-3:2013); German version EN
61000-3-3:2013
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DIN EN 61000-3-12 (Ausgabe / Version 2012-06)

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 3-12: Grenzwerte - Grenzwerte fiir
Oberschwingungsstréme, verursacht von Geraten und Einrichtungen mit einem Eingangsstrom >
16A und <= 75A je Leiter, die zum Anschluss an offentliche Niederspannungsnetze vorgesehen
sind (IEC 61000-3-12:2011); Deutsche Fassung EN 61000-3-12:2011

Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 3-12: Limits - Limits for harmonic currents produced by
equipment connected to public low-voltage systems with input current > 16 A and <= 75 A per
phase (IEC 61000-3-12:2011); German version EN 61000-3-12:2011

DIN EN 61800-3 (Ausgabe / Version 2014-02)

Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe - Teil 3: EMV-Anforderungen einschlieBlich spezieller
Prufverfahren (IEC 61800-3:2004 + A1:2011); Deutsche Fassung EN 61800-3:2004 + A1:2012
Berichtigung zu DIN EN 61800-3 (VDE 0160-103):2012-09

Adjustable speed electrical power drive systems - Part 3: EMC requirements and specific test
methods (IEC 61800-3:2004 + A1:2011); German version EN 61800-3:2004 + A1:2012

Cori gendum to DIN EN 61800-3 (VDE 0160-103):2012-09

2011/65/EU: Folgende harmonisierte Normen wurden angewandt:
2011/65/EU: Following harmonized standards have been applied:

DIN EN 50581 (Ausgabe / Version 2013-02)
Technische Dokumentation zur Beurteilung von Elektro- und Elektronikgeraten hinsichtlich der

Beschrankung gefahrlicher Stoffe
Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products with respect to
the restriction of hazardous substances

Ky # # s /
- Frank Tscherney ;
Unterschrift W / (Geschaftsfiihrer / General manager) Gieflen, 22.02.2017
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12 Appendix 1 (G-Series)

Typenerklérung

DC motors

Low Voltage Motors

Typenbezeichnung besteht aus Kennzahlen und Kennbuchstaben mit folgender Bedeutung

Bezeichnungsbeispiel
G
GG - Gleichstromgenerator
N

T

— |
|

- Gleichstrommotor

= Niederspannungsausfihrung

BaugroBe

Bauliinge

14

E = Eigenkiihlung, fallendes Drehmoment (IP 23)

M - Eigenkiihlung, konst. Drehmoment (IP 23)

F = Fremdkihlung, konst. Drehmoment (IP 23, IPR 44)
S - Selbstkihlung, konst. Drehmoment (IP 44)

OF — Oberfliichen - Fremdbeliiftung (1P 44)

n = NebenschiuB, Fremderregung
¢ ~ DoppelschiuB

h - Reihenschiu

hc ~ HilfsrelhenschiuB

K - Kompensationswicklung

[ Erregerwickiung

spez - Spezialausfihrung
(mechanisch und elektrisch wesentlich |
von Normalaustuhrung abweichend)

Bestellangaben
Angebots-Nr, alte Kommissions-Nr
Leistung

Drehzahl

Schutzart

Betriebsart

Umgebungsbedingungen (Temperatur uber 40°C,
Autstelinohe Uber 1000 m, besondere Vorschriften)

Ankerspannung
Spannungsart (Formfaktor)

Drehzahibereich durch Ankersp g ung
(Drehmoment, Betriebszeit im unteren Drehzahibereich)

Erregerwicklung
Erregerspannung
Drehzahibereich durch Feldschwichung (Leistung)

)

Bauform
FlanschgréBe

1 oder 2 Wellenenden (Simmerringabdichtung)
mit oder ohne B 14 Flansch BS

GGN

2

18
-2

E -n K spez +B45

| o

‘ Getriebe-Typ

Kihlungsart \

Anbauten:

Tacho-Typ

Bremsen-Typ (Spannung, Bremsmoment)
Getriebe (Typ, Untersetzung, Bauform)
Fremdllfter

Impulsgeber

Fliehkraftschalter

Luftfiter

Ak ichend von List

fUhrung :
Klemmkasteniage, Klemmkastenschutzart, ohne Klemm
kasten

Sonderisolation (Feucht- und Tropenschutz, bedingt
saure- und laugenbestandig)

Sonderfarbton (normal RAL 7030)

Wellenabmessungen

Sonderflansch

Zubehdbr:

Glanungsdrossel

Ersatzteile

Stromrichtergerat auf Anfrage
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Anwendung

Eine Vialzahl von Gleichstrom-Motoren werden haut-
rutage in Verbindung mit Steuergeraten aus der
Leistungselektronik fir drehzahlverdnderliche Antriebs-
aufgaben engesetzt. Hierfur werden hauptséchlich
Gleichstrom-NebenschluB-Motoren verwendel

Zwei Drehzahlsteuerarten, der Ankersteuerbereich
und der Feldsteuerbereich kommen heer zur
Anwendung.

Ausgehend von der Nenndrehzahl wird der Anker-
steuverbereich zur Drehzahlreduzierung bei konstan-
tem Drehmoment und der Feldsteuerbereich zur
Drehzahlerhhung bei konstanter Leistung angewen -
det.

Drehmoment und Leistung in charakteristischer
Abhidngigkeit von der Drehzahl.

| Leistung

T Ankarstrom

Drehmomaent
Ankerspannung

\

Nenndrehzahl

Feldsteusbereich

Drehzahl ——————

Ankersteuarbereich

Drehzahl-Drehmoment-Verhalten

Charakteristisches Drehzahl-Drehmoment-Varhalten
von Gleichstrom-Moloren bed verschiedenen Schal-
tungen der Erragerwickiung

NebenschluB-Motoren

Bei kenstantem Erregerfiul ist das Drehmoment dem
Ankerstrom proportional. Bei steigender Belastung
steigt der Ankerstrom und damit auch der Anker-
spannungsfall und die Drehzahl sinkt.

Die Drehzahl-Drehmoment-Kennlinke verlduft vom
Leerlaul- bis zum Nennlasipunk! relativ fiach

200+
EI

(—

DC motors

Low Voltage Motors

ReihenschluB-Motoren

Die Erregerwicklung ist mit dem Anker in Reihe geschaltet.
Die Durchfiutung ist von der Belastung des Motors
abhingig. Das Drehmoment Sndert sich in etwa
quadratisch mit dem Strom. Die FluBverstirkung durch
steigenden Strom bringt eine Drehzahiminderung mit
sich. Der Mator paBt selbstandig seine Drehzahl der
Belastung an. Zur Vermeidung von zu hohen Learlaul-
drehzahlen diifen Reihenschlul-Motoren nicht voll-
stiindig entlastet werden.

Bed relativ nledrigem Einschaltstrom entwickelt dieser
Mator ean hohes Anzugsmoment.

n [%)

‘DODM;. %]

DoppelschluB-Motoren

Die Betriebsdaten dieser Motoren liegen zwischen
denen des Nebenschlul- und des Relhenschiul-
motors, sie sind mit einer NebenschiuB- und einer
Reihanschiul-Wicklung ausgefihrt. Die Reihenschiul-
wicklung wird feldverstirkend geschaltet.

Dia Drehzahl-Drehmomenten-Kennknie verlduft im
Betriebsbereich steiler als die des reinen NebenschiuB-
motors

Bel Drehrichtungsumkehr mull die Reihenschiuf-
wicklung umgeschaltet werden.

2004
Z
L

4

100

h4s.

0 1

100 500 1000

Normen, Vorschriften

Die Maschinen werden in Ubereinstimmung mit den z. 2t.
glitigen DIN-Normen und VDE-Vorschriften gefertigt,
insbesondere DIN VDE 0530, Bestimmungen fir umlau-
fende elekirische Maschinen.

Die Spitzenhdhen (Mag h)ab Typ G 15 entsprechen
DIM 42 673.

In Sonderausfilhrung kbnnen die Maschinan auch
enisprechend den Vorschriften der Schiffsklassifi-
kations-Gesellschaften ausgefishrt werden.
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Mechanischer Aufbau

Allgemein

Dig Motoren sind vom konstruktiven Aufbau sehr stabil
und robust.

Alle Maschinen haben ein Stahlrohrgehduse mit einge-
schraubten Haupt- und Wendepolen,

Die Lagerschilder sind aus GrauguB, das burstenseitige
Lagerschild nimmt die Birstenbrucke auf und ist mit
grofen, leicht zuganglichen Birstendfinungen ausgebildet,
welche mit Abdeckbindern verschiossen sind. Die Flie
fir FuBbaulormen sind an das Gehduse angeschraubt.
Maotoren ab der BaugriBe G 17.13 erhalten eine Transport-
ose

Bauformen

nasch DIN 42950 bzw. DIN [EC 34 Teil 7, siehe Bauform-
Tabelle Seite 71 und MaBlisten. Weitere Bauform-Ausiih-
rungen auf Anfrage.

Flansch

Antriebsseitige FlanschausfUhrungen (AS) sind nach
DIN £2948 ausgetihrt

B 5 - Form A mit Durchgangsidchern

B 14 = Form C mit Gewindeldchern; erhiihie Flansch-
genauigkeil nach DIN 42955 auf Anfrage,

Mehrere FlanschgriBfen je Motortyp stehen zur
Verfligung.

Die BS-B 14 Flansche (blrstenseitig) entsprachen nicht
der DIN-MNorm, sie werden bel der Bauformbezeichnung
nach dem Schragstrich aulgefihrt (... /B 14).
Bauformkombination : Flansch + Fufi sind ausfihrbar
(B35; B14/B3/814),

Schutzarten

nach DIN VDE 0530 Teil 5 baw. nach DIN 40050 BI. 2
(fdr elektrische Maschinen)

IP 23 beiallen B-Bauformen moglich, Berlhrungs-
schutz, kein Eindringen von Fremdkdrpern
griBer als 12 mm.

Sprihwasserschutz in einem beliebigen Winkel

bis zu 60 Grad zur Senkrechten,

P 21 Dpeiallen V-Bautormen maoglich, Berlihrungs-
schutz, kein Eindringen von Fremdkérpern
griBer als 12 mm,

Troptwasserschutz senkrecht fallend,

IP 44 Dbei allen Bauformen maglich, vollkommen
geschiossen, Schutz gegen kornfdrmige Fremd-
korper grofer als 1 mm (Dréhte, Werkzeuge,
grober Staub), spritzwassergeschitzt in allen

Richtungen.

bei allen Baugroben moglich, vollkommen
geschlossen, Ausfihrung mit Rohranschiul zur
Fremdbeliftung, sonst wie IP 44 (Mehrpreis).

IPR 44

IP 55 bei allen Bautormen moghch, vollkommen
geschlossen, Schutz gegen schiidigende Staub-

ablagerungen und gegen Strahlwasser (Mehrpreis)

IP 56 auf Anfrage, vollkommen gaschlossen, Schulz

bl Uberflutung.

aul Anfrage, vollkommen geschiossen, Schutz
beim Eintauchen (Festgelegte Druck- und
Zeitbedingungen).

IP 57

DC motors

Low Voltage Motors

Typenreiheneinteilung — Kiihlungsarten
Typenrelhe E (Schutzart [P 21, 1P 23).

Eigengekiihite Motoren, durchzugsbeliftet durch
drehzahlabhangige Eigenkuhlung.
Drehrichtungsunabhangiger Radialliifter saugt Kihluft
biirstenseitig an, blast antriebsseitig ins Fraie.
Drehzahlsteuerung abwirls nur bei fallendem Dreh-
moment maglich,

Typenrelhe M (Schutzart IP 21, IP 23)

Eigengekiihite Motoren, durchzugsbeliftet durch dreh-
zahlabhingige Eigenkihiung.
Drehrichtungsunabhangiger Radiallifter saugt Kiuhliuft
birstenseitig an, bldst antriebsseitig ins Freie, Durch
Berilicksichtigung einer geringan Typenausnutzung, ist
eine Drehzahlsteverung abwBrts im angegebenan
Drehzahlbereich bei konstantem Drehmoment moglich.

Typenreihe S (Schutzart IP 44, IP 55, IP 56, IP 57)

Selbstgekihite Motoren, unbeluftet, Verlustwirme
wird von Motoroberfliche abgestrahit.
Drehzahlsteuerung abwérts bis praktisch Stillstand
bai konstantem Drehmoment maglich.

Typenreihe F (Schutzart IP 21, [P 23, IPR 44).

FremdgekOhite Motoren, durchzugsbeluttet durch
aufgebauten FremdiGfter bzw. durch zentrale Kihlung
Uber RohranschiuB.

Drehzahisteuerung bis praktisch Stillstand bei
konstantem Drehmoment moalich
Fremdiifter-Radial-Geblise-Zuordnung

siahe Seite 50.

Zur Kiihlung liber ein betricbseigenes Kishlluft-Rohrsystem
konnen die Maschinen mit einem RohranschiuB an der
BS-Seite ausgeflhrt werden, geedgnet auch fur den
AnschiuB eines separat aulgestelllen Geblises. Datir
kinnen auch unsere Radial-Kleingablise Typ DNG . ..
mit Rohrstutzen verwendet werden (Zuordnung aul
Anfrage, abhingig von der Linge und Ausfihrung der
Schlauchzuleitung).

Der RohranschiuB-Stulzen ist aul der Burstenseite auf
einer Alu-Haube maontiert, die in sich um jeweils 90°
verdreht angebautl werden kann,

Die KihBuft tritt auf der Antriebsseite ins Frele aus
Maotorschutzart IP 23/IPR 44

Ausfiihrung nach MaBbild Seite 52

En RohranschivBstutzen ist auch auf der Antriebsseite
ausfuhrbar (auf Anfrage), so dafl die Gesamtschutzart
IPR 44 sl

Foigende Mindestluftmengen und Driicke sind zur
Kuhiung erorderlich -

Motortyp Kuhilufimenge Druckhihe
(dm? Is) ca | {in mbar) ca
;
G131G 15 35 2
G 17/G 20 45 2
G2s 120 55
G32G28 140 6

Typenreihe OF (Schutzart |P 44)
Oberfiichen-Fremdbeliftung durch birstenseilig ange-
bauten Axiallifter,

Bevorzugt bei Motoren der BaugraBe G 28 bis G 36,

Beidem Motortyp G 36 in der Schutzant IP 44 bei 3000/,
ist im Dauerbatrieb generell cin Axiallifter criordedich,
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Kiihlungsarten — Schutzarten DIN 40050

DC motors

Low Voltage Motors

BS

,ig;_t

IP 23

Schulz gagen Spruhwasser bis zu einem 4 von 607

in der Senkrechtaen

9 (1TE

Schutz gegen Fremdkbrper > 12 mm

<

lis

S

IP 23 IPR"44

il

IP 21 Fremdbeliftet

g

e
a2

Tlr

IP a4

vollkammen geschlossen,

Schutz gegen Spritzwasser

Schutz gegen kornftrmige Fremdkibrper > 1 mm

5 3
5B
r——u

IPR" 44

{ ll‘Jlg Lufteintritt
« Luftaustritt

AS = Antriebsseitly "R — Rohranschiul
BS - Birstensedig
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Luftfilter

Bei ungenlgentar Reinheit der Kohiuft, ist bel fremdge-
kuhlten Moloren der Anbau eines regenerierbaren Luft-
filters an das Radialgeblése empfehlenswert.

Reduzierung der Listenleistung beachten, ca. 8-15%,
auf Anfrage

Da Filter verschmutzen ist es vorteilhatt diese Motoren
thermisch mit Kaltleiter-Temperaturfithlern zu schiitzen
(Mehrpreis).

Bei einem hohen Verstaubungsgrad am Einsatzort {(wenn
Filter nicht ausreschl, bzw. die Wartungsabstande zu kurz
wearden) ist eine vollkommen geschlossene Maschine
vorzuziehan.

LuRfiterzuordnung siehe Seite 50 und 51.

Radial-Geblase Typ DNG ... Filtermatte Typ PSB/280
bedingt regenerierbare und
Wegwerl-Filtermatte,

Zu reinigen durch ausklopfen,
ausblasen evil auswaschen
mit Wasser und Fein-
waschmittel bew, bei fetthal-
tigem Staub mit Benzin.

Rundiuftfitter Typ DA . . .
wiederverwendbarer Laby-
rinth-Meatallfiltar

Reinigung der Luftfilterblache
mitlels ausklopfen und aus-
waschen,

Radial-Geblise Typ ES . ..

Lager

Alle Matoren sind mit abgedeckten Rilenkugellagern
(2Z-Lager) mit Lebensdauerschmierung ausgeristet
nach DIN 625.

Die Befettung ist normal Bthiumverseiftes Fett mit
einem Tropfpunkt von 180°C geeignet fir einen
Temperalureinsalzbereich von = 20°C bis + 120°C.
Festlager — AS (aniriebsseitig).

Loslager — BS (burstensetig)

axiale Verspannung mittels Tellerfedern, Warmeaus-
dehnung Richtung BS.

Bel V-Bauformen (vertikale Aufstellung) reichen die
Lager aus, um das Anker- und Kupplungsgewicht
aufzunehmen, zusitziiche Belastungen bei der Bestel-
lung angeben.

Abgedichtete Rilenkugelager (2 RS) werden genarell
bei folgenden Ausfihrungen eingesetzt:

= Schutzart hoher als IP 44 (AS + BS)

= mit Ssmmarringabdichtung (AS)

- Getriesbeanbau (AS)

= Feucht- und Tropenschutz (AS + BS)

= V-Bauformen (AS + BS)

Kugellager mit Sonderbefettung, mit eingeengler

Radialluft (gerduschgeprift und schwingungsarm) auf
Anfrage (Mehrpreis),

Die Zuordnung der Lager zu dem enisprechenden
Motortyp kénnen Sie auf der Seite 64 ersehen.

Wellenenden

Ausfuhrungen nach DIN 748, Teill 3, haben eine geschlossene
PaBfedernut nach DIN 6885 BL 1. Die PaBtedern werden
mitgelietert, Zentrierbohrungen mit Innengewinde nach

DIN 332 Bl. 2 sind ausfilhrbar,

Ausfiihrungen mit 2 freien Wellenenden siehe MaBlisten.
Beim Hohlwellentacho- und Bremsenanbau kann zusitz-
kch ein verlangertes freies Wellenende ausgefiuhrt werden,
Sonderwellenenden und Weallen aus Sonderwarkstoffen

(z. B, V2A-5tahl) auf Anfrage, wobei kleinere Durch-
messer und andere Lingen generell mibglich sind.

Wellenabdichtung

Antriebsseitig konnen alle Motoren mit einer Simmer-
ringabdichtung ausgebildet werden (Mehrpreis)

Beim direkten Getriebeanbau wird normal eine einfache
Simmaerringabdichtung, bei V-Bauformen hangend eine

doppelte Simmerringabdichiung eingebaut,

Biirstenbriicke/Biirstenhalter

Die Birstenbriicke

besteht aus glasfaserverstiirkter Polyester-PreBmasse
mit angenieteten Flansch-Einfach/ oder Flansch-
Doppel-Blrstenhalter G 11 bis G 25
Roliband-Federhalter bel den Maschinen der Baugrode
G 28 G32und G 36

Die Burstenbriicke steht in der gekennzeichneten
«Neutralen-Zone" und dar! nicht verstellt werden,
Der mittiere Burstendruck liegt zwischen 200 und

300 cN/em?.

Anbauten

An alle Motoraustihrungen kinnen BS (biirstensaitig)
Gleich- und Wechselstromtachos, Bremsen, Impuls-
geber und Fliehkraftschalter angebaut werden (siehe
MaBlisten). Anbau emer Bremse + Hohlwellentacho 4
Impulsgeber ist moglich (siehe MaBlste Seite 54).

Bremsen-Anbauten

Birstensaitig kann eine entsprechende Federdruck-
Einschelbenbremse (Fa. Binder) fir Trockenlauf angebaut
werden

{(Motor-Bremsenzuordnung siehe MaBbiitter)

Die Faderdruckbramsa bremst im stromlosen Zustand
und Wiftet unter Strom.

Vorzugsspannungen: Gleichspannung 24, 98 oder 168 V
Wechselspannung 220 oder 380 V
(40—80 Hz) mit eingebauten Gleich-
richtern,

Warmeklasse B

Bremsentyp:76 145 _ . mit Klemmkasten
TE 141 . mit AnschiuBkabel, wenn eingebaut.

Anbauten von Federdruck-Lamellenbremsen und
Bremsen anderer Fabrikate auf Anfrage.

Stirnrad-Getriebemotoren

Schnecken-Stirnrad-Getriebemotoren
siehe Seite 57 bis 63.
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Klemmkasten
Kabeleinfiihrung

Normallage rechts auf Antricbsseite gesehan

Klemmkastendeckel mit Kabeleinfuhrung ist jeweils um
90° verdrehbar (G 11 bis G 20)

Klemmkastenlage .oben” und _links" ist miglich
{Mehrpreis).

Bei Flanschmotoren G 11 bis G 15 kann durch ent-
sprechenden Motoranbau die gewiinschie Klemm-
kastenlage erreicht werden (Normalausfihrung).

Die angebauten Bremsen, Tachos und Fremdiifter
haben iren elgenen Klemmkasten.

Die normal Bpoligen Motoren-Klemmbretter sind gegen
Schimmelbetall unemplindlich und tropenbestandig
(Anderspolige Klemmbretter auf Anfrage).

Fiir den AnschiuB der Erdieitung ist eine gekenn-
zeichnete Schravbe vorhanden

Molortyp Klammbrett- Gewnda fur
Anschilsse Kabehverschraubung
} nach DN 40430

G111 l ExXM4 1%pPg 8
G113 6x M4 ’ 1xPg 9
G 15 } EXMS 1 % Pg 135
G117 EXMS 1% Pg135
G20 6xXM6E I 1% Pg21
G5 GExMB 2xPg
G228 GExME 2xPgt
Gaz | BExMB 2xPg2
G 3 ExMB 1 % Pg 21 und 1 % Pg 29

Klemmkasten-Schutzart

MNormal G 11 bis G 20 in IP 44
G 25 bis G 36in IP 55

Schutzart IP 55 fir G 11 bis G 20 st lieferbar (Mehrpreis),
wird genearell bai dar Ausfilhrung Faucht- und Tropen-
schutz” vorgesehen.

Sonderausfihrung Schutzart IP 55

-

I
&
4
B
~Pg
Matartyp I [ 5 ‘ axb o Gewinde fiir
Kabalvarschraubung
| nach DIN 40430
G 16| 93 x 05| - 1% Pg 11
G13 125 93 x 05| - 12X Pg1n
G15 147 (109 % 120| = 1% Pg16
G117 185 108 x 120| 5° 1 % Pg 16
G 20 185 130 x 145( 15* 2xPg21

Mechanische Laufruhe
Schleuderpriifung

Die Anker sind mit eingesetzter PaBfeder dynamisch
ausgewuchiet,

Ubertragungselemente (Kupplungshéiiten, Zahnrider,
Riemenscheiben usw.) missen entsprechend ohne Pal-
feder ausgewuchtet werden.

Die Motoren entsprechen der Schwingstirkestufe N
nach DIN 45665 Schwingstirkestufen R (reduziert) und
S (spezial) sind ausfihrbar (Mehrpreis).

Die Schleuderpriifung erfolgt nach DIN VDE 0530.

Anstrich, Oberflichenschutz

Die Motoren erhalten eine Rostschutzgrundierung.
Der Deckanstrich st hellgrau RAL 7030.

Sonderfarblon gegen Mehrpreis

Sind dee Motoren aggressiven Gasen und Didmplen aus-
geseizt, erhalten sie auBer der Sonderisolation einen
aentsprechenden Sonder-Schutzanstrich (Mehrpreis).

Betriebshinweise

Folgendes ist zu beachten:
= erschutterungsfreie Aufstellung

= ausreichende Kihlluftzufuhr (Ansaug- und Ausblas-
dftnungen fredhalten)

= Welle mul leicht drehbar sein (Bremse |Uften)

= Kupplungen, Scheiben und Zahnrader vorsichtig mit
lgichten Hammerschldgen (Gummihammer) aufziehen,
dabei Welle auf der Gegenseite abstiitzen,

= Motor genau ausrichten

= Kupplungen, Scheiben und Zahnrader mussan
dynamisch ohne Palleder ausgewuchtet werden

- Kohlebdirsten sind leicht beweglich, Birstenhalterfeder
drucken ordnungsgemiB aul Kohlebursten

= Der Kollektor darf nicht mit Ol und Fett in Beriihrung
kommen

= Lesstungsschildangaben missen mit den Versorgungs-
spannungen uberginstimmen,

= Anschiull nach beigefiigtern Schaltbild (im Klemm-
kastendeckel eingeklebt) bzw. nach Klemmenbezeich-
nung.

= Wartungs- und Bedienungsanweisungen werden auf
Anforderung zugesandl.

GN17_Manual_En_R1(2017-02-27)ID70646.doc



——— O HANNE S —

HUBNER DC motors

IESSEN
ideas and solutions

Low Voltage Motors

Gegeniiberstellung Metrisches-System zu SI-System

Grofe naue Einhalt alte Einheit Lmrachnung
Leistung P | KW | Ps I 1TkW = 136PS 1PS =0738kW
Kraft F | N ‘ Kp TN 0102 kpm; 10N = 1kp
Drenmament Mo Nm | kpm 1 Nm = 0,102 kpm; 10 Nm = 1 kpm
Trigheitsmoment J ‘ kgm? | = | = 602
Schwungmament GD? - kpm? 4
Druck p | MN/mm? plem? 1 N/mm® = 10,2 - 107 plem?
|

statischer Druckabfall AR mbar | mmws 1 mbar = 10 mm Ws
Kihiluftmenge Q mis m¥/min 1 m?s = B0 m*/min
Temperaturdiferenz L K ard 1K=1grd
Magnetische Induklion B T G 1T =10000G
Magnetischer Flug L4 Wb M 1 mWb = 0.1 MM
Diesa Einhaiten sind geblisben: Linge  [m ] Zeeit [=]

Fliche  [m?] Masse [xa]

Volumen [m?] Winkelgrad [...%]

FormelgréBen und Einheiten

U [V ] Ankerspannung Rerg [ ] Erregerwiderstand
Iy [A ] Ankerstrom leng [A ] Erregarstrom
sUaer [V ]  Spannungsfall des gesamten Ankerkrs. n [ %] wirkungsgrad
Rawr [ @] Ankerkreiswiderstand w  [%] Stromwelgkeit w= 11-1-100
Lawr  [MH]  Ankerkreisinduktivitit i Formfaktor = 1+ |2f
Puwg [W] Erregerisistung | n [1/sn] Drehzahi
Ueg [V ]  Emegerspannung T [ms] Zaitkonstanta

[ #] alektrisch-meachanischa Konstanta

Abkiirzungen fiir Stromrichterschaltungen

hEB = halbgesteuerte Einphasen-Briickenschaltung
vEB = voligesteverte Einphasen-Brickenschallung
hHDB = halbgesteusrta Drehstrom-Brickenschaltung
vDB = vollgesteverte Drehstrom-Briickenschaltung
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Elektrische Ausfiihrung

Leistung

Die in den Tabellen angegebenen Leistungen gelten fiir
Daverbetrieb (S 1) bel 40°C KuhButttemperatur, einer
Aufstellungshdhe bis 1000 m dber NN und einer
Speisung der Ankerwicklung mit einer Stromwelligkeit
wsg 32% entsprechend einem Formfaktor ff < 1,05,

Leistungen bei abweichenden Listen-
Drehzahlen

kannen in etwa drehzahlproportional (ausgehend von
der nichsthoheren Listendrehzahl) ermittelt werden.

Leistungen fir Drehzahlen cberhalb 3000 ' /.. auf
Anfrage.

Leistungsreduzierende Faktoren

Formfaktor

Die Ausnutzung der Typenleistung bei einem Form-
faktor = 1,05 dndert sich nach folgender Beziehung:

1,05 - P [kW]
Prm =

(kW]

100

/

o
=

DC motors

Low Voltage Motors

Kihllufttemperatur Uber 40°C

Kihilyfttemparatur [*C) 40 45 50 55 60

Ausnutzung der

Typentaistung (%] 100 95 20 83 75

Aufstellungshbhe Uber 1000 m

Autstellungshdhe [m] 1000 1500 2000 3000 4000

Ausnutzung der

Typentgistung (%] 100 87 94 a5 75

Besondere Vorschriften

Ausnutzung der Typenleistung entsprechend den Vior-
schriften der Schiffsklassifikations-Gesallschaften

Vorschrift RT |Ausnuizung
Verband Deutscher VDE

Elekiratechniker 0530 40°C 100%
Garmanischar Llayd GL 45*C 5%
Lioyds Register of Shipping LRS 45°C 92%
American Bureau of Shipping ABS 50°C 0%
Det Norske Yeritas DY S0°C 0%
Bureau Yeritas BY 48°C 90%

Leistungssteigernde Faktoren siehe Seite 13.

Drehmoment

Das in den Tabellen angegebane Drehmoment errechnet
sich nach folgender Beziehung:

Ausnutzung in %fe
=]
o

60
&0
10 B 12 13 14 15 18
Farmfaktor
Luftfitter

Ausgeltihrt bei Typenredhe F, Reduzierung der Listen-
leistung von ca. B bis 15 % beachten, Siehe auch Seite 8.

Mp = 95-50[' PI:WI [Mm)
N [Ywn

Die Motoren der Typenreihen M, F und S kiinnen bei
Abwirtssteverung mit konstantem Drehmoment belastet
werden.

Drehmoment-Reduzierung

Bel Motoren der Typenreihe E muB bed Abwirissteuerung
im Dauerbetrieb eine Drehmomenten-Reduzierung vorge-
nommen werden.

Bei einem Drehzahlsteuerbareich von 1 : 3 betrégt der
Reduzierfaktor fiir das Drehmoment etwa 0,8,

Bei gréferen Steverbergichen sind die Motoren der
Typenreihe M esinzusetzen.
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Ausnutzung der Typenleistung bei verschiedenen Betriebsarten
(Betriebsarten nach DIN VDE 0530)

Dauerbetrieb S 1 . Durchlaufbetrieb mit Aussetzbelastung S 6
Dar Belvist: dart 0 lnge, bis Sis Bsharnngetemparstr Wie Aussetzbetrieb §.3, jedoch lauft die Maschine wiihrend der
praktisch erreicht wird Belastungpausen Im:;t ;:Iuvch.

P

Ry

—_— =t

Kurzzeitbetrieb S 2

Dor Batriab dauert hochatens so langa, bis die 2ulissign Erwir-
mung der Maschina errescht wird Bal weiter fortgafiihrtem
Betrieh wilrde die Maschine zu warm werden. Erneuter Betrieb
ars! nach praktisch vollkommaner Abkihlung aul de Kuhiiuft-
temperatur méglich

Ausnutrung der T niEistung in %
t = Belriebsart ED [ zgn o P ‘M!
=4 | 1 s6 15% 180 180
‘ TR 25% 140 160
[ 40% 130 140
- - 1 B0 % 120 120
T -t Ununterbrochener Betrieb
Betriehsart | ED Ausnulzung des Typaniaistung in % mit Anlauf und Bremsung S 7
" IF23 a4 Der Wiederaniau! erfolgt unmittelbar nach déer Bremaung, d h. de
82 1 min 400 Maschine steht praktisch stindig unler Spannung, as gt
2 mén. 380 kednan aigantbchen Stillstand,
5 min, 350
10 min, 150 330 t5
15 min. 140 280 t 4 ts tar
30 min. 130 160 -
60 min. | 110 120

Aussetzbetrieb ohne EinfluB des Anlaufs

auf die Temperatur S 3

In regeimidiger Folge wechssln Betrisbsredt und Stillstandseait
miteinander ab. Die einzelnen Betriebszeiten dasern nur 5o
lange, daB auch bei dauernder Wiederholung die zulassige
Erwiirmung nicht dberschriften wird Die Stillstandszeiten sind
s0 kurz, dafl die Maschine sich inzwischen mcht bis auf ihre
Umngetungstemperatur abkihlen kann Wenn nicht anders
varainbart, davert ein Belastungsspiel (Batriebszeit + Stillstands-
zeit) 10 Minuten

t t
g 5t Ausnutzung der Typenleistung unter
P Angabe der Betriebsdaten auf Anfrage
t ED = Einschaltdauer in % eines Spicles i :
bew. bei § 2 Batriebazeit in Minuten. gp - Tmngeret
Spatdasar
P Leistung
L Temperatur
t Brax DOchste Temperatur
; t Zedt
Betristsart ED it 7ol '!'W“"lg';;ﬂ in% | 1, Anlautzedt
. 1z Belastungszeit
s3 15% 145 200
25% | 130 180 Bc ST
40% 120 180 11 Leerlautzeit
80 % 115 130 ts  Splokieuer
ts  Stillstandszeit
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Low Voltage Motors

Ankerkreisdaten

Ankerspannung

Die Anker-Nennspannung ist diejenige Gleichspannung,
fibr welche die Motoren bei Nenndrehzahl und Nenn-
strom bemessen sind,

Die in den Tabellan angegebenen Ankerspannungen
{Ausnahme Niederspannungs-Maschinen siahe

Seile 40-41) entsprechen DIN 40030 .Nennspannun-
gen fur Gleichstrom-Motoren direkt gespeist iber
steuerbare Stromrichter aus dem Netz".

1

Ankerspanmnung ‘ \ 400

Us IV 180 170 260 300 wnd

u IV] \ v

Nelzspannung
U~ [v] ~1220 |~'220 |~ "380 |~ 380 |~3380
Stromrichter
schaltung vEB hER I vEE hEE | vDB

Ankernennspannungsbereich

Die in den technischen Tabellen angegebenen Span-
nungsbereiche sind durch den Maximaltstrom bzw. durch
die maximal zulissige Stegspannung begrenzt.

Normalbereich in desem Bereich isl jede Spannungs-
ausfithrung ohne Mehrpreis liaferbar.

Gesamtbereich zaigt dee technisch ausfisthrbaren Span-
nungen, Mehrpreis beachten,

Ankerkreisinduktivitit

In den Tabellen ist die Ankerkreisinduktivitat bezogen
auf Nennspannung, Nenndrehzahl und Matortyp ange-
geben.

Fir abweichende Spannungen und Drehzahlen kann dig
Induktivitat umgerechnet werden

L]

L w (gﬁ)’ (“—‘M—)’ L [mH]

Ly [mH] gesuchte Ankerkreisinduktivital
Us [V] gewlnschte Ankerspannung
na ['fsael  gewinschie Drehzahl

Us [V] nichst kleinere Listenspannung

(in Bezug auf gewinschte Spannung)

Nygnn [ fomin] Néichst kleinere Listendrehzahl
(in Bezug aul gewinschie Drehzahl)

Lasr [MH] Ankerkreisinduktivitdl von Uy und Ny,

Berechnungsbeispiel
Fiir den Typ G 2014 E - ... ist
Ug = 270V, ng = 2500 /i

Die Bezugsgrifen Us, Nyens und La, findet man in der
Tabelle Typenreihe E, 2000 ', Typ G 20.14
(Seite 24)

Uy = 260V
Niarn ™ 2000 Vi
Law = 72 mH

(2702 (20007 ., _
Ly = (260) _2500) 72 = 50 mH

Ankerstrom

Angegeben sind die Ankarstrome ohne Berlicksichtigung
des Feldstromes.

Fir von der Liste abweichende Ankerspannungen
errachnat sich der Ankerstrom zu

P [kW] - 10%
: 10 = Pewg [W]
n %) (A
Ua V]

Iy =

Bei Speisung der Motoren Uber Stromrichter stellt |,
hierbei den drehmomentbildenden arithmeatischen Mittal-
wert des Stromes dar. Der fiir die Kupferveriuste mag-
gebende Effektivwert des Stromes ist um den Form-
faktor groBer.

le= = ff - la [A]

Ankerkreiswiderstand

Zur Uberschlagigen Bestimmung des Ankerkreiswider-
standes gilt folgende Rechnung:

Ry = AUy [V [l
Is [A]

sUn I8t von der Typengroe, Drehzahl und elektrischen
Auslegung abhingig. Als Richtwerte fiir Motoren der
Typenreihe [E” und F” kinnen folgende Spannungsiille
eingesatzt werden.

Drehzanl [V | Ay, In% der Nennspannung
G11=-G 17 G 20-G 36
3000 1-5 5-3.5
2000 16= 7 7=5
1500 20-10 9-65
1000 26-15 12-85

Fir Maschinen der Typenreihe M” und _S" missen die
aus obiger Tabele ermiltellen Spannungstalle mit etwa
0,7 multipliziert warden.

GN17_Manual_En_R1(2017-02-27)ID70646.doc
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Glattungsdrosseln

In den Tabelen sind die erforderlichen Zusatz-
Glittungsdrosseln fir den Ankerkreis angegeben. Hier-
bel wird eine Stromwelligkelt von w = 32 % gewahr-
leistet (Formfaktor < 1,05).

Bei Maschinentypen, bed denen keine Zusatz-Glittungs-
drosseln angegeben sind, ist die Ankerkrelsindukti-
vitét zur Begrenzung der Stromwelligkeit ausreichend.
Da jedoch bei sinem Klemmenkurzschiub oder baim
Entstehen von Rundfeuver am Kommutator, die Thyristo-
ren in den Stevergeriiten ohne Drosseln nicht geschitzt
sind, empfiehlt sich dse Verwendung von Glattungs-
drosseln bei allen industriellen Antrieben.

Ebenfalls werden bei Verwendung von Glittungsdrosseln
die Maschinengeriiusche herabgeselst

Fir die Festlegung des Drosseityps gelten zwei Zitfern-

gruppen mit folgender Bedeutung:
- {1 15720

_ IEES———

Z. B. Drosgsel—
Drosselinduktivitiat [mH] — |
Drossel-Typenstrom [A] - |

Die erforderlichen Drosselinduktivititen sind fur
tolgende Stromnchierschallungen angegeben:

fir 150V, 170 V und 260V hEB-Schaltung, direkter An-
schiuB an 220V bzw.

BOV ~1

vDB-Schaltung, direkter An-
schluB an 380 v ~ 2

fr 400 V und 460V

Voligesteverte Einphasenbrickenschaltung
im 1-Quadrantenbetrieb

Fiir die vEB-Schaltungen ist die angegebene Glittungs-
induktivitiit fir hEB-Schaltungen um den Faklor 1,6 zu
erhahen,

Ist kein Drosseltyp in den Tabellen eingetragen, mubte
kontrofliert werden, welche Zeitkonstante sich aus der
Beziehung ergibt.

La [mH] - g [A

T ™

[rns]

Ist higrpei T < 3,2 ms, mul die Ankerkreisinduktivitét
durch Hinzufligen einer Gldttungsdrossel mindestens
soweit erhoht werden, daB T = 3,2 ms wird,

Vollgesteuerte Drehstrombriickenschaltung
im 1-Quadrantenbetrieb

Fur die vDBE-Schaltungen sind meistens keine Zusatz-
Glattungsdrosseln erforderfich. Die Kontrolle der Zait-
konstante nach vorstehender Formel muB hierbei

T = 0.3 ms argeben.

Vollgesteuerte Briickenschaltungen im 4 Quadranten-
Betrieb

Die zu verwendenden Glattungsinduktivitaten sind ab-
hiangig von den unterschiedichen Geratetypen.

Zu untaerscheiden sind hier kreisstromirede und kreisstrom-
fuhrende Geréite. Die Anzahl der notwendigen Drosseln
sowie dig technischen Daten sind mit dem Geréteher-
steller abzusprechen.

DC motors

Low Voltage Motors

Drehzahl

Die in den technischen Tabellen angegebenen Nenn-
Drehzahlen bezighen sich aul die gebriuchichsten
Betriebs-Drehzahlen von 1000, 1500, 2000 und 3000 /...,
Zwischenwerte bzw,. hshere Drehzahlen kénnen ausge-
Hihrt werden (eventuell Mehrpreis, siehe Seite 66 u. 67).

Bei groferen Maschinentypen (ab G 32) kann s vor-
kommen, dad durch das festgelegte Spannungs-
Windungszahl-YerhBitnis die Drehzahitoleranz Uber-
schritten wird, Die genaue Maschingnnenndrehzahl,
bazogen auf die Nennspannung erhaklten Sie mit unsarem
Angebat.

Drehzahltoleranz

MNach DIN VDE 0530 sind im betriebswarmen Zustand bei
Nennbetrieb folgende Toleranzen Zulassig:

Erregungsart P (kW) - 102 Toleranz
N[ ) |
a} Nebenschiul- < 0,87 15 %
ader z 067bis< 26 +10 %
f
ERMDgTN = 25 bis< 10 + 75%
Matoran -
=10 5 %
b} Relhenschiul- < Q67 +20 %
Mataren = DETGis< 25 +15 %
T 25 bis<10 10 %
210 [+ 7.5%
c) Doppelschiui- Die Toleranzen Begen rwischen
Motoren den Werten von ah und b)
Drehrichtung

Die Drehrichtung der Gleichstrom-Motoren BBt sich
elekirisch reversieren.

Nach VDE ist der normale Drahsinn, auf das Antriebs-
wellenende gesehen, Rechtslauf,

In dieser Schaltung werden die Motoren ausgeliefert.

GN17_Manual_En_R1(2017-02-27)ID70646.doc
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Einschalten

Bei stillstehendem Anker fehlt aus physikalischen
Grinden die im Betrieb vorhandene Gegenspannung
Damit wiirde bei drekter Einschaltung der Motoren

mit voller Netzspannung ein Ankerstrom fieBen, der nur
durch den Ankerkreis-Widerstand begrenzt ist,

- Ha V] [A]

Bein = O gilt Row 1]
L

ls

Da Ruy, sehr klein ist, muB bei den meisten Maschingn-
typen fir gine Begrenzung des Ankerstromes — aent-
wader durch AnlaBwiderstinde oder durch eine
_Strommnnzungomﬂunq = gEsorgt werden,
Uberlastunqm des speisenden Netzes bzw. mechanische
Beschadigungen an Motoren und Schaltgerdten durch

zu hohe Stréme und Drehmomente werden hierdurch
verhindert.

Direkte Einschaltung ist nur bei den Motoren der Reiha
G 11 bis G 17 (maximale Nennspannung 300 V) bel den
verschiedenen Schaltungsarten und Drehzahlen 2u-
lassig.

Schaltung Crahzahl {*qe)

G111 G113 G 16 G117
Nebanschiub 1500 1000 -~ -
Hiltgraihanschiul 2000 1500 1000 1000
Doppelschlub 3000 3000 2000 18600
Reihenschiul 4000 4000 3000 2000

Fur Motoren mit hdheren Spannungen oder Drehzahlen
sowie fur Motoren der Typenreihe ab G 20 sind durch
oben baschriebana MaBnahmaen die Einschalt- und
Hochfahrstréme auf das 1,5 bis 2 fache des Nenn-
siromes Zu begrenzen

Da das Drehmoment eines Gleichstrom-Motors bei
konstantem Erregerfeld nur noch vom Ankerstrom
abhangig Ist,

Mg= ®:1,-C

ergeben sich somit Anfahrmomante, die dem Ankerstrom
dwrekt proportional sind.

Um diese Beziehung aufrechl zu erhalten, ist es unbe-
ding! wichtig, dal vor dem Anlegen der Ankerspannung
an NebenschiuB- oder fremderregte Motoren der
Erregerkraftiiu voll vorhanden sein muB. Werden Anker-
und Feldspannung gleichzeitig eingeschaltet, wird durch
die relativ groie Ankerrickwirkung das sich aufbavende
Erregerteld stark verzerrt und geschwacht

Die Folge hiervon sind geringe Anfahrmomente und lange
Hochlaufzeiten.

DC motors

Low Voltage Motors

AuBerdem kann der Kemmutator durch Birstenfever
beschiadigt werden

Bei HilfsreihenschiuB-, DoppelschiuB- und Rethenschiuf-
matoren llegen die Verhditnisse im Einschaltaugenblick
glnstiger, da der Ankerstrom den Erregerkraftfiug
unterstiitzt bzw. hervorruft. Hierdurch kinnen héhere
AnlaBstréme und Anlaulmomente zugelassen werden

{4 bis Glach),

Nachteile dieser Schaltungsarten ergeben sich beim
Reversierbetrieb, da hierbei die vom Ankerstrom durch-
flossenen Erregerwicklungen bei der Drehrichtungs-
umkehr mit umgepolt werden missen, Diese MaBnahme
erfordert zusitziiche Umschaltschitze.

Feldsteuerbereich

Eme Drehzahlerhdhung durch Feldschwachung, bei
konstanter Ankerspannung und konstanter Leistung, ist
um elwa 10 - 18 % zuldssig. Die Motoren arbeiten dann
im Feldschwichbereich. Grofere Feldschwachbereiche
sand nur bei verringerter Leistung zuliissig, avBerdem mul
durch gine Drehzahlregelung ein stabiler Batrieb
gewihrieistet sen

Im ungeregelten Betrieb ist eine Hilfsrelhenschiul-
wicklung erfordariich,

Die bei den einzelnen Typen erreichbaren Maximal-Dreh-
zahlen sind in den nachstehenden Tabellen angegeben

Leistungsreduzierung beachten: ca 0.6 — 0,85

NebenschiuB-Motoren im Feldschwichbereich

Typen Maximaldrehzahl (V' we | bezogen auf
Nenndrehzahl (' fmn)
1000 1500 2000 3000
Q11-G 17 1500 2500 3000 4000
G 20-G 25 1500 2000 2500 3600
G 32-G 36 1500 2000 2500 3300

NebenschluB-Motoren mit hc-Wicklung und reduzierter
Typenleistung

Typen Maximaldrehzahl (/ae) bezogen
auf Nenndrahzahd ( '/ )
1000 1500 2000 3000
G1-G17 3000 a500 4000 4500
G 20-G 25 2500 3000 4DO0D 4000
G 32-G 36 2000 2500 3000 3600

Hahere Feldsteuarbereiche auf Anfrage.

GN17_Manual_En_R1(2017-02-27)ID70646.doc
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Erregerdaten
Erregerwicklungen Erreger-Schutzwiderstand

Je nach Verwendungsiweck werden die Motoren mit

folgenden Erregerwickiungen ausgefihrt Zur Vermeidung einer beim Abschalten von Magnet-

feldem auftretenden getidhrlich hohen Selbstinduktions-

” spannung, die zu Isolationsschaden fuhren kann, solften
Schallung der Erregorwickiung bem:h:unn bei fremderregten Maschinen die Feldwicklungen mit
r ainem ParaBelwiderstand geschitzt werden. Die GrioBe
Nebenschiub- oder Framdsrregung | n des Widarstandes ist von der Erregerspannung und dem
Nebenschiull- oder Fremderregung Erregerwiderstand abhangig.
it Hilteralh hluBwicklung (Mehepr ) he
Doppelschiuerragung (Mehrpe.) N Erregerspannung Parallelwidersiand
RelhenschluBerregung h
110y 10'“E-'lq [ﬂ]
220V 6 Heuy £%]]
Erregerleistung P | 4+ Reu Q]

Die Erregerieistung ist in den technischen Tabelen fr
die jeweiligen Maschinentypen angageben (betriebswarm)

Die Auslegung der Erregerwicklung richtet sich nach der
jeweiligen Batriebsart

‘Warden die Moloren drehzahlgeregelt betrigben, erhalten
she nur gine NebenschiuBwicklung. Wendepole

Bei gridaren Maschinen, die mit Stromrichtergeriten Da im Mormakfall dis Motoren mit welligem Strom gespeist
im ungeregeiten Betriab mil | x R-Kompensation betrie-  warden, sind in alle Maschinen zwel Wendepole pro
ben werden, sollte ene HilfsreihenschluBwicklung magnetischen Krels aingebaut.

vorgesehan werden

Bel Motaren der BaugroBie G 11 — G 17 kannen die

Em Wendepole evil. entfallen wenn 2 B. Batteriespeisung
rwiderstand, Erregerstrom vorliegt. Anfrage erfordarlch,

Aus der Erregerleistung 126t sich der Erregersidarstand

baw. der Erregerstrom wie folgl bestimmen

7
Reng = L;—Ll (2] Kompensationswicklung
Errg
(Kurzzeichen K. spez. Anfrage erforderich,)
P # -
LT (A] Fiir besondere Betriebsbedingungen (hohe Uberlastbar-
e keit, kurze Anfahr- und Abbremszeiten, hoher Feld-
Ugwg = Mennerregerspannung [V] ::;t:zr::rench] ::;:f Einbau einer Kompensations-
Pewg = Nennerregerieistung [W] '
Diese Maschinen werden mit massivam Poljoch ausge-
fhrt.

Eregerspannung

Isolationsmaterial und Drahtdurchmesser der Erreger- :
wicklung sind von der Hihe der Erregerspannung maschinen in valigablechter Austihrung (Typenreihe
abhénglg, Je hoher die Erregerspannung gewahit wird nkl) stellen wir Ihnen auf Anforderung besondere Daten-
desto kleiner wird der Drahtdurchmesser und desto blétter zur Verfiigung.

starker muB die lsolation ausgefuhrt werdan.

Uber hochdynamische, kompensierte Gleichstrom-

Aus wickeltechnischen sowie auch avs Betriebssichar-

heltsgriunden solite die Erregerspannung mbglichst Funkgrundenlstﬁrung
niedrig gehalten werden.

£ oo T 26e nach VDE O8TS

ntsprechend den verschiedanen Typengroden ergeben ) .

sich folgende Spannungsbereiche Tur die Mormalaus- Die Funksitrspannungen liegen unter den far G und N
flihrungen. angegebenen Funkstorweren

In der Regel reichen die in den Stromrichtergeraten

Typen G 11 bis G 13 = 12-250 V eingebauten Entstéruengsmittiel aus.

Typen G 15 bis G 17 = 24-300 V
Typen G 20 bis G 25 = 24-440 V
Typen G 28 bis G 36 = 48-440 V

Maotoren von G 11 bis G 17 sind zusatzlich mit Konden-
satoren funkentsion

Um die Entstorwirkung zu verbessern, sind generell bei
Abweichende Erreger-Spannungswerle kinnen aus- allen Maschinen die Wendapola symmetrisch zum Anker
gefuhrt werden (Mehrpreis). geschaltet
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Temperaturiiberwachung

Dwrch den Einbau von Thermofihlern und Thermowachiern
in die Haupt- und Wendelpalwicklung kénnen dic Motore
gegen Uberlastung geschitzt werden (Mehrpreis).

Thermofiihler (Auslasegerat notwendig)
Typ K/KD-NAT 100 — Isol-KI, B
Typ K/KD-NAT 120 - lsol.-Kl, F

Thermowiichter als Ofiner oder Schlieer 10r gleiche
Temperaturen wie oben. Gleichstrom schaltbar bis 1 A,

Kohlebiirsten

Bei der Auswah| der jeweillg verwendeten Kohle-
bdirstenqualitat sind in Betracht gezogen worden:

= Hohe der Ankerspannung

- Spannungsart

- Birsten-Stromdichte

= Kommutator-Umfangsgeschwindigkeit

= Vorhandensein von Kommutierungshilfsmittein
(Wendepolen oder Kompensationswicklungen)

= Umbuftbedingungen

Beim Auswechseln der Kohlebursten sollen daher nur
Biirsten der gleichen Qualitdt und Abmessung verwen:-
det werden

Die Kohlebdrsten-Standzeit betragt etwa 3000 - 6000
Betriebsstunden. Sie ist stark von den Betriebsver-
héltnissen am Einsatzort abhéngig. Eine Kontrolle

der Kohlebursten solite etwa alle 1000 Betriehsstunden
erfolgen, Hierbei missen die Bursten noch gine aus-
reichende Lange aufweisen und sich leicht im Blrsten-
halter radial zum Kommutator bewegen lassen.

VerschleiBen die Kohleblrsten zu weit, kann es zu
Beschiadigungen des Kommutators baw. zum unvorher-
gesehenen Ausfall der Maschine kommen,

Als Schutz hierfir, kann eine Kohlebirste mit Melde-
kontakt (Mehrpreis) eingesetzt werden. Die Blrste
meldetl den Grad ihres VerschleiBes, indem ein in der
Biirste isoliert eingesetzter Kontakt vom Kollektor
angeschiiffen wird und somit eine Verbindung zum
Biirstenpotantial harstalit.

Uber einem Hilfsstromkreis werden dann entsprechende
Meldeorgane angesteuert.

Isolation

Die Wicklungsisolation der Maschinen bis zum Typ G 17

entspricht in der Normalaustohrung der Wirmeklasse B.
Wirmeklasse F oder H sind gegen Mehrpeis ausfihrbar.

Alle anderen Maschinen sind j& nach Ausflhrung in der
Warmeklasse F cder B isoliert. Genauve Angaben erfolgen
aus dem Angebot bzw. der Auftragsbestitigung.

Warme- ulassige Wicklungsgrenz-

klasse dbenemperatur K] nach VDE 0530
B 80
E 105
H 125

Mischisolationen z. B.: F/H & 120 K sind méglich, bei
erhdhien Umngebungstemperaturen und kurzzeitig
erhbhien Leistungen. Kihimiteltemperatur 40 *C,

Mit giner Sonderisolation (Mehrpreis) kdnnen die
Matoren fiir folgende Betriebsbedingungen eingesetzt
wearden:

= Feucht- und Tropenschutz

— Schutz gegen aggressive Gase und Dample
(bedingt sdura- und laugenbestindig).

Motorschutzeinrichtungen

Zum sinnvallen Schutz der Gleichstrommotoren in den
Betriebsanlagen sind folgende SchutzmaBnahmen zu
emplehlen

- KurzschiuBischutz, unverziogerter Uberstromausioser
im Ankerkrais

- Tharmisches Uberstromrelais als Uberlastungsschutz

= Temperaturiberwachung der Erreger- bzw, Wendepolk
wicklung mittels Thermofihler (5. Abschritt Temperatur-
uberwachung)

- Kohlebursten mit Meldekontakt (5. Abschnitt Kohle-
burstan)

= Emegerschulzwidersiand (5. Abschnitt Erregerdaten)
~ Erregerstromiiberwachung als Uberdrehzahlschutz
= Luftstrémungswiichter bei Motoren mit Fremdbeliftung

Niederspannungs-Motoren Typ GN . . .

Diese Motoren werden fiir relativ nledrige Spannungen
mit hohen Ankerstrémen gebaut.

Sie unterschesden sich von den normalen Motoren Typ G
durch einen lingeren Kollektor sowie durch gréBere
Birstenhalter und Kohlebiirsten.

Das LingenmaB _k™ baw. k," st fir GN 11 —=GN 17 in
den MaBzeichnungen gesondert angegeben.

Die technischen Daten sind den Tabelen Seite 40 und
41 2u entnehmen,

Bei einigen leistungsstarken Maschinentypen werden
auch bei den Normalspannungen varstarkte Kommuta-
torenausfihrungen notwendig.

Weitere Austilhrungen in separater Nieder-
spannungsmotorenliste auf Anforderung.

Gleichstromgeneratoren

Samtliche Gleichstrom-Motoren kiinnen auch als Gleich-
strom-Generatoren ausgefihrt werden. Die fur die
Motortypen erreichbaren Generatorieistungen der
selbsterregten NebenschiuB-Maschinen arrechnen sich
fur die Typen bis G 17 zu

Poen = 0.8 (Pus = Pgag)

und fiir die Typen ab G 20 gilt

PBul = 0.9 Puca

Zur Ermittlung der Generatorieistung wird filr die Schutz-
art IP 23 die Leistung der Typenreihe E™ und fir die
Schulzart IP 44 die Leistung der Typenreihe .57 heran-
gezogen.
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Die Einspeisung der Gleichstrommotoren iiber Stromrichtergerite

Stromrichtergerate fur industrielle Anwendung warden
als halb- oder vollgesteverte Brickenschaltungen fir
Wechsel- bzw. Drehstrom ausgefiihrt. D halbge-
steuerten Stromrichter werden hauptsachlich for ein-
fachere Antriebe mit kleiner Leistung und nur ¢ine
Drehrichtung und eine Drehmomentrichtung einge-

selzt. Entsprechend dem Drehmoment-Drahzahl-
diagramm arbeiten die Antriebe im I, oder JIl, Quadran-
ten. Sie werden als Einguadrantenantriebe bezeichnet
Eine elektrische Nutzbremsung des Antriebes und
somil eine Energieriickfiihrung in das Netz ist mit
diesen halbgesteverten Stromrichtern nicht maglich.
Dée gesamie Bremsarbeit mul in einem Widerstand, der
bei abgeschaltetem Stromrichter an den Anker gelegt
wird, vemnichiet werden.

Die voligesteuerten Brickenschaltungen ermaglichen
dagegen eine Nutzbremsung des Antrigbes, indem der
Stromrichier in den Generatorbetrieb Gbergeht. Dar
Betriebsbereich arweitert sich auf Il bzw. IV Quadranten.

Dar lI-Quadranten-Betrieb bicte! sich fir Antriebe an,
die in einer Drehrichtung motorisch und in der anderen
generatorisch arbeiten, wie das beim Heben und Sen-
ken von Lasten erorderdich ist, Die Richtung van Dvah-
moment und Strom bleibt hierbei gleich, der Antrieb
arbeitet im 1. und IV, cder im 1Il. und . Guadranten.

Anders dagegen bei den Antrieben, bei denen die Dreh-
richtung for Treiben und Bremsen gleich blelnot, hier
legl der Arbeitsbereich in den Quadranten | und Il

Drehmoment-Drehzahl-Quadrant-Diagramm

oder Il und IV, eine Umkehr des Kraftflusses oder des
Ankerstromes mull vorgenommen werdan. Die Um-
schaltung erfolgt Ober Schitze im stromlosen Zustand,
wobel kurze Pausen entstehen, in denen der Antrieb
nicht gefihrt is1, d. b es ist kein Drehmoment vor-
handen. Um diesen Nachieil, der bei vielen Antrieben
wegen des dynamischen Verhaltens oder auch aus
technolegischen Gronden nicht tragbar ist, zu ver-
meiden, werden Umkehrstromrichter verwendet.

Bel den Umkehrstromrichtern handelt es sich um

zwei gegenparallel geschaltete bzw. in Kreuzschaltung
befindliche Stromrichter, wobei fir jede Stromrichtung
ain Stromrichter bendtigt wird. Hier unterscheidet man
kreisstromfreie und kreisstromfuhrende Stromrichter.
Diesa auch als .echte” IV-Quadranten-Regler bezaeich-
neten Stromrichter haben den Vorted gegenuber den
l-Quadranien-Gerdten mit mechanischer Wande-
schaltung, daB eine stindige Fihrung des Antriebes
varkiegt.

Die Umschaltung auf die andera Stromrichtergruppe
wird elektronisch durchgeflhrt, wobei bei den kreis-
stromfreien einphasigen Gerdlen Umschaltzeiten von
10 ms und bei den dreiphasigen Gerditen 5 ms erreich?
werdan.

Fur hochdynamische Antriebe werden kreisstrom-
fiihrende Stromrichler eingesetzl, bei denen eine
momentenlose Umschaltzeit dadurch verhindert wird,
dall belde Stromrchter davernd mindestens elnen
klgingn Strom fihren und jederzeit zur Ubernahme des
Ankerstromes bereit sind.

=
[-] I I
~
£ l_lﬂ
o
Maschine im Generatorbetrieb Maschine im Motorbetrieb
Rechtslauf bremsend Rechtalaul treibend
Stromnichier im Wechselrichterbetrieb n Mt | Mk n Stromrichier im Gleichrichtarbatrieh
Energlerichtung in das Netz U I [ U Energierichtung zum Motor
__ Drehmorment - Orefimoment «
e m| W (5]
) Eini | L=
Udic
**
Y. I: -
S
5
Maschine im Motorbetrieb \:/ M E* My o Maschine im Generatarbetriel
Linkslauf treibend 5 Linkslauf bremsand
Stromricher im Gleichrichlerbetrieh 1 Stromeichtar im Wechsalrichlerbetnielz
Energierichiung zum Molos

Energlerichtung in das Netz.
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Ubersicht iiber die gebréuchlichsten Stromrichtergeréte

Stromrichter- Halbgesteuerte Vollgesteuerte Vollgesteverte
schaltung Stromrichter fir Stromrichter fir Stromrichter fir
I-Quadranten-Betrieb | II-Quadranten-Betrieb IV-Quadranten-Betrieb
Kresstrommired Kraisstromighrend
mecharlacﬂﬂ elakironische elekironische
Limschaltung| Umschalung Umschaltung
einphasig | dreiphasig ainghasiq draiphasiy | dreiphasig ainphasig dresphasig ainphasiq dreiphassg
Spannungs- |
an hEB | hiDE vEB voB vDB vEB vDB vEB [ DB
4 ) N N— o S — — !
Leistungs- < 10 kW = 5EW < 10 kW | > 5 kKW = 1 kW > 1 KW = 5 kW = 1 kW = 3 KW
bereich |
Zusatz- Ena Einis Einr Eifit Eirit Eing Eire Viar Vier
induktivitiiten | Ankerkreds- | Ankérkreis- | Ankerkreis- | Ankerkreis- | Ankerkreis- | Ankerkreis- | Ankerkreis- | Kreisstrom- | Kressstrom
drossel drossel drossel drossel drossel drossel drossel drosseain drossein
evil rwei evil drei avil rwei evil. dred evil drai avil zwei evil drei it sechs
Netz- MNetz- Matz- MNetz- Metz ‘ Netz- Natz- Netz- Netz-
drossaln drossaln drosseln droaseln drosisin drosssin drosseln drosssin drasseln
| 1
Batrisbs- nur triiben treiben und tresipen im L wnd I, und
mbglichkegiten | im | cder Il Quadranten elektresch bremsen odpktrisch bramsan m I und IV, Quadranten
bremsen nur im | und V. oder
mittels Bremswederstand | im 1L und 11l Guadranten
Drehmoment- > 100 ms 10 ms Sms keine Umschaftzeit,
frade Ankerkres- da Antrieb jederzeit
Umschaltzeit [ umschaltung momentanganihrt
> 1abai
Fald
umschallung
i
Anwendungs- | Einrichtungsantriebe wie Kranbetrieb — dynamische Antricbe, hochdynamische
balsplele Pumpen, Komprassonen, heben und senken, abhangig vom Antiabe mit relati
Lifer, Zentrifugen Fiedertechnik Trisgheitsmomaent des gering, Schwungmassen
Schieifspindelantriecbe, Gesamtantrictos Lageregelungen
Kalander, Extruder Positionierantriebe
Netzanschiud- | 220V 20V 380V 220V a0 v 220V 380 V
spannung sV 360V a;:)dv 500V Jsov asov 380V
|
Ankar- 1mov | 150V 400V 400V | 150V 400V 150V 400V
Nenn- und
spannung 460V 460 V ;
00V 260V 520V | 260w 260 v
und
‘ 600 V
' |
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MaBliste fiir Gleichstrom-Maschinen Typ G 11 und G 13
|le——— q

ey — u——-; ? Bauform B 3

1—-—9 B3/B14

Zweites Wellenende und B 14-Flansch BS nur aul Bestellung

i
BN
SE c®dw

_far.l- ﬂ_&e
‘ / Bauform B 5

BS5/B14

T
|
D

] -
| J ﬂ p— I Bauform B 14
B14/B 14

Motor und Welenmate aut alle Bauvlormen ubartragbar!

Flansche B 5
Malor- Motor Welle
Tvo B5 A180 BS A 140
ks W 9 -9 Q| a dy Wigl lhju] t ] Ky n o, LCELEL-RED & by & 1y | S 8
@ 11.05 | 260 | 237 ‘ 118

18| 100 20] 1100 | 1100 | 23 | 23] 4] 128] 2| 12.8] 160 | 1100 [ 130 (25| 10] 05 a5, |11 1
G 11,06 | 275| 252 17 il Bl ke E 3 140| 954 |15 3 |10| 9.5

G 12.08 | 307 | 277 146
] 11 14 14 0 | 30 16 11 1 1
@ 13.08 | 332 | 302 38 Q - 36 - Y 5| 16 | 5| 16 60 Og | 130 (35110 | 9.5 | 140 954 |115] 2 101 9.5

| [ | 1

Kaing Verlingorung bei Niederapannungemaschinsn
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Anbauten fiir Gleichstrom-Tachos und Bremsen Typ G 11 und G 13

wersetzt gz eichingd

f '|' Tacho-Anbauten

Typ: TOP 0718

{ { : l:]_ Lj T0P 0,776

ks -
werselzn l,!:.'il."ﬂ‘
. Hohlwellentacho-Anbau
" L G G113

TOP 439 H12P TOF 439 H 14 P

L
be— 85
115 —o]

ver setzt gezeichnet

Federdruck-Einscheibenbremsen-Anbau
Vorzugsspannungen 24 V, 88V, 168V =

]
)
[ — T 220 V. 380 V ~
4 - w My |G | K
‘/ o Tre [Nm) ca
I }. 7614510 | 8 105 | 78
]
Elemmicisien der Motoren und Anbaugerabe snd lagegiech!
R " —_—E— Y g— Anbavgerate anderer Hersteler aul Anfrage!
Tacho- Anbausten
Flanscha B 14 Fubmade B 3
B4, C 105 B4 C80 TOPO7E | TDPOT/E | TOPA30H
B | B Jos | hje]s] ) b e tjefsfaje b | [e|n] w]|s ky | Ky K,
| | [ 56,5 436 418 05
106 7 85 | 26|10 M6 T 12(m T
O | | 20| 60y 5 (25]12 S| 72| 96 |1M0|134| 72| 8|28 - | 451 454 320
| | . — -
B 14, C120 B 14, Ci05
M 476 458 345
1 1 10| M
20| BOg |100]| 3 [1O|ME)105| TO, | 85 | 25| 10| ME| a0 | 104 | 127| 162 85 12|28 BALE B 501 484 aro

Andearungen vorbehalten!
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MaBliste fiir Gleichstrom-Maschinen Typ G 15 und G 17

-.—g;\—-.

[ q

Q

! /
jil O sk s (7Y
! l 1T :jﬁ QA |

= ;
I _.J ? — Y -—uT
i e eo___ Bauform B 3 o —;—H

et B3/B14 B

Zwweites Wellanende und B 14-Flansch BS nur auf Bestallung

5. 13 4 Gewinde M8
unter 45

a,
b —

Bauform B 5
B5/B 14
1
—
1.
Bauform B 14
B14/B 14
Mator und WellenmaBe auf alle Bauformaen ibertragbar!
Mosor- Mator Flansche B 5
o 85 A 200 B5 A0
K| k" g lg; q |y d g g Ju| bt Ju| m by o h s & a, by e | e %
!
G 15.08 | 328 | 299 162
155 | 1 1 : | 3
G 185.08 | 228] 319 | 135|123 175 [3€] 1| 14ie | 3030|516 |5) 16 |200| 130, | 165 (3.5 [12]14.5] 160| 110, |130|3,5 |9 |05
G 17.08 |38 | 341 an| |, al 5 ‘
oried ] [ 176 | 138 a4 47 o 16,4 | 40 |40 5 b 200 | 130, | 165 (35 | 12] 11
G 17.13 | 438|306 286 i s | e X 2 S| 160| 1104 |130(25|0 |05
19 6215 |
G17.16 | 468 | 426 296 |
| k | | |

* MaB k bzw. k, veriangert sich bed der Niederspannungsaustuhrung Typ GN 15 und GN 17 .. m 30 mm
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MaBliste fiir Gleichstrom-Maschinen Typ G 20 und G 25
q

o d
L

3.5 13 4 Gewinda MB
@ —i) unter 45°

—ti—
\
|

g‘A
g
oo

C1
P
bl

-
|
Qr

(]
& —— Bauform B 14
B 14/B 14

Motor und WellenmaBe auf alle Bauformen dbertragbar

Mator- Moaoe Wl Flansche B &
Tvp 85 A 280 B85, A 200
L3 K 9 |® |9 |k]| d dy |V by HENIRE ED by TR iy Dy | &y | 0] &) &
o] it 208 | 170 | 2% 2 24, | 60 |50 n b1
@ 20.18 | 553 | 500 397 60| I8, e 8| 31 |8 27 |250| 180, (2156 | 4 | 16 [13,5]200| 130, |165| 4 |14[11.5
B 5, A 300 B & A 250
G 25.10 | 525 | 475 283 |
G 2512 | 565 | 518 323 | I
G 25.18 | 605 | 555 | 260 | 205 | 363 | 60| 32| 44| 80 |50(10| 35 |8 | 27 | 300 | 230, | 265 | 4 |20 [13,8] 250 180 [215] 4 |16]135
G 25.20 | 665 | 615 423 \
|
E |
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Anbauten fiir Gleichstrom-Tachos und Bremsen Typ G 20 und G 25

wersetzt zoichned

Tacho-Anbauten

Typ: TOPD.7IB
TDP 0,778

LIIUB

/ .
f [T

K} g

Hohlwellentacho-Anbau

TOP 439 H16S TOP 430 H1G6F
| TOP 439 H 20 §
/ 1 TOP 439 H25 S (nur bei zusitzichem
Wallenzapien bis @ 24)

verselzt gezeichnet

115 —]

Federdruck-Einscheibenbremsen-Anbau

Vorzugsspannungen 24 V, 98V, 168 V =
220V, 380V ~

vergetzt gezeichnet

I
A
53‘-

' |
f Motor-Typ Bremsen-Typ Mo as s
: [Nm]
|
TE145-11 14 120 74
T "1 1 o G20
G256 TE145-13 32 140 L1
l TE14E-18 &0 175 105
I
Elemmikiisten der Motoren und Anbaugeriibe Snd kgegleich !
— K e Anbaugeriite anderer Harsteber auf Anfrage!
Flansche B 14 Fumafie B3 Tacho-Anbauten
814, C 1680 TOPO7/8 | ToP O.7/6 TDP 439 H
L b, o | |si| ] a o b f h |e|n]w l & k, k, k,
1'
a2 653 644 528
160 110 | 130 |3 S13SME] 140 | 175 | 190 | 230 [ 112 (15|50 12
- 152 633 684 568
140 | 185 ‘ 128 (78] 654 534
178 ) 233 120 71 604 574
220 | 265 | 216 | 285 (132 | 16|55 | 128 | 12 751 734 614
220|265 158 an T84 674

Anderungen vorbahalten !
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Masliste fiir Gleichstrom-Maschinen Typ G 28, G 32 und G 36

-~ Q

G 28 G 32:

[

1(\

1
T

by

K i

k1

4 Gowinde M 10
unter 45°
(bei G 238 unter 56%)

/ iorm B 5
B5/B14
Cy
. -
fi

iz
Motor und WellenmaBe auf alle Bauborman Ghartraghar!
Mator- Maotor Wals Fulmafa B3

Typ
Ky k g |ex| @ la d dy Wg| b Ju 1 w| a [ o f h c|n|w|s
H 1

G 28.13 | 722 | 641 370 s30 |
G 2817 | 762 | 681 |280 |218 | 410 (100 | 42, | 38, |110] 8a|12 | 45 |10 | 41 | 284 (304 | 254 | 330 | 160 |20 (&3 | 130 |14
G 28.20 | 752 | 710 440 170
G212 | 717 | 634 aro 198 | 280 145
G32.17 | 792 | 106|315 | 235 | 448 100 | 42. | 38 |110| 80|12 | e [10 | 41 | 254 | 304 254 | 220 | 180 |20 |@3 | 170 |14
032,22 | 847 | 703 500 254 | 204 1 170
o T
G 38.15 | 880 | 735 438
03817 880 785 | oo | 2es | 81 1a0| 48, | 48e | 110|110 [ 14 [s05 | 14 |515| 270 | 330 | 279 | 360 | 180 |25 | 80| 121 |18
G 38,20 | 910 | 785 488 . ’ - ‘ .
G 36.25 | 960 | B35 538 ] i | 1
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Anbauten fiir Gleichstrom-Tachos und Bremsen Typ G 28, G 32 und G 36

vErsetzl gezeichnet

e #1106

verseizt gezeichnet

| !
£
f L 1)
[ l
|
-
—_— ks -
et selrt gerechret T
I &

Tacho-Anbauten

Typ: TDP O, 7/8
TO®R 0,716
TDP 1.2
TOPS 12

Hohlwellentachometer-Anbau

TOP439H 16 S
TP 439 H 20 5
TDP 430 H 26 T (nur bed zusatzlicham

Wellenzapten bis & 24)

Federdruck-Einscheibenbremsen-Anbau
Vorzugsspannungen 24 V, 98 V, 168 V =

/ L 220V, 380V ~
| Mo
| 8| X
! 1 2 Mator-Typ Bremsen-Typ [ os ks
m ,
f l 7614513 a2 | 140
[ G 26- G 36 7614518 6o | 175 | 108
I 76145-19 120 | 200 | 118
el L G 36 TE145-24 240 | 249 | 142
Klemmkisten der Moloren und Anbaugerile snd lagaghech!
Anbaugeraie anderer Hersteller auf Anfrage!
HNorrad Fanscha Tacho- Anbauten
B 5, A 350 B 5 A 300 TOP 0718 TOP 0,716 TOP 12 TDPS 1,2 TOP 438 H
B | by |y b s | A | by | e |] S s K, k, K, K, k,
| g27 810 923 889 700
350 | 280ng | 300 | & | 20| 17.6] 200 | 230, | 268 | 4 |21] 128 BET as0 963 929 T40
Q82 935 1048 1014 825
w22 805 918 884 685
350| 280, | 300| 5| 20| 17.5]300 | 230, | 2654 |21 135 ma7 B0 93 959 770
| 1 F as2 B35 1048 1014 825
B S5 A400 B85 A350 943 925 1021 087 T8
] SE3 45 1041 1007 B1B
494 ars 1071 1037 B48
400 | 3004 | S0 5120 17.6] 350 | 260,, | 300 (8 |20|17.8 1043 1025 1121 1087 808

Anderungen vorbehalten!
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Allgemein

Glelchstrom-Getriebemotoren werden da eingesetzt,
wi regelbare langsame Drehzahlen bendtigh werden
bzw. regelbare Drehzahben mit konstantem Dreh-
moment.

Der Motor bildet mit dem Getriebe zusammen gine
kompakte geschl @ Konstruktionseinheit.

Das guBtechnisch kraftige, schwingungsarme GrauguB-
getrisbegeh&use mit reichlich dimensionierten Walz-
lagern und Wellen ist mit dem direkt angebauten
Gleichstrommotor eine sehr stabile und robuste An-
triebsavstihrung.

Der Glelchstrommotor mit dldichtem Flansch und mit
Simmerringabdichtung is! direkt ohne Zwischenflansch
und ohne Kupplung, Zahnritzel sitzt auf der Motorwelle,
an das Getriebegehause angeflanscht. Die Flanschan-
lage (Motorbauform B5 oder B 14) ist mit einer plasti-
schen Dichtmasse abgedichtel. Bei der Bauform V 6
und V 3 wird eine doppelte Motorsimmerringabdichtung
ecingebaut (Mehrpreis).

Die Getrigberdder sind aus legierten Edelstahlen und in
der Regel schrdgverzahnt, emnsatzgehdrtet und flanken-
geschliffen. Gute Laufruhe und weitgehende Wartungs-
freiheit wird gewdhrlgistet.

Es sind Stimrad-, Schneckenstimrad- und Schnecken-
getriebe lieferbar.

Schmierung, Olwechselintervalle, Olsorte

Einfache Tauchschmierung oder Fettschmierung. -
Mormal ist ca. alle 5000 bis 8000 Betriebssiunden ein
Schmierstoffwechsel vorzunehmen,

Das O istim warmen Zustand abzulassen, der Getriebe-
kasten ist grandlich zu reinigen, neves Getriebedl nach
Oischauglas bzw. nach Tabelle Seite 63 (Richtwerta)
einzufdilen,

Die Getriebe werden normal betriebsfertia mit einer
4- oder Fettfiillung ausgeliefert.

Vor der Inbetriebnahme ist die VerschliuBschraube (aus
Transportgraonden angebracht) durch die lose mitge-
lieferte Entiiftungsschraube auszutauschen,

Bei kleineren Getrieben kann die Entliftungsschraube
entfallen (Getriebetyp . . 16, . .19, .. 20).
Folgende Olsorte wird emplohlen:
MOBILGEAR 636

Viskosititsklasse 150 VG 680
Gebrauchstemperatur = 107 bis 4100 * ¢

Bauformen

Die Stimradgetriebe kénnen in FuBausfihrung B 3 in
den Anbaulagen V5, V6, B6 B7, B8 und in Flansch-
ausfiihrung BS in den Anbaulagen V1, V3 geliefert
warden.

Bauformean - Anbaulagen siehe letzte Listenseite.

Zu beachten ist: Getriebe dirfen nur in der bestitigten
Bauform-Anbaulage angebaut werden. Bei anderen
Bauform- Anbaulagen dndert sich die Olmenge, die
Lage des Olschauglases und des Entldftungsstulzens,

DC motors

Low Voltage Motors

Schneckenstirnradgetriebe

(Winkelgetriebe Typ W...)

sind mit einer eingangigen oder mehrgangigen
Schnecke und einem Schneckenrad ausgefdhrt. Eine
Selbsthemmung ist nur tellweise bei eingangigen
Schnecken gegeben. Der Getriebewirkungsgrad ist un-
glnstiger als bei Strinradgetricben. Diese Getriebe sind
mit 2 freien Wellenenden lieferbar: Welle A" ist normal,
Welle |B" nur nach Bestellung

Die spezielle Bauform s so ausgelihrt, daB an der
Wellenseite die vier Gewindebohrungen mit Auflage-
fiiche angebracht sind. Gewindebohrungen und Auflage-
fiiche an der Wellengegenseite oder beidseitig sind
maoglhich (Mehrprais).

Anbaulage normal wie in der MaBzeichnung darge-

stelit, zur Sicherstellung der Schmierung ist eine
andere Anbaulage anzugeben (siche Seite 62-63).

Schneckengetriebe auf Anfrage.

Getriebeauswahl

Die Getriebe-Motorzuordnung ist aus dieser Liste nicht

ersichtlich, sie wird von unseren Technikern festgelegt

nach Leistung, Ausgangsdrehzahl und der Zusammen-
passung Getriebegrife - Molorflansch,

Anzugeben ist:

B Motorleistung, Schutzan, Betriebsart bzw. Dreh-
moment an der Getriebewelle (Getriebewirkungs-
grad berucksichtigen), Anlaufmoment

B Getriebeausgangsdrehzahl, Untarsetzung

B Getriebebauform - Anbaulage

W Stimrad- oder Schneckenstirnradgetriebe

B Belastungsart, gleichmaBig oder StoBbelastung

Getriebewirkungsgrad:
Abhangig ven der UntersetzungsgroBe.
Stirnradgetriebe ca B5%-985%

Schneckenstimradgetriebe ca. 50%-90%
Genaue Angaben auf Anfrage.

Normal werden Getriebemotoren mit einer Motor-Nenn-
drehzahl von 3000 '/, verwendet

Getriebeuntersetzungen auf Anfrage. - Eine feinstufige
Untersetzungsreihe slehl zur Verfbgung, Untersetzungs-
bereiche in etwa siehe nebenstehende Tabelle.

Typenbezeichnung

B8: G 2018 S-n + KCC 45

GS-Maotor_ -
(Typenschiissel siehe Seite 3)

Getriebetyp . —
Baugrofe 45 (Zahl gibt Getricbewellendurchmesser an)

An samiliche Getriebemotoren kénnen Bremsen,
Tachometerdynamos, Fliehkraftschalter und Impulsgeber
angebaut werden. Andere Getriebeausfiuhrungen,
leistungsstirkere Getriebe und Getriebe anderer
Fabrikate auf Anfrage.

GN17_Manual_En_R1(2017-02-27)ID70646.doc
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Aufbau eines Gleichstrom-Motors

(zerlegter Motor Typ G 17, Bauform B

12

Ersatzteilliste

3, eigengekihit)

19

w6 18 177

1 Statorgehdiuse komplatt

2 Anker komplatt
{1 oder 2 freie Weallananden
mit ader chne Lufter)
3 AS-Lagerschild
(83, B5, B14; offen odar geschiossan)
4 BS-Lagerschild
(mit ader ohne B 14-Austihrung)
5 AS-Rilenkugelager
G BS-Rillenkugelager

7 AS-Stutmchaibe
(nicht ganeral)
8 BS-Stutzscheibe l
9 Abdeckband
{offen oder geschiossen)

10 Tellartedear K
11 BS-Lagerdackal

12 AS-Lagerdeckel
(entfallt, wenn angegossan)

13 Birstenbricke komplett
mit aufgeniataten Burstanhaltenn

14 Kohlabirsten

15 Klammbrett

16 Kiammkastandeckeldichiung
17 Klammkastendeckel

18 Kabelverschraubung
(gehart nichl zu unserer Lieferung)

19 GehdusefuB (nur bad B 3)
20 Entstcrkondensator (bis G 17)

Bai Ersatzteilbastelungen und
Anfragen sind folgende Angaben
arforderich:

= Matortyp

= Maschinen-Nr. baow.
Kommissons-Nr

= Ersatzteiibezeichnung

- Baufarm, Nennspannung,
Sonderausiihrung

AS = Antriebsseitig

BS = Birstensedig

Abgedeckte Rillen-Kugellager (2Z) nach DIN 625

Simmerring-Zuordnung

Matartyp -"Lnlr-m:assmhg‘l Birstenseitig 1 Normak-Batatiung Maotortyp Abmessung m‘::ﬁf:;t::d
1 1

G111 620122 | 620122 | Lithiumverseifies G111 BA24-12-7

G13 6202 27 620222 | :“l“‘ I G113 BA24-15-7 ai i rsmolis

G1s 620322 | 62032z | '"oPleunkiiB0TC G 15 BA35-17-T i

G17 6204 22 L T — G17_ | 'BA35-20-7 i

G20 620622 | 620527 | Eingatzbereich G2 | BA 40-30-7

G25 6207 22 6205 22 | =20°Cbis + 120°C G 25 BA 52-35-10 P
G 28-G 32 6300 22 6208 22 i G 28-G 32 BAGD-45-7

G 38 6310 22 6210 22 l Q38 BA 72+£0-10
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Schaltbilder, Klemmenbezeichnung

Gleichstrom-Motor
Gleichstirom- Nebenschiu-Motor Gleichstrom-NabanschluB-Motor
mit Wendepolen mit Wendepolen und Fremderregung

-

Rechtsiauf Linkslauf Rachtslauf Linkslauf
Gleichstrom-DoppelschiuB-Motor Gleichstrom-DoppelschiuB-Maotor
mit Wendepolen mit Wendepolen und Fremderregung

Fechisiauf Linkslauf Rechislauf Linkslauf

Slelchstrom- Reihenschiu8-Motor

it Wendepolen Klemmenbergichnung flr neun Bazeichng
Gleichetrom-Maschinen nach
| DM 42401, Ted 2 VDE 0570
|
~ Anked mil symetr. geschaltelen Wendepalen B1-B2 AlG-BH
= Ankpr AT1-A2 A-B
5
( 7, NebenschiuBwicklung E1-E2 C-D
AeihanschiuBwickiung D1-D2 E-F
Wandepodmckiung. Kompansatonswickhang B1-B2/C1-C2 G-H
Fromdemagte Magnetwickiung F1-F2 I-K
Rechislauf e
aul Antrisbswellenende pesahen
Linksiauf i
Techtslauf Linksiauf

Jrehrichtung beachtan!

3ei Nebenschiu und fremderreglen Gleichstrom-Motoren ist daraul zu achten, dad vor dem Anlegen der Ankesspannung
las Feld voll erregt st

inschiufl nach Schaltbild, dieses ist im Klemmkastendeckel eingeklebt,

temmenanschiiisse sind an den Klemmbrettbolzen mit Bezeichnungsfahnen versehen.
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13 Appendix 2 (GN-Series)

Typenerkldrung

DC motors

Low Voltage Motors

Typenbezeichnung besteht aus Kennzahlen und Kennbuchstaben mit folgender Bedeutung

Bezeichnungsbeispiel

G - Gleichstrommotor — T
GG - Gleichstromgenerator e —s
N = Niederspannungsausfilhrung e
1"
13
15
17 BaugroBe —
20 g
25
28
3z |
36
05 |15
06 | 16
08 (17
10 (18 "
| > .
11 |20 Baulinge
12 |22
13 |25
14

E = Eigenkiihlung, fallendes Drehmoment (IP 23)

M - Eigenkiihlung, konst. Drehmoment (IP 23)

F - Fremdkihlung, konst. Drehmoment (IP 23, IPR 44)
S - Selbstkihlung, konst. Drehmoment (IP 44)

OF - Oberfliichen - Fremdbeliftung (IP 44)

n = NebenschiuB, Fremderregung
¢ - DoppelschiuB

h = Reihenschiuf

hc - Hilfsrelhenschluf

K - Kompensationswicklung

[~ Erregerwickiung

spez - Spezialaustiihrung
(mechanisch und elektrisch wesentlich |
von Normalaustuhrung abweichend)

Bestellangaben
Angebots-Nr, alte Kommissions-Nr
Leistung

Drehzahl

Schutzart

Betriebsart

Umgebungsbedingungen (Temperatur uber 40°C,
Autstelinbhe Uber 1000 m, besondere Vorschriften)

Ankerspannung
Spannungsart (Formfaktor)

Drehzahibereich durch Ankerspannungsinderung
(Drehmoment, Betriebszeit im unteren Drehzahibereich)

Erregerwicklung
Erregerspannung
Drehzahibereich durch Feldschwichung (Leistung)

Bauform
FlanschgrBe

1 oder 2 Wellenenden (Simmerringabdichiung)
mit oder ohne B 14 Flansch BS

20- 18 E -n K s + B45
[
| Getriebe-Typ
[ |
|
\ \
‘ [
[
\ ) x
\
\
|
[
\
\ ‘
Kiihlungsart ‘
L
— l
Anbauten:
Tacho-Typ

Bremsen-Typ (Spannung, Bremsmoment)
Getriebe (Typ, Untersetzung, Bauform)
FremdiUfter

Impulsgeber

Fliehkraftschalter

Luftfiter

Abweichend von ListenausfUhrung :
Klemmkasteniage, Klemmkastenschutzart, ohne Klemm
kasten

Sonderisolation (Feucht- und Tropenschultz, bedingt
saure- und laugenbestandig)

Sonderfarbton (normal RAL 7030)

Wellenabmessungen

Sonderflansch

Zubehbr:

Glatnungsdrossel

Ersatzteile

Stromrichtergerat auf Anfrage

54
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DC motors

Low Voltage Motors

Mechanischer Aufbau

Allgemein

[he Motoren sind vom konstrukbven Aufpau sehr stabl
unct rabust

Alle Maschinen haben ein Stahlrohrgehause mit einge-
schraubten Hauptpolen

Ber gewichtsoplimierten Maschinen, wie sie haufig in
Fahrzeugen vorkommen, sind die Lagerschilder aus
Aluminum

A leichte AlumimiumausiGhrung

G schwere GrauguBauslihrung

Bauformen

Flansch

Antriebsseihge Flanschausfuhrungen (AS) sind nach
DIM 42948 ausgetuhrt

B S = Form A mit Durchgangslochern

B 14 - Furm € mit Gewmndelochers erhohte Flansch
gendughaent nach NN 42955 auf Anfrage

Mehrere Flanschgrofen je Motlortyp stehen zur
Verfiigung.

Cie BS-B 14 Flansche (burstenseitig) entsprochen nichd
der DIN-Norm, sig werden ber der Bautormbezeichnung
nach dem Schragstnch autgetuhrt | ‘B 14)
Bautormkombination: Flansch + Fufl sind ausluhrbar
1B 35:B14/B 3/B 14)

Schutzarten

nach DIN 40050 B 2 (fur elektnische Maschingn)

IP 23  bei allen B-Bauformen moghch, Beruhrungs
schulz, kein Eindringen von Fremdkarpern
grofer als 12 mm

Spruhwasserschulz in enem behebigen Winkel

bis 2u 60 Grad sur Senkrechten

IP 21 Deiallen V-Baurormen méaghch, Beruhrungs
schutz, kein Eindrngen von Fremdkorpearn
groBer als 12 mm,
Traphwasserschulz senkrecht lallend

IP 44 beiallen Bautormen maghch, vollkommen

geschlossen, Schuty gegen kornformige Fremd-

korper grofier als 1 mm (Drahte, Werkzeuge,
grober Staub), spritzwassergeschutzt in allen
Richtungen

IPR 44 be allen Baugrofien moglich, vallkommen
geschlossen. Ausfuhrung mit RohranschiuB zur
Fremdbeluftung, sonst wie [P 44 (Mehrpreis)

IP 55 beiallen Bauformen moglich, vollkemmen
geschiossen, Schulz gegen schadigende Staubs-
ablagerungen und gegen Strahlwasser (Mehrpreis)

IP 56 auf Anfrage. vollkommen geschiossen. Schulz
ben Uberflutung

IP 57  auf Anfrage, vollkommaen geschlossen, Schulz

besm Emlauchen (Festgelegte Druck- und
Jatbedingungen)

Typenreiheneinteilung — Kiihlungsarten

Typenreihe E (Schutzart IP 21, 1P 23)

Eigengekiihite Motoren, durchzugsbaluftet durch
drehzahlabhangige Elgenkuhiung
Drenrichtungsunabhangqiger Radiallufter saugt Kuhiiuft
nurstensmtbig an, blast antnebsseitig ins Free
Drehzahisteuerung abwarts nur be fallendem Dreh-
moment maglich

Typenreihe S (Schutzart IP 44 1P 55 IF 56, IP 57}

Selbstgekiihlte Motoren, unbeluttet, Verlustwarme
wird von Motoroberflache abgestranit
Drehzahlsteuerung abwarts bis praktisch Stillstand
ber konstantem Drehmoment maoghch

Kihlungsarten — Schutzarten DIN 40050

AS BS

o100

u
N

2

g

Schulz gegen Spruhwasser is zu einem -3 von B0
in der Senkrechten

Schutz gegen Fremdkorper = 12 mm

IP 44

vollkommen geschlossen,

Schutz gegen Spritzwasser

Schutz gegen kornformige Fremdkorper > 1 mm
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Lager

Alle Motoren sind mit abgedeckten Rillenkugeliagern
(2Z-Lager) mit Lebensdauerschmierung ausgerustet
nach DIN 625,

Die Betettung ist normal ithiumverseiftes Fetl mit

einem Tropipunkt von 180°C geeignet fur einen
Temperatureinsatzbereich von = 20°C bis + 120°C

Festlager = AS (aninebsselig)

Loslager — BS (burstenseitig)
axiale Verspannung mittels Tellerfedern, Warmeaus-
dehnung Richtung BS.

Ben V-Bauformen (verlikale Aulstellung) reichen die
Lager aus. um das Anker- und Kupplungsgewicht
aufzunehmen, zusatzliche Belastungen bei der Bestel
lung angeben

Abgedichtete Rillenkugellager (2 RS) werden generell
ben folgenden Ausfuhrungen eingesetzt

= Schutzart hoher als IP 44 (AS + BS)

= mit Simmearringabdichtung (AS)

- Getriebeanbau (AS)

- Feucht- und Tropenschutz (AS + BS)

= V-Bautormen (AS + BS)

Kugellager mil Sonderbefettung, mit eingeengter
Radialluft {gerauschgepruft und schwingungsarm) aul
Anfrage (Mehrpreis)

Wellenenden

Ausfithrungen nach DIN 748, Teil 3, haben eine
geschlossene PaBledernut nach DIN 6885 Bl 1. Die
PaBfedern werden mitgeliefert. Zentrierbohrungen mit
Innengewinde nach DIN 332 Bl. 2 sind ausfuhrbar
Austuhrungen mit 2 frenen Wellenenden siehe Malhsten
Beim Hohlwellentacho- und Bremsenanbau kann zusalz
lich ein verlangertes Ireies Wellenende ausgefuhrt werden
Sonderwellenenden und Wellen aus Sonderwerkstotten
[z B V2A-Stahl) auf Anfrage, wobei kieinere Durch-
messer und andere Langen generell moghch sind

Vielkeilprofil: AuBen-/Innenverzahnung ist ausfiihrbar.

Wellenabdichtung

Antriebsseitig konnen alle Matoren mil einer Simmer-
ringabdichtung ausgebildet werden (Mehrpreis)

Beim direkten Getriebeanbauw wird normal eme einfache

Simmernngabdichiung, bel V-Baulormen hangend eine
doppelte Simmernngabdichiung engebaut

Biirstenbriicke/Biirstenhalter

Die Burstenbriicke

besteht aus glastaserverstiarkter Polyester-PreBmasse
mil angenielelen Flansch-Einfach/ oder Flansch-
Doppel-Bilrstenhalter GN 13 bis GN 25 bzw. GN 24 4.
Rollband-Federhalter bei den Maschinen der BaugroBe
GN 28, GN 32 und GN 36 bzw. GN 17.4 und GN 20.4.
Die Burstenbrucke steht in der gekennzeichneten
wNeutralen-Zone" und darf nicht verstellt werden.
Der mittiere Burstendruck hegt 2zwischen 200 und

300 cNicm?

DC motors

Low Voltage Motors

Anbauten

An alle Motoraustohrungen konnen BS (birstenseftig)
Gleich- und Wechselstromtachos, Bremsen, Impuls-
geber und Fliehkraftschalter angebaut werden.

Anbau einer Bremse + Hohlwellentacho + Impulsgeber
ist maglich.

Bremsen-Anbauten

Burstenseita kann eine entsprechende Federdruck-
Emschesbenbremse (Fa Binder) fur Trockenlauf angebaut
werden

he Federdruckbremse bremst im stromlosen Zustand
und luftet unter Strom

Vorzugsspannungen Gleichspannung 24, 98 oder 168 V
Wechselspannung 220 oder 380 V
(40~80 Hz) mit eingebaulen Gleich-
richtern.

Isolationsklasse B

Bremsentyp 76 145 .. mit Klemmkasten
76141 . mil AnschluBkabel, wenn eingebaut,

Anbauten von Federdruck-Lamellenbremsen und
Bremsen anderer Fabrikate auf Anfrage

Getriebemotoren

Ausfihrung als Stirnrad-, Schnecken- und Schnecken-
stirnrad-Getriebemotoren auf Anfrage,

Betriebshinweise

Folgendes sl zu beachten
— erschutlerungsfreie Aufstellung

= ausreichende Kuhlluftzuluhr (Ansaug- und Ausblas
offnungen freihalten)

= Welle muB leicht drehbar sein (Bremse luften)

= Kupplungen, Scheiben und Zahnrader vorsichlig mit
leichten Hammerschlagen (Gummihammer) aufziehen,
daber Welle auf der Gegenseite abstutzen

- Motor genau ausrichten

= Kupplungen, Scheiben und Zahnrader mussen
dynamisch ohne Paffeder ausgewuchtetl werden.

|}

Kohlebursten sind leichl beweglich, Burstenhalterfeder
drucken ardnungsgemal auf Kohlebursten

— Der Kolleklor darf nicht mit Ol und Fett in Berihrung
kommen

Leistungsschildangaben mussen mit den Versorgungs-
spannungen uberemstimmen

Anschlufi nach beigefugtem Schaltbild (im Klemm-
kastendeckel eingeklebt) bzw nach Klemmenbezeich-
nung.

Wartungs- und Bedienungsanweisungen werden auf
Anforderung zugesandl
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Ausnutzung der Typenleistung bei verschiedenen Betriebsarten
(Betriebsart nach VDE 0530)

Dauerbetrieb S 1 Durchlaufbetrieb mit Aussetzbelastung S 6
Der Betrieb dauert so lange, bis die Beharrungstemperatur

praktisch erreicht wird

P

______________________________ - P T T 7

Wie Aussetzbetneb S 3 jedoch lauft die Maschine wahrend der
Belastungspausen lear durch

L—1s t
| -t A
Kurzzeitbetrieb S 2 g G A
Der Betneh dauert hochstens so lange, bis die zulassige Erwar
mung der Maschine erreicht wird. Ber weiter fortgefuhrtem o)
Betrieb wurde die Maschine zu warm werden Erneuter Betneb t
erst nach praktisch vollkommener Abkuhlung auf die Kuhiluft
temperatur moglich rs — -
t Betriebsart ED usnutrung der ypenh_:ih;n‘q n %
2] p | 44
‘ PR - e | | 2 i
P SE 15% | 160 180
/ 25% 1410) 160
t 40 " 130 140
' - 60 120 ’ 120
4 N ?
. -t :
Ununterbrochener Betrieb
Belriebsar! ED Ausnutzung der Typenleistung in % mit Anlauf und Bremsung S7
il o P23 naq Der Wiederanlau! erfolgt unmittelbar nach der Bremsung, d h e
52 1 min 400 Maschine steht praktisch standig unter Spannung, es gibit
2 min 380 kainen emgenthchen Stillstand
5 min 350
10 min 150 330 e t‘w -
15 min 140 280 ta ts ta:
Al B Ei
30 min 130 160 =]
GO min 10 120

Aussetzbetrieb ohne EinfluB des Anlaufs
auf die Temperatur S 3

In regelmabiger Folge wechseln Betriebszen und Stllstandszent
miteinander ab Die enzelnen Belriebszeiten dauern nur so
lange, dafl auch bel davernder Wiederholung die zulassige

Erwarmung nicnt dberschritten wird Die Stillstandszeiten snd Tl o ?}' 1X
50 kurz, dall die Maschine sich inzwischen meht tis auf thre
Umgebungstemperatur abkuhlen kann Wenn micht anders

vereinbart, dauert ein Belastungsspiel {Betniebszeit + Stillstands L -
zeit) 10 Minuten t

Ausnutzung der Typenleistung unter
Angabe der Betriebsdaten auf Anfrage

ED -~ Einschaltdauer in % eines Spileles
bzw bei S 2 Betrigbszen in Minuten

e L N IV W 7} T (3] Leistung
] Temperatur

Brlastungszon
D 100
Speeldaiier

L - t (bae DOChste Temperatur
= 1 Zet
s usnulzung der Typenlestung in

Betriebsart ED \P 23 P a4 ta Snlau:zml
elastungszent
s3 15% 145 200 by i

259, 130 1 tp,  Bremszeit

= e 60 1 Learlaufzen
40 % 120 160

0 1% 130 Iy Spieldauer

S0 ty Stillstandszei
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I. Sonderspannungsbereich
zwischen Batterie
und Stromrichterspannung

Bei dieser Ausfiihrung ergibt sich die Mindestspannung
durch die niedrigste noch technisch ausfihrbare Win-
dungszahl bei entsprechender Kollektorenausfiihrung
(GN Type).

Die Maximalspannung ist in der Regel kleiner, als die,
die vom Stromrichter geliefert werden kann.

Drehzahlen:

Hierbei ist es noch maoglich, die in der Liste angegebe-
nen Grunddrehzahlen mit dem entsprechenden Span-
nungsbereich zu realisieren.

Ausnutzung der Typenleistung

Fur die Ausnutzung der Typenleistung bei verschiede-
nen Betriebsarten gelten die auf Seite 6 aufgeftihrten
Tabellen.

Typen:

Die Typen vom GN 13 bis GN 36 sind dem Hauptmoto-
renkatalog entnommen. (2- und 4polige Ausfiihrung.)
Siehe Seite 8 und 9.

Il. fiir Batteriespannung
in 4poliger Ausfiihrung
12, 24,48 V

Die Motore fir reine Batteriespannung werden mit
einer Stabkupferwicklung mit 1 und 2 Wdg. pro
Lamelle ausgefihrt. Dadurch ergeben sich bei fest
angelegter Ankerspannung Drehzahlen, die nur noch
tber die aktive Eisenpaketldange der Maschine zu ver-
andern sind. Siehe techn. Tabellen, Seiten 10 bis 15.

Furr die gebréuchlichsten Batteriespannungen von 12,
24 und 48V stehen dem Anweder drei Typenreihen
Gleichstrommotore zur Verfiigung. Motore der BaugréBe
100, 112 und 132 decken in diesem Batteriespannungs-
bereich eine Leistung von 1-13 KW ab, wobei die Dreh-
zahlen zwischen 700 und 5000 min™' gew&hlt werden

kénnen.

Typ BaugroBe Leistungsbereich
GN 17.4 100 0,55 - 5 KW

GN 20..4 112 1,0 - 6,4 KW
GN 24..4 132 2,75 - 13,7 KW

DC motors

Low Voltage Motors

Elektrischer AnschluB3

1.

GroBer Klemmkasten fiir
Niederspannungsausfiihrung

Die Bolzenquerschnitte am Klemmbrett sind nach
DIN 46200 den Ankerstromen angepaft.

Normallage rechts auf Antriebsseite gesehen.

Kabelausfiihrung

Anker- und ErregerwicklungsanschluB mit jeweils 2
getrennten Kabeln mit dem entsprechenden Quer-
schnitt. Ld&nge nach Kundenwunsch.

Spezieller AnschluB fiir Fahrmotore

Pluspol mit hochflexibler Litze und dem entspre-
chenden Querschnitt mit beliebiger Lénge ausge-
fuhrt. Minuspol an Masse gelegt.

Bei diesem AnschluB ist nur eine Drehrichtung
moglich, muB bei Bestellung unbedingt angegeben
werden.

SteckeranschluB3

Plus- und Minuspol tber jeweils einpoligen
Cannonstecker mit BajonettverschluB nach
VG 95234, in Schutzart IP 57.

Einschalten

Motore, die direkt an der Batterie betrieben wer-
den, konnen mit Ricksicht auf das anzutreibende
Massentragheitsmoment direkt eingeschaltet wer-
den, wenn gewahrleistet ist, daB der Hochlauf auf
Nenndrehzahl innerhalb weniger Sek. erfolgt.

Bei Maschinen mit einer Leistung gréBer 1,5 kW
sollte ein DoppelschluB- oder ReihenschluBmotor
verwendet werden.

Beim Betrieb am Chopper kann der Beschleuni-
gungsstrom durch eine Strombegrenzung an der
Steuerung eingestellt werden.

Temperaturiiberwachung

Durch den Einbau von Thermowé&chtern direkt an
den Birstenhaltern kénnen die Motore gegen Uber-
erwarmung geschutzt werden.

Die Thermowachter kénnen als Offner oder Schlie-
Ber verwendet werden und schalten einen Gleich-
strom von 1A. ThermowéchteranschluB Gber Can-
nonstecker nach VG 95328.

Die Abschalttemperatur wird der Isol.-Klasse ange-
pabBt.

Isolation

Alle 4-poligen Niederspannungsmotoren ab GN17
sind generell in Isol.-Klasse F ausgeftihrt.

Bei héheren Listenleistungen oder erhdhter Umge-
bungstemperatur wird eine Mischisolation F/H aus-
gefuhrt (gegen Mehrpreis).

Sonderisolation (gegen Mehrpreis)

- Feucht- und Tropenschutz

— Schutz gegen aggressive Gase und Dampfe
(bedingt s&ure- und laugenbestandig)
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S17 J

s
Bauform B5 und B14

Fremd-
Motor- Motor .Jﬁ'é'r Welle FuBmaBe
Typ ke* | k* g | g q P3 d dy | v | 1y |u t uy ty a e b f h |e w1 s
G11.05 |260 | 237 118 59,56
a1100 |275 | 252 | 118 [ 100 [ 126 Mig [114s | 23| 23| 4 (126 | 4 |126 [ 72| 96 | 110 [134 | 72 [ 8 | 7
G13.06 |307 | 277 146 76
c1308 |332 |302 [ 138 [ 110 [ 175 [ 215 [14ke | 14k 30| 30| 5161 | 5161 | 80| 104 | 127 | 152 | 85 |12 | gop 8
G 15.06 |328 | 299 162 87
G 1508 |348 | 310 | 155 | 128 | 175 | 225 |14k [14ke | 30| 30| 5 | 161 | 5| 161 | 90 | 120 | 150 | 180 | 100 |12 | o7 1
G17.08 |381 | 341 211 99
164 5| 18,1
G17.11 411 | 371 241 230 100 | 130 114 11
G173 |436 | 306 | 176 | 135 | 266 5 166 | 40 | 40 g e 5 | 18,1 170 [200 | 112 |14 | [ 0
G17.16 |466 |426 296 xR i 140 | 175 121,5
G 20.14 |519 | 469 297 132
G20.18 |559 | 500 206 | 170 337 240 |28y | 2446 60 50 8 | 309 8269 |140 | 175 | 190 | 230 | 112 | 156 152 12
G 25.10 |525 | 475 283 140 | 185 128
G 25.13 |565 | 515 323 178 | 223 129
G2516 |605 | 555 |260 | 205 | 363 | 390 326 |24ks | 80 | 50 |10 | 353 | 8| 268 |,50 | 5qc 216|265 (132 |16 | o8 | 12
G 25.20 |665 | 615 423 220 | 265 158
G 28.13 |722 | 640 370 130
G 28.17 |762 | 680 |277 | 218 | 410 | 365 |42,s (384 | 110 80 |12 | 451 [10 [413 254 | 304 | 254 | 320 | 160 | 20 130 14
G 28.20 |792 | 710 440 170
G32.12 717 | 634 370 195 | 260 145
G32.17 792 | 708 | 315 | 235 | 445 | 405 |42, | 38y | 110 80 (12 | 451 |10 | 413 254 | 304 | 254 | 320 | 160 | 20 170 14
G 32.22 847 | 763 500 254 | 304 170
G 36.15 |[860 | 735 438
G36.17 |880 | 755 458 121 15
asooe lavo [7an 8ot [2ss: | e 425 |48js |48 | 110 | 110 [14 [ 51,5 [14 [ 51,5 279 | 330 | 279 | 360 | 180 | 25
G 36.25 |960 | 835 538
Motor- Normal-Flansche
Typ B5 B5 B 14
ay by ey f1 cq Sy ay by ey fi | ¢ S1 ay by ey fq () s1
G11 A 160 11046 | 130| 3,5 | 10 9.5 c105 70j8 85| 25 10 M6
G13 A 160 110 | 130| 35 | 10 9,5 c120 806 | 100 | 3 10 M6
G15 A200 | 130 | 165| 35 |12 | 115 Cc140 95 | 115 | 3 12 M8
G17 A 200 130 | 165 35 | 12 | 11,5 c160 1106 | 130 | 35 | 10 M8
G 20 A 200 1305 | 165 | 4 14 11,6 A 250 180;5 215 | 4 16 13,5 Cc160 1105 | 130 | 3,5 135 | M8
* MaB k bzw. ky verldngert sich bei der
G 25 A 250 180 | 215 4 16 | 135 A 300 230;6 | 265| 4 | 20 | 135 Niederspannungsausfiihrung Typ GN 15...
und GN 17... um 30 mm.
g §g A300 | 230 | 265| 4 | 21| 135 | A350 | 250h [ 300 | 5 | 20 | 17,5
G 36 A 350 25046 | 300 | 5 20 17,5 A 400 30046 | 350 | & | 20 17,6 Anderungen vorbehalten
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HUBNER
IESSEN

ideas and solutions

Typ GN 17..., 4polig
HM 87 M 52680

DC motors

Low Voltage Motors

——— O A NN E S e——

HUBNER

| =160 ——— G | E S S E N e—
|
&£ | =1 Lest o >
s 1 - T
4 | e — [ ly t
[t—— W' ——1.-— a —»l
: & Bauform B 3
N B 3/B 14
i ki Zweites Wellenende und B 14-Flansch BS nur auf Bestellung
35, 13 4 Gewinde M6
\ _’1 unter 45°
t
o E—E!} = i B 289g
& — o @'{
Bauform B 5
B 5/B 14
|y | ™
— ol h = Wellenzapfen 16yex 40 bzw. 24y = 50 sind ausfihrbar !
40
| n@iﬁ ey
o}
‘ Bauform B 14

Motor und WellenmaBe auf alle Bauformen tibertragbar!

B14/B14

*Motor ohne Klemmkasten mit AnschluBkabel bzw. Stecker nach Bestellung.

FuBmaBe B 3 Flansche B 5
Motor- Motor h =100 h =112 B 5, A 200 B 5, A 160
Typ
ki1 k It |di|ia]|a/e| b/f|c| wi ale | b/f | c| wi ai b1 el fi |c1| st ai b1 e1 fi |ci1| s1
GN 17.04.4
GN 17.05.4 330 61,5 81,5
GN 17.06.4 200 | 1306 | 165 | 3,5 [12|11,5| 160 | 1106 | 130 | 35 |9 | 9,5
GN 17.07.4
GN 17.08.4 360 79 99
GN 17.09.4 140 | 160 140 | 170 Flansche B 14
30 (16]42| 375|785 |17 175 | 200 | 14
GN 17.11.4 B 14, C 160 B 14, C 140
GN 17.12.4 400 94 94
GN 17.13.4
GN 17.14.4 160 | 11056 | 130 | 3,5 [10|M 8| 140 | 955 | 115| 3,5 [10| M 8
GN 17.15.4 440 121,5 1215
GN 17.17.4
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HUBNER DC motors

IESSEN

ideas and solutions LOW VOItage MOtOfS

Q-

GN 17114 S-c
Schutzart IP 55
Winkelstecker nach VG 95234, Form E1

Typ GN 24..., 4polig

Ausfuhrbare Flansche

Y
“_1801'6—"

fi C1 Welle mit Vielkeilprofil
— | j—
Viereck-Flansch B 14, C 250
Welle AS: 24 ke x 45, i2 = 60 Bauform a1 | b1 | e1 f1 c1 | st
B 5, A 300 300 |230j6| 265 | 4 | 21 | 135
B 14, C 160 160 [110j6| 130 | 3,5 | 135 | M 8

Da diese Motoren kundenspezifisch entwickelt werden, stehen die entsprechenden Liangen- und AnschluBmaBe
erst nach Ausarbeitung zur Verfiigung.

Haufig werden hier Wellenzapfen mit Vielkeilprofil-lnnenverzahnung ausgefiihrt.

Spezielle robuste Alu-GuB-Ausfiihrung in kompakter, kurzer Bauart, riittelfest fiir Fahrzeug-Hydraulik-Technik.
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