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1 Allgemein

In der nachfolgenden Dokumentation werden das Universal-Drehgeber-System
U-ONE® Compact UOC 40 und das Elektronische Kopierwerk ERC 40 mit

UOC 40/ ERC 40 bezeichnet.

In diesem Dokument wird dargestellt, wie die Parameter des U-ONE®-Compact mit der
Software US42Pro eingestellt und auf das Geréat Ubertragen werden.

1.1 Verwendete AbklUrzungen und Begriffe

UOC 40 U-ONE®-Compact Universal-Drehgeber-System

ERC 40 Elektronisches Kopierwerk

ECUC Modul Control Unit

ERC C-R Modul Positionsschalter mit zwangsgefiihrten Schaltkontakten
EGS C-R Modul Drehzahlschalter mit zwangsgefiihrten Schaltkontakten

1.2 Systemvoraussetzungen

Als Konfigurationsrechner kommen handelstibliche Windows® Notebooks/PCs mit folgenden
Systemvoraussetzungen in Frage:

Windows® XP SP3/ Vista/7/8/8.1/ 10.

Freier Platz auf der HDD: 150MB (+ dot.net Framework).

Freie USB 2.0-Schnittstelle oder héher.

1 GB RAM, CPU: 1GHz, Bildschirmauflésung: 1024 x 768.

2 Software Installation

Stellen Sie sicher, dass die USB-Verbindung zwischen dem Gerat und lhrem Notebook/PC
besteht. Beenden Sie den eventuell automatisch gestarteten ,Assistenten flir das Suchen
neuer Hardware“ mit klicken auf ,Abbrechen®.

Legen Sie den mitgelieferten Datentrager ein oder fihren Sie die heruntergeladene Setup.exe
aus. Startet die Setup.exe von der CD nicht automatisch, navigieren Sie tiber den Explorer auf
das CD-ROM Laufwerk und starten Sie dort die Setup.exe.

1. Das Setup fuhrt Sie durch die Installation. Bitte folgen Sie den Anweisungen auf dem
Monitor. Falls Sie Windows XP, Vista oder 7 verwenden, fahren Sie mit Punkt 2 fort, Nutzer
hoherer Betriebssystemversionen lesen unter Punkt 3 weiter.

2. Windows XP SP3/ Vista /7
Aufgrund des ausgelaufenen Supports fur Ihr Betriebssystem ist es uns leider nicht mehr
maglich den Treiber zu signieren. Deshalb miissen Sie die Installation manuell bestatigen.
Hierzu klicken Sie bei Windows XP bitte auf ,Installation fortsetzen®, bei Windows Vista und
7 auf ,Diese Treibersoftware trotzdem installieren®. Hiernach wird die Setup Routine

fortgesetzt.

1 Die Software, die fir diese Hardware instaliert wird
e
JHG USB Device

® Der Herausgeber der Treibersoftware konnte nicht tiberpriift
werden.

- Diese Treibersoftware nicht installieren
Sie sollten auf der Website des betreffenden Herstellers nach aktualisierter
Das Fortsetzen der Installation dieser Software kann die komekte Treibersoftware fir das Gerdt suchen.

hat den Windows-Logo-Test nicht bestanden, der die Kompatibilitat mit
X i dieser Test wichtiq?)

Windows XP Gberprift. (Wanum ist

re trotzdem installieren

Windows-Logo-Test bestanden hat. in Verbindung zu setzen. tware. die Sie von der Website oder &

ma\latmnfurtsalzen D[ Instalation abbrechen |

Abb. 2-1: Treibersoftware Installationl

3. Abschluss
Die Software wurde installiert und wird automatisch gestartet.

UOC40_ERC40_ECU-Konfigmanual-de_R3
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2.1 Manuelle Treiberinstallation

O HINWEIS!

l Verwenden Sie zur Treiberinstallation einen Benutzer mit Administratorrechten.
Stellen Sie sicher, dass alle Programme geschlossen sind.

Falls es ndtig ist den Treiber manuell zu installieren, folgen Sie, je nach Betriebssystem, bitte
den nachfolgenden Schritten.

Verbinden Sie das mitgelieferte Programmierkabel mit dem UOC 40 / ERC 40 und mit lhrem
Notebook/PC.

Mit der Tastenfolge ,Windowstaste® + ,Pause“ oder Desktop ,Computer” (rechte Maustaste)
,Eigenschaften” gelangen Sie in die Systemeigenschaften.

Offnen Sie dort den Geratemanager, welcher alle angeschlossenen Geréte auflistet. Wahlen
Sie ,JHG DeVv" (rechte Maustaste) , Treibersoftware aktualisieren...”.

Datei  Aktion Ansicht ? _

e @B EE 8 FSS Wie mochiten Sie nach Trebersoftware suchen?
4% PC524tim -
4[5 Andere Gerate 2 Automatisch nach aktueller Treibersoftware suchen
T Tl o Dev
@v:“ P Smeiadi b osshiatiae > T Anschlisse ( Treibersoftware aktualisieren... LM
Datei Bearbeiten Ansicht Extras 7 >4 Audio-, Vide Deaktivieren -
. 48 Computer — 3 Auf dem Computer nach Tre
Startseite der Systemsteuerung - : 0 Deinstallieren I S
Basisinformati » L) Eingabegers
— > Grafikkarte Mach geanderter Hardware suchen
(¥ Gerate-Manager Windows-Edition g IDE ATA/AT)
: =
# Remoteeinstellungen Windows 7 Prof oy Laufwerke Eigenschaften
® Computerschutz Copyright @ 20 b ﬂ Mause und andere Zeigegerate <
) Erweiterte Systemeinstellungen Service Pack 1 = |I|
. H — Abbrechen
G Startet den Treibersoftwareupdate-Assic

Abb. 2-2: Treibersoftware Installation2

Nun wahlen Sie als Installationsquelle Gber ,Durchsuchen® den Pfad lhrer Installation und dort
den Ordner drivers aus. Die Installation beginnt mit dem Klicken auf ,Weiter*.

Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen Klicken Sie auf ,Weiter“, die Installation der
n e 04 mch Tsbesftnar suchen Treibersoftware fur das UOC 40/ ERC 40
a T ist abgeschlossen.
Beenden Sie die Installation mit
,Schlielen®.

2 Aus einer Liste von Gerétetreibern auf dem Computer auswahlen

DLt o e s, i s Gk i i Das UOC 40/ ERC 40 kann nun verwendet
werden.

Abb. 2-3: Treibersoftware Installation3
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Systemeigenschaften &3]

Systemiederherstelung Autamatische Updales Remote
Allgemein Computername Hardware Erwetert

Gerdle Manager
§ Der Geréte-Manager litet alle auf dem Computer instalistten

die Eigenschaften sines Gerats 2u sndem

EEE
=

Treiber
Durch die Tretbersignierung kann sichergestell werden, dass

instalerte Treiber mit windows kompatibel sind. (0 ber Windows
Update kinnen Sie festlegen. wi Treiber uber diese Websie

aktualisiet werden solken.
( J

Hardwareprofle

indows Updete |

Ober Hardwareprafile kiinnen Sie verschiedene Hardware-
konfigurationen einvichien und speicherr,

Hardwareprofie

Assistent fur das Suchen neuer Hardware

Willkommen

Es wird nach aktueler und aktusiisietter Software auf dem
Computer, auf der Hardwareinstallations-CD oder auf der
Wirdows Update-Website (mit Ihver Elaubriz) gesucht

DRatenschutziichtinie anzegen

um nach Software 2u suchen?

© Ja, s diese eine Mal

C la o al_wenn ein Gerat angeschlossen wid
@ Nein, dismal rickt

Klicken Sie auf “Weiter", um den Voigang fortzusetzen

Zu I Weites > I Abbvechenl

Abb. 2-4: Software Installation XP SP3

Sall eine Verbindung mit Windows Update hergestellt werden, I

2.2 Manuelle Treiberinstallation unter Windows XP SP3

Ansicht 7

Datei  Aktion

S 2E A =

)

= @ Andere Gerate

+- @, Audio-, i
¥ j Computey,  DEaKIETE
L mwndenop Deinstallieren

Assistent fur das Suchen neuer Hardware

Mit diesem Assistenten kannen Sie Scétware fir die folgende
Hardwarekomponente instalierer:

JHG USB Device

Falls die Hardwarekomponente mit einer CD
oder Diskelte geliefert wurde, legen Sie diese
jetzt ein.

Wie mochten Sie vorgehen?

© Sohware lempfohlen]

+ Software von e
instalieren (fir for

Kiicken Sie auf “Weiter", um

< guriick I Weites > I Abbrechen

organg fortzusetzen,

Nun wahlen Sie als Installationsquelle Gber ,Durchsuchen® den Pfad lhrer Installation und dort

den Ordner drivers aus. Die Installation
beginnt mit dem Klicken auf ,Weiter".

Klicken Sie auf ,Weiter®, die Installation der
Treibersoftware fir das UOC 40 / ERC 40 ist
abgeschlossen.

Beenden Sie die Installation mit ,Schlief3en”.
Das UOC 40/ ERC 40 kann nun verwendet
werden.

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware
Wahlen Sie die Such- und Installationsoptionen. .§
(3 Diese Quellen nach dem zutreffendsten Treiber durchsuchen
Verwenden Sie die Kontrollkastchen, um die Standardsuche zu erweitem oder

einzuschranken. Lokale Pfade und Wechselmedien sind in der Standardsuche mit
einbegriffen. Der zutreffendste Treiber wird instaliert.

[[]Wechssimedien durchsuchen (Diskette, CD...)
Folgende Quelle ebenfals durchsuchen
On\driver

%] [Cetmren]

() Nicht suchen, sondem den zu installierenden Treiber selbst wahlen

Verwenden Sie diese Option, um einen Geratetreiber aus einer Liste zu wahlen. Es wird
nicht garantiert, dass der von lhnen gewahlte Treiber der Hardware am besten entspricht

[ <zumick ][ weter> | [ Abbrechen |

Abb. 2-5: Treiber Installation XP SP3
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3 Einrichten des UOC 40/ ERC 40

Nehmen Sie sich ausreichend Zeit fur die Planung des Einsatzes, sowie fur die Konfiguration
des UOC 40/ ERC 40. Bedenken Sie, dass Sie durch Fehler in der Planung und Konfiguration
Menschen in Gefahr bringen kénnen. Treffen Sie organisatorische MalRnahmen zur
Absicherung des sicheren Anlagenzustandes wahrend der Konfiguration!

Stellen Sie sicher, dass wahrend der Konfiguration keine Gefahr bringenden Zusténde der
Anlage bzw. von Teilen der Anlage auftreten konnen, welche durch Gerate uberwacht werden,
die an das UOC 40/ ERC 40 angeschlossen sind.

Fur die Konfiguration des UOC 40 / ERC 40 benétigen Sie:

e Betriebs- und Konfigurationsanleitung zum UOC 40 / ERC 40

e Notebook/PC mit Windows® Betriebssystem

e Konfigurationssoftware US42Pro (Administratorrechte fur die Softwareinstallation)
o USB-Programmierkabel zum Verbinden von Notebook/PC und UOC 40/ ERC 40

3.1 Planung

ACHTUNG!
& Bevor Sie das UOC 40 / ERC 40 konfigurieren, muss die Applikation bereits vollstan-
dig geplant sein!

Die Planung muss unter anderem enthalten:

e Eine detaillierte Sicherheitsanalyse der geplanten Applikation

¢ Eine vollstandige Aufstellung aller bendétigten Geréate, ihrer Anschliisse und der von
diesem UOC 40/ ERC 40 bereitgestellten oder benétigten Signale und Schaltpunkte.

Weiterhin muss folgende Voraussetzung erfiillt sein:
e Das UOC 40/ ERC 40 muss an die Stromversorgung angeschlossen sein.

Lesen Sie auch die entsprechende Betriebs- und Montageanleitung!

UOC40_ERC40_ECU-Konfigmanual-de_R3
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4 Softwarebeschreibung US42Pro

In diesem Kapitel erfahren Sie, wie Sie mit der Parametriersoftware US42Pro das UOC 40/
ERC 40 in seiner jeweiligen Geratekombination konfigurieren kénnen.
Die Benutzeroberflache ist der Ubersichtlichkeit halber in thematische Bereiche unterteilt.

Die nachstehende Zeichnung zeigt die schematische Ubersicht:

Kopfbereich Kopfbereich:
Hier werden Elemente zur Steuerung der
Software angezeigt (Siehe Kapitel 4.1.1).

Anzeigebereich:

Der Anzeigebereich ist immer sichtbar und
zeigt die verfigbaren Module und deren
Status (siehe Kapitel 6.2.1).

Im oberen Bereich wird die aktuelle
Drehzahl, die aktuelle Position und optional
. der Analogausgangsstrom angezeigt.

Abb. 4-1: schematische Ubersicht der Konfigurationsbereich:

Benutzeroberfldche Hier werden die Modulparameter auf den
Registerseiten eingegeben (Siehe Kapitel 5).

Anzeigebereich | Konfigurationsbereich

4.1 Grundsatzliches Vorgehen

Die Konfiguration des UOC 40/ ERC 40 in folgenden Schritten durchfiihren:

Notebook/PC einschalten

UOC 40/ ERC 40 mit dem USB-Anschluss des Notebook/PC verbinden

UOC 40/ ERC 40 einschalten

Software US42Pro starten und Verbindung aufbauen (Siehe Kapitel 5.1)

Am UOC 40/ ERC 40 anmelden (Siehe Kapitel 4.1.6)

UOC 40/ ERC 40 konfigurieren (Siehe Kapitel 5)

Eingestellte Parameter kontrollieren

Parameter im UOC 40 / ERC 40 freigeben

Einstellungen des UOC 40 / ERC 40 an abgesicherter Anlage Uberpriifen

© 0N O wWNPE

Nach der Durchfiihrung dieser Schritte ist das UOC 40 / ERC 40 betriebsbereit.

_ UOC40_ERC40_ECU-Konfigmanual-de_R3
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4.1.1 Benutzeroberflache Kopfbereich
Im Kopfbereich finden Sie die Menlleiste zur grundsétzlichen Bedienung der Software.

4.1.2 Pulldown-Menu: Datei = Import Parameter

m Optionen

e Ohne Geréateverbindung kann mit ,Import Parameter” der Analyse

Inhalt gespeicherter Parameterséatze kontrolliert werden. ) el S
e Mit Gerateverbindung kénnen Parameter die mit ,Export H - port Parameter
Parameter” gespeichert wurden, in die Eingabemasken Epf”t
geladen werden. « Offline
« Mit Gerateverbindung und Anmeldung kénnen importierte e
Parameter im Gerat gespeichert werden. Abb. 4-2: Datei

4.1.3 Pulldown-Menu: Datei = Export Parameter

Mit ,Export Parameter” kbnnen die Gerateparameter auf dem Notebook/PC gespeichert
werden.

4.1.4 Pulldown-Meni: Datei > Report
Mit ,Report“ kbnnen die Gerateparameter in einer CSV-Datei gespeichert werden.

Mit der Word-Serienbrieffunktion (Beispiel mit Word 2013) konnen die Gerateparameter zur
Dokumentation in Word-Vorlagen, wie folgt, GUbertragen werden:

1. Die zum Gerat passende Vorlagendatei (z.B.: UOC40_ReportDDA_Rx.dotx) 6ffnen.
Danach die rot gekennzeichneten Felder aktivieren.

Microsoft Word @

o sl

Parameter fur Textdateiverbindung

Texttrennzeichen auswahlen

Beim Offnen des Dokuments wird der folgende SQL-Befehl ausgefihrt:

! \,  SELECT* FROM tt30E20.csv

Legen Sie fest, welches Trennzeichen zur Trennung der
Datenfelder Ihrer Adressenliste verwendet werden soll:

® Tadisns
Daten aus der Datenbank werden in das Dokument eingefugt. Mochten Sie den Vorgang fortsetzen? e —
Erste Datenreihe enthédlt Spaltendberschriften
“ Ja ]l [ Nein
War diese Information hilfreich?
. . T
2. Die zuvor gespeicherte ,CSV-Datei“ 6ffnen.
Microsoft Word @ Datenquelle bestitigen @
PSS USC42 ReportDDA_Rx.doty ist ein Seriendruck-Hauptdokument, Word Datenquelle &ffnen: %
Y konnte die Datenquelle, C:\Proj\uOne\UOneSafety\...\531617.csv nicht P

finden.

| Datenquelle suchen... | I Optionen...

Abbrechen

D Alle anzeigen

3. 2x mit OK bestétigen

Parameter fiir Textdateiverbindung L7 =) Die Parameter sind jetzt in die Vorlage

Ubertragen. Die Vorlage kann beliebig

verdndert werden. Mit der Wordfunktion
2R ~oeriendruckfeld einfligen“ kdnnen weitere

) Parameter hizugefiigt werden.

Erste Datenreihe enthilt Spaltendberschriften

Texttrennzeichen auswihlen

Legen Sie fest, welches Trennzeichen zur Trennung der
Date er Adressenliste verwendet werden soll:

| ok | [ abbrechen

UOC40_ERC40_ECU-Konfigmanual-de_R3
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4.1.5 Pulldown-Meni: Datei = Offline
Im Offline-Modus kann ohne UOC 40/ ERC 40 ein Gerateparametersatz wie folgt angelegt

werden:

e Mit Eingabe der Tive HOOA0 (Coespa ]
Typenbezeichnung wird ein
virtuelles UOC 40 / ERC 40

angelegt.
¢ Die Parametrierung des
virtuellen UOC 40 / ERC 40
kann durchgefihrt werden.
e Mit ,Export Parameter werden l
die Parameter gespeichert und ™ ERC/ ERC s

kénnen von einem UOC 40/
ERC 40 mit gleicher Typen-
bezeichnung geladen werden.

Der Offline-Zustand wird tUber

Verbindung

wieder

@ Verlassen. Abb. 4-3: Offline

4.1.6 Pulldown-Meni: Optionen - Sprache
In Abhangigkeit der Landereinstellung des Windows- I“I Sprache

Kennung Beschreibung

Stromausqana (Pos. 1in Code)
FG-Ausaana (Pos. 1in Code)

I+F (Pos. 1in Code}
Uberdrehzahlschalter mit 3 Schattem
Uberdrehzahlschalter mit & Schaltem
Pasitionschalter mit 3 Schaltem
Pasitionschalter mit 6 Schaltem
PROFIBUS

R

ER=g=]
=]

EPF

Betriebssystems, wird die Sprache fiir die Software | & Lagin

US42Pro ausgewabhlt. Ist kein entsprechender . Passwort andern

Datensatz vorhanden, wird die Sprache Englisch | % Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen
ausgewahlt. Uber den Meniipunkt ,Sprache“ kann eine 2 Passwort zuriicksetzen

andere Auswahl getroffen werden. B Kalibrierfaktor ermitteln

Abb. 4-4: Optionen

4.1.7 Pulldown-Menul: Optionen 2 Login

Uber ,Login“ meldet man sich am UOC 40 / ERC 40 mit seinem
Passwort an, um im zugewiesenen Benutzerstatus arbeiten zu kénnen.

4.1.8 Pulldown-Menu: Optionen - Passwort dndern

Uber ,Passwort andern“ werden das Admin- und das Tester-Passwort vergeben. Ein
geschlossenes Schloss in der Kopfleiste zeigt an, dass ein anwenderspezifisches Passwort
vergeben ist.

Berechtigungsebenen:
Es gibt fiir den Benutzer 3 Berechtigungsebenen, wovon 2 nur durch Authentifizierung mit
Passwort aktiviert werden kénnen. Das Passwort muss zwischen 6 und 12 ASCII-Zeichen
(0Ox20 - OX7E) lang sein.

Ebene 0:

Beobachter (ohne Passwort)

Hier sind folgende Funktionen verfiigbar:

- Kommunikationsaufbau mit dem UOC 40/ ERC 40
- Passworteingabe

- Anzeigen der eingestellten Parameter

- Anzeigen von gespeicherten Parametersatzen
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Ebene 1. Tester (Passwortebene 1)
Hier sind zusatzlich zur Ebene 0 folgende
Funktionen verfigbar:
- Schaltertest durchfiihren
- Testprotokolle generieren

Ebene 2:  Admin (Passwortebene 2)
Hier sind zusatzlich zur Ebene 1 folgende
Funktionen verfigbar:
- Andern der Parameter
- Speichern von Parametersétzen

Die Passworter sind bei Auslieferung mit ,huebner1” ~F.coiin 10 min Logn: Admin ()
fur Passwortebene 1 bzw. ,huebner2“ fir Pass-
wortebene 2 vorbelegt. Ein Schloss mit offenem
Blgel symbolisiert, dass das Passwort ,huebner2“
noch nicht geandert wurde und somit die Konfiguration nicht gegen unbefugte Anderungen
sicher ist.

Ein geschlossener Biigel zeigt eine gegen unbefugte Anderungen sichere Konfiguration an.
Das Speichern der Konfiguration ist in Kapitel 5.4 beschrieben.

Links neben dem Schloss-Symbol wird die Berechtigungsebene im Klartext angezeigt

(hier Ebene: Admin), mit dem der Benutzer am UOC 40 / ERC 40 angemeldet ist.

Abb. 4-5: Teilansicht Kopfleiste

O HINWEIS!
l Im Auslieferungszustand lautet das Passwort zum Anmelden “huebner1” bzw.
“huebner2”.

ACHTUNG!
Um die Konfiguration vor unbefugtem Zugriff zu schiitzen, missen Sie das Admin-
Passwort andern! (Kapitel 4.1.8)

4.1.9 Pulldown-Menu: Optionen - Firmwareupdate

Das UOC 40/ ERC 40 wird auf ein Firmwareupdate vorbereitet, indem wahrend des
Einschaltens des Gerétes Klemme 1 (+U) und Klemme 2 (Errorl) elektrisch verbunden sind.
Nach dem Einschalten ist die Briicke wieder zu

entfernen .E Bootloader o || B ES
—— Datei 7

Mit dem Knopf| &1 | wird die Updatedatei |

ausgewahit. ,Transfer” startet den e

Updatevorgang. o T

Nach dem Updatevorgang ist das Gerat neu zu Aituele Datei: 0/0

starten.

Gesamtfortschritt:

O HINWEIS!
1 Vor dem Neustart ist die Briicke zu
entfernen.

Abb. 4-6: Firmwareupdate
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4.1.10 Pulldown-Menu: Optionen = Auf Werkseinstellungen zurlicksetzen

Es werden alle Parameter geléscht und das UOC 40 / ERC 40 auf Werkseinstellungen
zurlickgesetzt.

Werkseinstellungen:

Passwort Levell huebnerl Programmierte l6scht
Passwort Level2 huebner2 Schaltpunkte gelosc
Betriebsart Positions- Stromausgang deaktiviert
(nur UOC 40) Drehzahlmodus "
Stromausgangsquelle p03|_t.|on_s-
Reset- und - abhéangig
Preseteingang deaktiviert
Inkrementalausgang 4096
(optional) Impulse /
Umdrehung
4.1.11 Pulldown-Meni: Optionen - Passwortriicksetzen
Wourde ein Passwort vergessen, kann mit ,Pass- - &
wortricksetzen® ein neues Passwort vergeben wer- || userteve:  Admin + [ Recoverykey erzeugen |
den, indem folgende Schritte ausgefihrt werden: Recovery key (an Hibner senden)

e Die riickzusetzende Passwortebene N
auswabhlen.

e mit| Recoveykeyezegen | einen Sicherheitsschiiissel || _
erzeugen und mit [ 1 | sofort oder, falls keine || . . 6:;
Internetverbindung vorhanden ist, spater zum &
Hersteller senden. [Fasswor setzen _

¢ Es wird vom Hersteller ein Sicherheitspasswort

generiert und an den Absender zuriick
gesendet.

¢ Nach dem Eingeben des Sicherheitspasswortes in das entsprechende Feld kann ein neues
Passwort vergeben werden.

Abb. 4-6: Passwortriicksetzen
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4.1.12 Pulldown-Menu: Optionen = Kalibrierfaktor ermitteln
siehe Kapitel 5.3.2

4.1.13 ,,Pulldown-Meni ,,Analyse“ = Schaltertest

Mit dem Schaltertest kann der Schaltertest

Schalterzustand lber die Schaltertest hat Vorrang vor der e
Parametriersoftware US42Pro programmierten Schalterfunktion! \i/
geéndert werden. Der Schaltertest

ist nur bei Stillstand der Geber- I I R - N

welle verfugbar.

Die Schalterzustandsanderungen == = =

kénnen Uber den Anzeigebereich e[ — t

kontrolliert werden.

Durch Bestatigen mit wird

der Schaltertest aktiviert.

Abb. 4-7: Schaltertest

ACHTUNG!
Dreht sich die Geberwelle wahrend des Schaltertests, wird ein Fehler ausgelost.

ACHTUNG!
Der Schaltertest hat Vorrang vor der programmierten Schalterfunktion.

A
A
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4.1.14 Pulldown-Meni ,,?

e Info
Hier werden die Softwareversion und die Kontaktdaten der
Firma Johannes Hibner angezeigt.

e Hilfe

Hier wird die vorliegende Konfigurationsanleitung im PDF-
Format gedffnet.

e Dokumentation
Der Ordner mit der UOC 40 / ERC 40-Dokumentation wird geoffnet. Hier sind die
Anschlussplane, Mafl3zeichnungen und Betriebs-, Montage und Konfigurationsanleitungen
abgelegt.

Info

Hilfe

mﬁqu

Dokumentation

4.1.15 Supportdatei erzeugen Info =
Im Pulldownment ,,?* wird unter ,Info“ mit dem Knopf HUBNER Comgn 2o
eine S|  supotdasieneugen | die zur Fehleranalyse
dient.
Hinweis! R
. . . . . Foahiznj:hr:-lscmrr Maschinen GmbH
O Bitte die Supportdatei mit einer kurzen Semenser 7
1 Beschreibung, unter welchen Bedin- B ag641 79690
. Fax: +49 641 73645
gungen der Fehler aufgetreten ist, per
Email an den Hersteller senden. e Bt s o
. .. . o . . . woww. huebner-giessen.com
Bei aktiviertem E-Mail-Kontrollkastchen wird die Datei
direkt an das installierte E-Mail-Programm tbergeben. || [ coscamoie | @ =

Abb. 4-8: Info

4.1.16 Kalibriereinstellungen anzeigen

Hier werden die Kalibriereinstellungen angezeigt und mit ,Parametrierung beginnen“ kénnen die
Einstellungen verandert werden.

#_ Kalibriereinstellungen anzeigen 4, Gerdtedaten anzeigen

4.1.17 Geréatedaten anzeigen
Hier werden alle Geratedaten, gruppiert nach den Klemmkésten, angezeigt.

Geratedaten | Fehlerspeicher
Klemmkasten
X1 X2 X3
Kalibriereinstellungen | Optionen

S/N 541974 Betriebsart Positions- Drehzahlmodus
Firmwareversion: PN164-61X-2 02.04 Unterer Systemgrenze: -100
Atikelcode U4K-FC3M-IDDD Obere Systemgrenze 100
Singletum: 8192 Kalibrierfaktor: 8192
Multitum 32768 Einheit m
Zeitstempel letzte Anderung 375729
akt. Blektroniktemperatur [TC] 447
Betriebsstunden [h] 375817

Abb. 4-9: Geratedaten
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4.1.18 Fehlerspeicher
|endieiten] Fetlempeicher Nummer: Speicherplatz
Nommer 2ot Felemummer  Fehler Zeit: Zeitpunkt des Fehlerauftretens
v KB 14:35:35.0253 [ 30 Extem: Uniterspannung erkannit (Betriebsstunden)

Der Fehlerspeicher ist ein Ringspeicher und kann 100 Fehlereintrage aufnehmen. Interne Feh-
ler sollten zur Analyse zum Hersteller gesendet werden.

Ein Datensatz zur Fehleranalyse wird wie folgt erzeugt:

Mit dem Knopf | k |im Anzeigebereich des Fehlerspeichers wird eine Fehlerlogdatei er-
zeugt, die anschliel3end gespeichert werden kann.

4.2 Benutzeroberflache Anzeigebereich
Im Anzeigebereich (linke Spalte):

¢ wird der Geratetyp angezeigt.

¢ werden die aktuellen Positions-, Drehzahl- und Stromwerte angezeigt.

¢ werden alle Module des UOC 40 / ERC 40 gelistet.
Die Zuordnung zu den einzelnen Klemmkasten wird, in Reihenfolge der Anordnung der
Module, durch die Kennzeichnung X1, X2, X3 angezeigt (siehe Abb. 5-3).
X1 ist immer der Klemmkasten des ECU C.
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GIESSEN

5 UOC 40/ ERC 40 konfigurieren

Bevor das UOC 40 / ERC 40 konfiguriert werden kann, muss das Positionssystem kalibriert

werden (Kap. 5.2). Die Geratekalibrierung und die Geratekonfiguration sind nur in Passwort-
ebene ,Admin“ moglich.

ACHTUNG!

' Parametrieren und Kalibrieren ist nur wahrend des Stillstands mdglich!

® Wird wéahrend des Parametrierens eine Drehbewegung erkannt, wird das UOC 40
/ ERC 40 in den Fehlerzustand versetzt

5.1 Software US42Pro starten

Nach dem Starten der Software Wes
meldet sich der Startbildschirm.

nnnnnnnn

Durch Klicken auf ,Verbinden* wird HUBNER | (ie

sssssss

Kommunikation mit dem UOC 40/
ERC 40 aufgebaut. Die Anzeige
rechts neben dem Button zeigt den
Verbindungsstatus an.

Anzeige Status

nicht verbun-
grau

den
MRS verbunden e
hellgriin / dunkelgrin
Abb. 5-1: Startbildschirm

Nach dem Verbindungsaufbau werden die Gerdtedaten — Passwort =]
ausgelesen. Durch Eingabe des Admin-Passwortes pa— o]
kann das UOC 40 / ERC 40 jetzt kalibriert bzw. konfigu- Lo ]
riert werden.

Abb. 5-2: Login

ACHTUNG!
Um die Kalibrierung und Konfiguration vor unbefugtem Zugriff zu schiitzen, missen
Sie das Admin-Passwort ,huebner2“ andern. (Kapitel 4.1.6)

5.2 Betriebsart (nur UOC 40)
Das ERC 40 wird immer im Positionsmodus betrieben

5.2.1 Drehzahlmodus

Werden keine positionsabhangigen Schaltpunkte bzw. positionsabhangige

Stromwerte 4 mA ... 20 mA verwendet, muss die Betriebsart ,Drehzahimodus® gewahit
werden.

In dieser Betriebsart ist keine Kalibrierung des UOC 40 / ERC 40 notwendig.

5.2.2 Position- und Drehzahlmodus

Werden positionsabhangige Schaltpunkte bzw. positionsabhéngige Stromwerte

4 mA ... 20 mA verwendet, muss die Betriebsart ,Positions- und Drehzahlmodus® gewahlt
werden.

In dieser Betriebsart ist eine Kalibrierung des UOC 40 / ERC 40 notwendig (siehe Kap. 5.3).
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5.3 Positionssystem kalibrieren

Zur Kalibrierung des Positionssystems (Anpassung der gerateinternen Verarbeitung an die
durch den Anbauort vorgegebene Realitat) missen die Systemgrenzen, Kalibrierpunkt, Kalib-
rierfaktor und Einheit festgelegt werden.

e Die Systemgrenzen definieren den max. mdéglichen Arbeitsbereich. Bei Uber- oder
Unterschreitung des Bereichs wird ein Fehler ausgelost.

HINWEIS!
O Es ist darauf zu achten, geniigend Abstand zwischen den Systemgren-
l zen und den Schaltpunkten einzuhalten, um Systemgrenzfehler zu ver-
meiden.

o Der Arbeitsbereich darf 32768 Umdrehungen der Geratewelle nicht Gberschreiten.

¢ Die Presetposition ist ein definierter Positionspunkt (Kalibrierpunkt).

o Der Kalibrierfaktor ist der Anpassungsfaktor zwischen Anlageneinheiten und
Gerateeinheiten. Es wird vorausgesetzt, dass dieses Ubersetzungsverhaltnis konstant ist.
Ist der Kalibrierfaktor nicht bekannt, kann dieser mit ,Optionen - Kalibrierfaktor ermitteln®
ermittelt werden (s. Kap. 5.3.2). Hier wird mithilfe von 2 Kalibrierpunkten, die einen
moglichst grof3en Abstand haben sollten und nicht aul3erhalb der Systemgrenzen liegen
dirfen, der Kalibrierfaktor bestimmt.

Kalibriereinstellungen
Betriebsart:
Positions-
Drehzahimadus Drehzahlmodus
Kalibrieren Postionssystem
Presst:
ey
0
i
L = ]
L) L}
H H
Untere Systemgrenze: Kalibrierfaktor: Obere Systemgrenze:
-10 8132 100
Einheit
m
: T e S = . Parametrierung
) An Gerat schreiben o Andenung rickganig x abschliefen

Abb. 5-3: System kalibrieren
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5.3.1 Kalibriervorgang
1. Einheit Gber das Pulldown-Menl auswéhlen.

2. Werte der Systemgrenzen und Preset (Kalibrierpunkt) eintragen.
Hier gilt folgende Einschrankung:
untere Systemgrenze < Kalibrierpunkt < obere Systemgrenze.

3. Kalibrierfaktor eingeben. Berechnung des Kalibrierfaktors siehe Kap. 5.3.3.
4. Werte mit & Aneemtschnelben| im UOC 40/ ERC 40 speichern siehe Kap 5.4,

5. Kalibrierpunkt (Preset) anfahren, Antrieb stillsetzen und Button betatigen. Die
aktuelle Position wird als Kalibrierpunkt tbernommen. *

6. Mit b _Emeenabscrieten | 4 wird die Kalibrierung abgeschlossen. Das UOC 40 / ERC 40 ist kalib-
riert und kann jetzt konfiguriert werden.

5.3.2 Ermittlung des Kalibrierfaktors durch zwei Kalibrierpunkte

1. Kalibrierpunkt 1 und Kalibrierpunkt 2 eintragen. P =
Hier gelten folgende Einschréankungen: p— Kolotepunkt 2
e untere Systemgrenze < Kalibrierpunkt 1 -, B 7
o Kalibrierpunkt 1 < Kalibrierpunkt 2 [ E i
o Kalibrierpunkt 2 < obere Systemgrenze i 080765 (] (%]
2. Kalibrierpunkt 1 anfahren und Antrieb stillsetzen,
Button ti betatigen. Die aktuelle Position wird
'* — als Kalibrierpunkt 1 ibernommen.

3. Kalibrierpunkt 2 anfahren und Antrieb stillsetzen, Button betatlgen Die aktuelle Posi-
tion wird als Kalibrierpunkt 2 tibernommen.

4. Der Kalibrierfaktor ist jetzt berechnet, in der Zwischenablage gespeichert und kann in das
entsprechende Fenster eingefligt werden.

Abb. 5-4: Kalibrierfaktorermittlung

5.3.3 Ermittlung des Kalibrierfaktors durch Berechnung

Kalibrierfaktor = (Umdrehungen der Geratewelle) x 8192 / reale Wegstrecke in Anlageneinhei-
ten.

Beispiel:
34,5 m Fahrweg entsprechen 125,7 Umdrehungen der Geréatewelle.

Kalibrierfaktor = 125,7 x 8192 / 34,5 = 29847,37
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5.4 Konfigurations- bzw. Parametrierdaten im UOC 40 / ERC 40 speichern

Vor der Datenubertragung werden alle Eingaben formal gepruft.

Fehlerhafte Eingaben werden rot hinterlegt und die Ubertragung an das UOC 40 / ERC 40 wird
unterbunden.

Sind die Eingaben den Regeln (Kap. 5.3.2) nach korrekt, werden die Werte an das UOC 40/
ERC 40 ubertragen, camgae

gepr[]ft, aktiViert Und : Zu setzende Werte: = Werte im Gerat:

temporar gespeichert.

Ein Kontrollfenster zeigt

Testinpus- 1 ms
dauerti

[] Reseteingang aktiv

[] Preseteingang aktiv

. [ Presetei akdiv
dle Wel’te der [C] Preset/Reset 1-akiiv [7] Preset/Reset 1-aktiv
H - Inteme Fehler iber Resetei I Fehler iber R
E|ngabemasken und die s e e Bt e
Ti: 200... 2000 TI: 200 2000
Werte aus dem UOC 40/
resetwert: Presetwert:
ERC 40 an (Abb. 5-5). I Svomasggarg s 3 S ki

Der Anwender bestatigt
durch Anklicken des
grinen Hakens die
Richtigkeit der Werte. Erst
jetzt sind die Werte
dauerhaft im UOC 40/
ERC 40 gespeichert.

Bitte, die zu setzenden Werte mit den Geratewerten vergleichen Moo |
und bei Ubereinstimmung bestatigen. &J

Abb. 5-5: Kontrollfenster
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6 Funktionen

6.1 ECU C-Modul
Das ECU C-Modul (Control-Unit) ist das zentrale Steuermodul des UOC 40 / ERC 40.

Dem Modul kann eine Benutzerbezeichnung durch Klicken auf das Symbol ¥ zugeordnet
werden. Das erleichtert zum Beispiel die Zuordnung zum Einsatzort (z.B. ,Antrieb 2%).
Die Lange der Bezeichnung ist auf 12 Zeichen begrenzt.

Unter dem Tab ,Optionen“ kdnnen die nachfolgenden Einstellungen vorgenommen werden.

6.1.1 Digitale Eingange
Vor der Verwendung miissen die Eingange aktiviert werden. Beide Eingange sind Low-Aktiv,
d.h. im Ruhezustand mussen die Eingange auf High-Pegel liegen. Eine fallende Flanke leitet
den Vorgang ein. Eine giiltige steigende Flanke 16st den Vorgang aus. Die Dauer des Low-
Pegels T1 ist parametrierbar und ist fur beide Eingange gleich.

° Reseteingang: | Preseteingang aktiv | Reseteingang aktiv
Ein Reset fiihrt eine Neuinitialisierung des gesamten UOC 40
| ERC 40-Systems aus und setzt Fehler zurtick. Presstwert: 0 m | Preset |
e Preseteingang: — 11— preset /Reset
Ein Preset setzt die aktuelle Position auf die im Gerat
parametrierte Presetposition. Ein Low-Pegel des i e o Brgsat)
Statusausgangs (ca. 1s) quittiert einen gultigen S I
Presetvorgang. (02000 o] ms

Die Zeit T1 kann auf 20 ms ... 200 ms oder auf
200 ms ... 2000 ms eingestellt werden
(Werkseinstellung: 200 ms ... 2000 ms).

Preset/Feset 1-akdiv

Inteme Fehler uber Reseteingang Reset
oder (ber Spannung (aus/&in) nicksetzen

Abb. 6-1: Preseteingang

Das Verhalten des Reset- und Preseteingangs kann mit ,Preset/Reset 1-aktiv* von Low-aktiv
auf High-aktiv gedndert werden. _|_| oreset /Reset

thj Status
{only on Preset)

Abb. 6-2: Digitale Eingange

ACHTUNG!
Preset setzen ,on the fly“ ist nur dann zulassig, wenn eine Risikoanalyse er-
' geben hat, dass die Anwendung dafir geeignet ist.

ACHTUNG!
Ein Preset beeinflusst nicht den Positionswert des Busmoduls. Dieser Posi-
' tionswert kann nur Uber die Busschnittstelle verandert werden.

UOC40_ERC40_ECU-Konfigmanual-de_R3




Sonannes UOC 40/ ERC 40

HUBNER Konfigurationsanleitung ECU C/ERC C/EGS C

6.1.2 Digitale Ausgange
Es gibt 2 digitale Ausgange: Status- und Fehlerausgang.

¢ Fehlerausgang:
Im fehlerfreien Zustand hat der Fehlerausgang High-Pegel.

Ein Fehler wird mit einem Low-Pegel am Fehlerausgang angezeigt und kann nur mit der
Parametriersoftware ,US42Pro“ zurlickgesetzt werden. Durch Unterbrechen der
Versorgungsspannung (> 2s) oder durch einen Reset Uiber den Reseteingang kann
ebenfalls ein Fehler zurlickgesetzt werden.

Das Rucksetzen Iost immer einen Systemneustart mit einer kompletten Systemuberprifung
aus. Wird erneut ein Fehler festgestellt, bleibt das Gerat im Fehlerzustand. Fehler werden
im Fehlerspeicher hinterlegt.

ACHTUNG!
A Die Option ,Fehlerrticksetzen Uber den Reseteingang bzw. Unterbre-
- chung der Spannungsversorgung® darf nur genutzt werden, wenn eine
Risikoanalyse ergeben hat, dass die Anwendung dafir geeignet ist.

e Statusausgang:
Der Statusausgang zeigt in Verbindung mit dem Fehlerausgang den Betriebszustand des
UOC 40/ ERC 40 an (siehe separate Betriebs- und Montageanleitung, Kapitel:
Betriebszustande und Anzeigen).
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6.1.3 Stromausgang

Der Stromausgang kann Uber das Menu drehzahlabhangig (nur UOC 40) oder positionsabhan-
gig eingestellt werden und muss vor der Verwendung aktiviert werden.

Stromausgang aktiviert

6.1.3.1 Konfiguration positionsabhéangiger Stromausgang

Systemgrenzen 40 . 200 m

Zur Konfiguration des positionsabhangigen Stromausgangs Stomausgengsauele:  [ooraiige 7
mussen 2 Positionswerte, die innerhalb der Systemgrenzen st (Al 0
liegen, eingetragen werden. Pes2 (20mt): -
Der kleinere Positionswert wird dem Strom Imin = 4 mA und
der gréRere Positionswert Imax = 20 mA zugeordnet.

m

m

Werhalten Grenzwertiberschreitung

2 OmA
Hier gilt folgende Einschrankung: ® urtere Grenze - 4mA / obere Grenze - 20mA
e Posl < Pos2 .

Ist die aktuelle Position auRerhalb des festgelegten
Positionsbereiches, wird der Stromausgang hochohmig
(I = 0 mA) geschaltet (Werkseinstellung).

Alternativ kann eine Einstellung gewahlt werden, die bei
Uber- / Unterschreitung des festgelegten Positions- 40 o 190
bereiches 4 mA bzw. 20 mA ausgibt. -

Abb. 6-3: Konfiguration positions-
abhangiger Stromausgang

6.1.3.2 Konfiguration drehzahlabhéngiger Stromausgang (nur UOC 40)

Zur Konfiguration des drehzahlabhangigen Stromausgangs ¢ .uge. 025 00
muss die Drehzahl nzoma eingetragen werden. Im Stillstand Stomausgangsaucke:  (araaniaige <)
flief3t ein Strom von 4 mA. . o

Hier gilt folgende Einschrankung:
® Nyma < (Mech. zulassige Drehzahl — 10%) Vethalten Grenzwertiberschretung

Bei Uberschreiten des Drehzahlbereiches (Nakwen > Nzoma), @ omA
wird der Stromausgang hochohmig (I = 0 mA) geschaltet
(Werkseinstellung).

o 20mA

20

Alternativ kann eine Einstellung gewahlt werden, die bei 16
Uberschreitung des festgelegten Positionsbereiches 2
20 mA ausgibt. L

100 200 200 400 500

Mir=hz=hl

Abb. 6-4: Konfiguration drehzahl-
abhéngiger Stromausgang

6.1.4 Konfiguration Inkrementalausgang (nur UOC 40)

Inkrementalausgang

Der Inkrementalausgang ist optional. Zur Konfiguration Hpligh
des Inkrementalausgangs kann die Impulszahl 1024 oder ™= ME aligigh
4096 ausgewahlt werden. 209 |

(Werkseinstellung: 4096) Abb. 6-5: Inkrementalausgang
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6.2 ERC C-Modul

Das ERC C-Modul ist ein Positionsschaltmodul und enthalt 3 bzw. 6 Positionsschalter. Die Posi-
tionsschalter 6ffnen bzw. schliel3en in Abhangigkeit des Positionswertes. Mit einem Positions-
schalter kann eine Nocke, d.h. eine Ein- und Ausschaltposition, sowie die zugehdrigen Hystere-

seschaltpunkte realisiert werden.

Die einzugebenden Positionswerte mussen innerhalb der Systemgrenzen liegen. Jedem Positi-
onsschalter kann eine anwendungsspezifische Bezeichnung (max. 12 Zeichen) zugeordnet

werden. Schaltmodule mit 6 Positionsschaltern werden auf 2 Bildschirmseiten parametriert. Die
Parameter werden, wie nebenstehend dargestellt, in die Tabelle eingetragen.

Besteht die Mdéglichkeit, dass bei hoher
Drehzahl der minimale zeitliche Abstand (2 ms)
zwischen 2 Schalterzustandswechsel
unterschritten werden kann, werden die Felder
markiert. In diesen Fallen hat der Anwender zu
prifen, wie groR3 der zeitliche Abstand in seiner
Anwendung ist.
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Abb. 6-6: Warnhinweis

e P1: Hystereseschaltpunkt von P2.

e P3: Hystereseschaltpunkt von P4.
Hier gilt folgende Bedingung:
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Die Konfiguration des Moduls wird S
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mit klicken auf ,An Gerat schreiben” W) o Gerat schveben | | Andenung rickging

abgeschlossen.
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Abb. 6-7: Konfiguration ERC C-Modul
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6.2.1 Darstellung im Anzeigebereich

Im Anzeigebereich wird das Modul wie folgt dargestellt:
Die Schaltzustéande der einzelnen Schalter werden durch Schaltersymbole dargestellt.

51 == Position1
52 /= Position2
53 == Position3

X2 ERC

54 -
55 -
SE -

1

A\

AN

2

I
/

5

Bezeichnung
1| Modulposition
2| Modultyp

3| Schalterzustande

4| Benutzerbezeichnung

5| Modulzustand

Abb. 6-8: Darstellung im Anzeigebereich

6.3 EGS C-Modul (nur UOC 40)

Das EGS C-Modul ist ein Drehzahlschaltmodul. Der Drehzahlschalter 6ffnet bzw. schlief3t in Ab-
hangigkeit der Drehzahl. Ein Drehzahlschaltmodul enthalt 3 bzw. 6 Drehzahlschalter. Schaltmo-
dule mit 6 Drehzahlschaltern werden auf 2 Konfigurationsseiten parametriert. Grundsatzlich gilt
fur alle Schaltdrehzahleingaben, dass der Eingabewert innerhalb des geratespezifischen

Bedeutung
X2: 2. Klemmkasten
ERC: Positionsschaltmodul

Schaltersymbol

schwarz: fehlerfrei

grau: nicht parametriert
rot: Fehler
Schalterbezeichnung durch
den Benutzer

grau: nicht parametriert
grin: fehlerfrei
rot. Fehler

Schaltbereichs von 0,5 bis 2520 1/min liegen muss.

Im oberen Bereich der Seite sind
die drehzahlabhangigen Funktio-
nen schematisch in einer Grafik
dargestellt.

Im unteren Bereich befindet sich
eine tabellarische Anordnung der
Eingabefelder fur die Drehzahl-
schaltpunkte. Dabei ist einer Zeile
jeweils ein Schalter (S1 bis S3
bzw. S1R bis S3L) zugeordnet.
Die Spalten sind den jeweiligen
Drehzahlschaltpunkten P1 bis P4,
sowie der Schaltverzégerung P4-
Delay (max. 300 ms) zugeordnet.

Hier gilt folgende Bedingung:
P1<09xP2<09xP3<0,9xP4
oderP1=P2=0

In der nebenstehenden Grafik wer-
den die Schaltpunkte dargestellt.
Ein Marker zeigt die

aktuelle Drehzahl an.

Schaltbereich: 0.5 2520 1/min Schalterbezeichnung
on PL____F2 P3 P4 51 Uberdrehzahi1
| { A { ¥ Delay 52 Uberdrehzahl2
ofp——L 1 b §3  Uberdrehzahi3|
PIllmnl  P2lVminl  P3ltmnl  PALUmn]  eDSR ey e o Ofnenm
SIR |50 50 30 100 [l & &
S1L 50 60 50 100
52R 100 12 [} [}
52L 50 56
» S3R 10 15 Bl o [l ]
S3L 10 15 100
Unterdrehzahl Drehrichtungsabhiangig Schaltverzigenng Gewahlten Schalter dealdivieren ‘
H H H min
0 * - g}
1 — max:
52 | : ‘ 100
0 H
1 _ =
s ] [T T ]
e 50 0 50 100

l‘z‘ An Gerdt schreiben

5 Andenung riickganig

*

Abb. 6-9: Konfiguration EGS C-Modul

Parsmetrierung
abschlielen
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Die in Zeilen angeordneten Schalter Die in Spalten angeordneten Werte haben fol-
haben folgende Zuordnung gende Zuordnung
S1R Schaltdrehzahlen des P1 Hystereseschalt-Drehzahl fiir die
Schalters 1 bei Rechtslauf Unterdrehzahlerkennung

SiL Schaltdrehzahlen des P2 Einschalt-Drehzahl fir die Unter-
Schalters 1 bei Linkslauf drehzahlerkennung

S2R Schaltdrehzahlen des P3 Hystereseschalt-Drehzahl fur die
Schalters 2 bei Rechtslauf Uberdrehzahlerkennung

SoL Schaltdrehzahlen des P4 Abschalt-Drehzahl fiir die Uber-
Schalters 2 bei Linkslauf drehzahlerkennung
Schaltdrehzahlen des Verzogerung der Abschaltaus|o-

2R Schalters 3 bei Rechtslauf PDElED sung des Schaltpunktes P4 [ms]

S3L Schaltdrehzahlen des

Schalters 3 bei Linkslauf

In Abhangigkeit der Aktivierungsboxen werden jeweils nur diejenigen Zeilen und Spalten einge-
blendet, die fir die jeweilige Funktionalitat relevant sind.

Ein Eingabewert ,0“ in den Feldern P1 ... P4 deaktiviert den entsprechenden Schalter.
Ein Eingabewert ,0¢ in den Feldern P1 ... P2 deaktiviert die Unterdrehzahl
(s. Kap.: 6.3.1, 6.3.2).

ACHTUNG!
Bei aktivierter Schaltverzogerung kann die tatsachliche Abschaltdrehzahl tber der
A eingestellten Abschaltdrehzahl liegen!

Beachten Sie dazu auch die Bestimmung der Schaltgenauigkeit, die in der Betriebs-
und Montageanleitung ,UOC 40 / ERC 40_Manual“ beschrieben ist!

Im Anzeigebereich wird das Modul wie in Abb. 6-8 dargestellt.
Die Konfiguration des Moduls wird mit Klicken auf ,An Gerat schreiben® abgeschlossen.

6.3.1 Unterdrehzahl

Es wird eine Unterdrehzahl erkannt. Erst bei Uberschreiten der Drehzahl P2 schlief3t der jewei-
lige Schalter und bei Unterschreiten von P1 wird der Schalter wieder gedffnet. Bei aktivierter
Unterdrehzahlerkennung werden die Eingabespalten fur ,P1“ und ,P2“ sichtbar dargestellt.

6.3.2 Drehrichtungsabhangig

Fur die Drehrichtung rechts gelten die Schaltdrehzahlen S1R ... S3R. Fir die Drehrichtung links
gelten die Drehzahlen S1L ... S3L.

Bei aktiviertem drehrichtungsabhangigen Schalten werden die Eingabe-Zeilen fir

S1R ... S3R, sowie S1L ... S3L sichtbar dargestellt.

Ist kein drehrichtungsabhangiges Schalten aktiviert, werden die Schalter mit S1 ... S3 ohne
Drehrichtungs-Zusatz R bzw. L bezeichnet und die eingegebenen Schaltdrehzahlen gelten un-
abhangig von der Drehrichtung.

O HINWEIS!
H Bei drehrichtungsabhangigem Schalten + Unterdrehzahl, muss die Funktion Unter-
drehzahl fur beide Drehrichtungen gleich sein. Entweder aktiv oder inaktiv.
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6.3.3 Schaltverzdégerung (Delay)

Mit der einstellbaren Schaltverzogerung kann erreicht werden, dass bei einer kurzzeitigen Uber-
schreitung der Grenzdrehzahl ein Schalten des Drehzahlschalters unterdrtickt wird. Das kann
z.B. bei Lastabwurf sinnvoll sein. Das Offnen der Schalter S1, S2, S3 erfolgt nach Uberschrei-
ten der Drehzahl P4 erst nach der im Feld ,Delay” eingestellten Verzégerungszeit. Die Zeit kann
zwischen 0 und 300 ms eingestellt werden. Fallt die Drehzahl innerhalb der Verzégerungszeit
wieder unter den Wert von P4, so wird keine Abschaltung ausgelost.

O HINWEIS! i
1 Die zeitliche Verzdgerung wirkt nur auf die Abschaltung bei Uberschreitung der
Drehzahl P4. Alle anderen Schaltvorgange werden unmittelbar ausgelost.

6.4 Eingabegenauigkeit der Schaltpunkte
EGS C-Modul (nur UOC 40):

Schaltdrehzahl n Eingabegenauigkeit
n <100 1/min | XX.YY (z.B.: 15,87) X: Vorkommastellen
100 < = n < 1000 1/min | XXX.Y (z.B.: 280,3) Y: Nachkommastellen
n >= 1000 1/min | XXXX (z.B.: 2050)

ERC C-Modul:

Die Eingabegenauigkeit der Positionsschaltpunkte ist abhangig vom Kalibrierfaktor. Die
Positionsschaltpunkteingabe ist auf 9 Dezimalstellen begrenzt. Die Nachkommastellen sind
auf 3 Dezimalstellen begrenzt.

Eingabegenauigkeit
Positionsschaltpunkte

k <10 | XXXXXXXX z.B.: 27354 .
X: Vorkommastellen
10 < =k <100 | XXXXXXX.Y z.B.: 27354,3 Y: Nachkommastellen
100 < =k <1000 | XXXXXX.YY z.B.: 27354,34
k >=1000 | XXXXX.YYY z.B.: 27354,345

Kalibrierfaktor k
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6.5 Fehlerbehandlung

Zahlreiche Diagnosemaf3nahmen Uberprifen beim Einschalten und wahrend der Laufzeit die
Funktionen und die Betriebsbedingungen des UOC 40 / ERC 40.
Bei einer Abweichung wird der Fehlerzustand eingeleitet

und der Fehler im Fehlerspeicher abgelegt. Die Fehler Qﬁmﬂmpammgemam —
werden nach ,internen Fehlern“ und
.externen Fehlern* unterschieden. Abb. 6-10: Fehlermeldung

Externe Fehler werden durch duRRere Einflisse, z.B. ein Uberschreiten der max. zulassigen
Drehzahl oder ein Uberschreiten der max. zulassigen Temperatur ausgeldst. Die Fehler wer-
den in der Parametriersoftware mit einer Kurzbeschreibung des Fehlers, wie in Kap. 6.5.1
dargestellt, angezeigt.

Interne Fehler werden z.B. durch Abweichungen des gerateinternen Programmablaufes
ausgelost. Die Fehler werden in der Parametriersoftware mit Fehlernummer und der Be-
zeichnung ,interner Fehler angezeigt. Eine Analyse zur Fehlerursache ist nur mit Experten-
wissen moglich. Dazu muss der Anwender den Inhalt des Fehlerspeichers zum Hersteller
senden (siehe Kap. 4.1.18).

Fehler werden durch einen Reset (Reseteingang oder Reset-Knopf in der US42Pro-
Software) oder durch Unterbrechen der Versorgungsspannung (> 2s) zurlickgesetzt.

Unabhéngig von der Kategorie, wird bei Auftreten eines Fehlers der Fehlerzustand eingelei-
tet. Das Rucksetzen des Fehlers 16st einen Systemneustart mit einer kompletten System-
Uberprifung aus. Wird erneut ein Fehler festgestellt, bleibt das UOC 40 / ERC 40 im Fehler-
zustand.

Der Fehlerzustand kann, mit der Parametriersoftware, einem Schaltausgang zugeordnet
werden.
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6.5.1 Fehlertabelle
Fehlernr.  Beschreibung
30 Unterspannung erkannt

31, 32 Uberspannung erkannt

35 Min. Temperatur unterschritten

36 Max. Temperatur Gberschritten

40 Fehler Reset-Eingang

45 Fehler Preset-Eingang

48 Fehler Errorausgang

50 Systemgrenze unterschritten

51 Systemgrenze Uberschritten

52 Arbeitsbereich (Systemgrenze) zu grof3

55 Maximale Geratedrehzahl tberschritten

60 Anlauf wahrend Parametrierung

61 Anlauf wahrend Schaltertest

62 Anlauf wahrend Preset (nur Software)

63 Ungultiger Zustand fir Preset

65 Timeout wahrend der Parametrierung

66 Ausschalten wahrend der Parametrierung

67 Ausschalten wahrend Parameterspeicherung
68 Anlauf wahrend Rucksetzen in Werkszustand

100-255 | Interner Diagnosefehler erkannt
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