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Es gelten unsere "Allgemeinen Lieferbedingungen”.
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Allgemeines

Die Gleichstrom-Tachometer-Dynamos der Typenreihe
TDP 1,2 sind MeBgréBenumformer fir die MeB-, Steuer-
und Regeltechnik.

Die Aufgabe dieser permanenterregten Gleichstrom-
generatoren besteht darin, die Drehzahl, mit der sie ange-
trieben werden, in eine drehzahlproportionale Gleich-
spannung umzuformen.

Durch ihre robuste Ausfithrung eignen sich diese Dreh-
zahlgeber fiir groBere industrielle Antriebe wie sie z.B.
in Stahl- und Walzwerken, in Kohlebergwerken, in der
Verfahrenstechnik, auf Eisenbahnen, in Kraftwerken, im
Schitffbau usw. verwendet werden.

Das Lieferprogramm der Gleichstrom-Tachometer-
Dynamos der Typenreihe TDP 1,2 umfaBt Einfach- und
Doppel-Tachometer-Dynamos.

Grundsatzlich unterscheiden sich die Typenreihen
TDP 1,2, TDOPS 1,2 und TDPL 1.2 durch ihre elektrische
Belastbarkeit.

Der Tachometer-Dynamo TDPS 1,2 ist fir eine geringere
Ausgangsleistung ausgelegt und somit preisginstiger
als der leistungsstarkere Typ TDP 1,2 bzw. TDPL 1,2,

Die gesamtie Typenreihe TDP 1,2 selzt sich aus gleichen
und ahnlichen Konstruktionsteilen zusammen, so daB die
Robustheit und die universelle Einsatzmdéglichkeit bei
allen Ausfiihrungen gleich ist.

Eine fertigungserprobte Baukastenweise gestattet eine
Vielfalt von verschiedenen Maschinenausfiihrungen,
die in allen Anwendungsfallen eine optimale Lisung
ermdoglicht.

Typeniibersicht
Typ max. entnehmbare| Spannungsausgéange/ Permanent- Anker- Fremderregtes
Leistung bei Kommutatoren Magnet- pakete Magnetsystem
1000 Y in system
(W]
TDP 1,2
25 1 1 =
TDP 1,2 N
TDP 1,2 + TDP 1,2 2 X 25 1 1 =
TDPS 1,2 15 1 1 =
TDPS 1,2 + TDPS 1,2
2x12 : 1 1 -
TDPS 1,2 + TDPS 1,2 N i
i
! I
TDPL 1,2 50 1 1 _
i
TDPS 1,2 + TOPS 1,2 G i
2 x18 2 o ‘ -
TDPS 1,2 + TDPS 1,2 GN |
TDP 1,2 + TDF 1,2 25/10 1 2 1
TDF 1,2 10 - 1 1




Typenbezeichnung
besteht aus Kennzahlen und Kennbuchstaben mit folgender Bedeutung
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Bezeichnungsbeispiel

T - Tachometer

D - Dynamo

—— ™ O

P - Permanenterregung |
F = Fremderregung

S — Short (kurze Ausfihrung) |
L - Long (lange Ausfiihrung) |

JL
l

BaugroBe

G — galvanisch und magnetisch getrennt

N — magnetischer NebenschluBring ——

Spannungsausfihrung (— 0,6 bis — 14) —

Spez. — Spezialausfuhrung (mechanisch und elektrisch
wesentlich von Normalausfihrung abweichend} |

Kombinationen:
Drehzahlerhdhungs-Getriebe ,

Spez. + B 16/3
FG 4
FSE102

integriert angebaut:
FG 4 - Optischer Impulsgeber (
FSE 102 - Fliehkraftschalter

Gekuppelte Anbaduten in der Typenbazeichnung nicht enthalten,

Bei Doppeltachos:

TOP 1,2 + TDP 1,2 bzw.
TDPS 1,2 + TDPS 1,2 G-3 - Tacho mit zwei gleichen Spannungsausfiihrungen.

TDP 1,2-5 + TDP 1,2-1 - Tacho mit zwei verschiedenen Spannungsausfiihrungen.
Bestellangaben

- Angebots-Nr., alte Kommissions-Nr., alte Masch.-Nr. Anbauten:

~ Tacho-Typ — Impulsgeber

~ Spannungsausfiihrung ~ Fliehkraftschalter

~ Schutzart — Getriebe (Untersetzung, Bauform)

- Bauform ~ Kupplungsflansch

~ 1 oder 2 Wellenenden (mit Simmerring) ~ Drehmomentenstiitze

~ mit oder ohne B 14 Flansch BS — 2tes Wellenende mit Haube abgedeckt

— Sonderisolation (Feucht- und Tropenschutz,
bedingt sdure- und laugenbestandig)

~ Sonderfarbton (normal RAL 7030)



Typenerklarung

Einfachtacho

Typ TDP 1,2
TDPS 1,2
TDPL 1,2

— ein Magnetsystem
— eine Ankerwicklung

— Spannungsgradienten TDP 1,2
20 V bis 280 V bei 1000 '/min
TDPS 1,2
20V bis 200V bei 1000 "/ min

TDPL 1,2
45V bis 400 V bei 1000 '/

2
-
-

min

Doppeltacho 4

Typ TDP 1,2 + TDP 1,2
TDPS 1,2 + TDPS 1,2
— ein Magnetsystem
— zwei galvanisch getrennte Ankerwicklungen
— Spannungsgradienten 20 V bis 200 V bei 1000 '/mi

Doppeltacho
Typ TDPS 1,2 + TDPS 1,2G

— zwei Magnetsysteme _@{

— zwei galvanisch und mechanisch getrennte
Ankerwicklungen

— Spannungsgradienten 20 V bis 200 V bei 1000 '/ min - y,

Doppeltacho y TATTZY 1 )
NN

Typ TDP 1,2 + TDF 1,2 ;

Ankerwicklungen

— ein permanentes Magnetsystem = IT]% =
— ein fremderregtes Magnetsystem | l
— zwei galvanisch und mechanisch getrennte

— elektrische Ausfiihrung siehe Seite 9 - =

Magnetischer NebenschiuB

TypTDP 1,2 N
TDPS 1,2+ TDPS 1,2 N
TDPS 1,2 + TDPS 1,2 GN

In diese Tachomaschinen kann zur Spannungsjustierung eines Systems zusatzlich ein magnetischer NebenschluBring
eingebaut werden. Die Spannungsjustierung betrigt + 15%,ausgehend von der Nennspannung und kann wahrend des
Betriebes eingestellt werden.



Elektrische Ausfihrung

Aufbau des Magnetsystems

Das Magnetsystem dieser Maschinen besteht aus zwei
permanenten Blockmagneten, die aus einer speziell fur
diese Maschinen entwickelten AINi Co-Legierung her-
gestellt sind. Die Magnetisierungsrichtung ist durch die
magnetische Vorzugslage gegeben.

Um einen alterungsfreien Betrieb zu gewahrleisten, wer-
den die Dauermagnete bis zur Erreichung der opti-
malen remanenten Energiedichte kinstlich gealtert.

Durch die weit iberdimensionierte Magnetldnge sowie
durch die koerzitivfeldstarkebetonte Magnetlegierung
wird die KurzschluBfestigkeit fir diese Maschinen
erreicht.

Wegen der unginstigen Einwirkung auf den Kommutator
sind Kurzschliisse zu vermeiden, da evtl. Brandstellen
zu zusétzlichen Oberwellen fiihren,

Magnetisierung, Fremdbeeinflussung

Die Maschinen werden im fertigmontierten Zustand von
auBen magnetisiert. Die zur Sattigung der Dauermagnete
erforderliche Magnetisierungsfeldstarke betrdgt etwa
4000 A/cm.

Nach dem Magnetisieren darf der magnetische Kreis
der Maschine nicht mehr unterbrochen werdcn, unbe-
dingt Demontagehinweise beachten, sieche Seite 49,
da sonst ein Spannungsverlust von ca. 25% eintritt.

Eine Beeinflussung der Tachospannung durch magne-
tische oder elektrische Streufelder wird durch das be-
sonders stark ausgebildete Maschinenjoch weitgehendst
verhindert.

Isolation

Die Normalisolation wird nach der Warmeklasse B

(VDE 0530) ausgefiihrt. Mit einer Sonderisolation kénnen
die Tachomaschinen gegen Mehrpreis fur folgende
Betriebsbedingungen ausgefihrt werden:

- Wéarmeklasse F (Umgebungstemperatur bis max.
100 °C) siehe Temperaturgang

- Feucht- und Tropenschutz

- Schutz gegen aggressive Gase und Dampfe
(bedingt séure- und laugenbestandig).

Wicklungsprifung: bei Wiederholungsprifung max.
1000 V.

Spannung

Die listenm&Big ausgefihrten Spannungen sind fur die
verschiedenen Maschinentypen in den technischen
Tabellen angegeben. Zwischenwerte bzw. Sonderspan-
nungen sind ebenfalls méglich (Mehrpreis).

Bei Unterschreiten der Listenspannungen (<10 V)

muB die Listenleistung auf '/so reduziert werden (Birsten-
spannungsabfall). Werden bei Doppeltachos Spannungen

unterhalb der Listenwerte gefordert (<10 V), ist die
Ausfihrung G zu verwenden.

Nennspannungstoleranz

Die Nennspannungstoleranz gibt die Abweichung der
eingestellten Spannung vom Nennwert an. Sie ergibt
sich aus den ebenfalls mit einer Toleranz behafteten
Energieinhalten der verwendeten Dauermagnete. Bei der
Einstellung des Arbeitspunktes ergeben sich hierdurch
von Maschine zu Maschine unterschiedliche Werte, Die
Maximaltoleranz betrédgt + 5%. Eingeengte Spannungs-
toleranz + 1% ist ausfihrbar.

Leistungsentnahme

Die in den Auswahltabellen angegebene maximal ent-
nehmbare Leistung bezieht sich immer auf die Nenn-
drehzahl von 1000 '/, Fir den Fall, daB diese Leistung
unbedingt bendtigt wird, sollte der Anwender beriick-
sichtigen, daB sich der Linearitétsfehler verschlechtert
(bei 1000 Vmin ca. 59%0).

Der max. zuldssige Strom, der in den Auswabhltabellen
aufgefihrt ist, sollte bei der max. zuldssigen Drehzahl
nicht Uberschritten werden.

KlemmanschluB, Polaritat

AnschluB: Einfachtacho an ein 2 pol. Klemmbrett, Dop-
peltacho an zwei 2 pol. Klemmbretter, Klemmbrettbolzen
M 4 (siehe auch Seite 12).

Bei Rechtslauf der Maschine (auf das Antriebswellen-
ende gesehen) besitzt die A;-Klemme positive und die
A,-Klemme negative Polaritat.

Ausfihrung mit 15 poligem Industriestecker auf Klemm-
kasten, siehe Seite 23 (Mehrpreis).

Klemmkasten: 2mal bei Doppeltacho,
jedoch bei Doppeltacho mit Kegelweite nur 1mal.

1T
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Maximaldrehzahl

Die in den Tabellen genannten Maximaldrehzahlen sind
einerseits durch die max. zulassige Lamellenspannung
und andererseits durch die zuldssige Umfangsge-
schwindigkeit begrenzt. In Sonderfallen kdnnen durch
geeignete konstruktive MaBnahmen die in den Tabellen
genannten Maximaldrehzahlen Oberschritten werden.

Bei Maschinen mit eingebauten Wellendichiungen muB
u. U. die max, Drehzahl reduziert werden.

Reversierfehler

Um in beiden Drehrichtungen gleiche Spannungswerte
zu erhalien, werden die Kohleblrsten in die elekirisch
Jneutrale Zone" gestelli. Beim Reversieren dndert sich
die Geberspannung dadurch, daB die Auflageflichen
der Blrsten prakiisch nie genau in der neutralen Zone
fiegen. Die Spannungsdnderung hat zwei Ursachen, die
einerseits durch die Verzerrung des Erregerfeldes —
hervorgerufen durch die Ankerriickwirkung bei Bela-
stung - begrindet ist und andererseits vom Kippen der
Bdarsten im Halter abhangt. Der Reversierfehler liegt im
unglnstigsten Falle bei & 0,5%.

Kohlebiirsten, Biirstenhalter

Einen langen und wartungsfreien Betrieh garantieren
die verwendeten silbergraphitierten Kohlebiirsten, Qua-
litdt AG 35 (mit 65% Silbergehalt),

Durch das Zusammenwirken der silbergraphitierten
Kohlebiirsten mit dem ebenfalls silberlegierten Kommu-
tator bildet sich eine Patina, die gewdhrleistet, daB der
durch den Ubergangswiderstand hervergerufene Span-
nungsfall sehr niedrig ist und auch bei langer Betriebs-
zeit nahezu konstant bleibt. Die Kohlebiirstenstandzeit
ist stark von den Umiuftbedingungen und der
Umfangsgeschwindigkeit abhéngig. Sie liegt unter nor-
malen Betriebsbedingungen bei ca. 20000 Betriebs-
stunden {siehe auch Wartungsanleitung — Umschlag
hinten).

Bei aggressiven Umluftbedingungen hat sich die bake-
litgebundene Kohlebiirste, Qualitit BG 62, bewahrt, sie
hat jedoch einen héheren Ubergangswiderstand.

Bei regelméBiger Wartung der Maschine sollte bei glat-
ter Kollektorfliche die Patinabildung nicht entfernt wer-
den.

Es werden normal Massiv-Doppelbiirstenhalter verwen-
det mit einem spezifischen Blirstendruck von 300 p/cm?.

Bei sehr starken Erschiitterungen und Schockbelastun-
gen ist es vorteilhaft, die Biirstenhalter mit einem relativ
hohen spezifischen Biirstendruck von ca. 600 p/em?
auszuflhren. Maschinen, in der hdheren Schutzart

IP 56/IF 55 spez. haben generell den erhéhten Bilirsten-
druck.

Temperaturgang,
Temperaturkompensation

Der Temperaturgang der verwendeten Dauermagnete ist
werkstoffbedingt und liegt bei etwa £+ 1 %0 je 10 K Tem-
peraturanderung. Dieser Wert gilt fir einen Temperatur-
bereich von etwa — 40 bis + 100 °C und ist reversibel.

Eine Verringerung des Fehlers um etwa das 5fache ist
mittels einer Temperaturkompensation aus weichmagne-
tischem Material méglich.

Sind die genauen Betriebsverhaltnisse fir den Drehzahl-
geber bekannt, 148t sich auch der Temperaturfehler
kompensieren, der durch die Anderung des Ankerspan-
nungsfalles auftritt. Der prozentuale Fehler bezogen auf
die Nennspannung der Maschine, der z. B. bei einer
Temperaturerhéhung auftritt, ist von der Erhéhung des
Ankerwiderstandes abhangig und IaBt sich wie folgt
annahernd bestimmen.

4|
A Urpw = 0,39 - ATR’“U—*‘[%]
L

A Urrw = Temperaturfehler (durch Widerstandsanderung) [%]
AT Temperaturinderung [K]

Ra Ankerwiderstand [Q]

Ia Ankerstrom [A]

U, = Lastspannung [V]

I

Iy 1

Fir das Produkt R, - 14 kann auch der zwischen Vollast
und Leerlauf gemessene Spannungsfall eingesetzt wer-
den,

Der in den Tabellen angegebene Temperaturfehler ist im
Labor bei einer kontinuierlichen Temperaturerhéhung
von etwa 20 K pro Stunde gemessen worden. Bei
schnelleren Temperaturanstiegen bzw. bei einseitiger
Erwiérmung der Maschinen durch Strahlung kann der
Fehler grofer werden.

Ausflhrung mit Temperaturkompensation ist bei Bestel-
lung anzugeben (Mehrpreis). In dem Temperaturbereich
von 0-100 °C 4Bt sich der Temperaturgang des Perma-
nentmagneten bis auf eine Toleranz von £ 0,2 %0

pro 10 K kompensieren,

Oberwelien

Ein wesentliches Merkmal einer guten Tachospannung
ist ein Uber einen groBen Drehzahlbereich hinaus pro-
zentual niedriger Oberwellengehalt. Im allgemeinen wird
der Effektivwert des gesamten Oberwellengemisches mit
einem Rohrenvoltmeter gemessen und auf den Gleich-
spannungswert bezogen. Dieser Wert liegt bei etwa 2 %0
bei einer Drehzahl von 100 bis 3000 '/, Maschinenbe-
dingte Oberwellen sind durch die Konstruktion, elek-
trische Auslegung und Ausnutzung sowie durch Ferti-
gungsunsymmetrien gegeben.

Bei der Frequenzanalyse ergeben sich folgende

typische Grundfrequenzen mit ihren Harmonischen.

Umdrehungsfrequenz f, = %[Hz]
Polfrequenz fop = 2 % [Hz]
Nutenfrequenz fy =39 - % [Hz]

Lamellenfrequenz fe =39 - %[Hz]

Anbaubedingte Oberwellen, hervorgerufen durch Kupp-
lungs- oder Montagefehler, beeinflussen die Geber-
spannung, indem sie sich den maschinenbedingten
Oberwellen iiberlagern. Im allgemeinen treten zwei
Anbaufehler auf: Winkelfehler und Parallelversatz. Die
Frequenz der hierdurch hervergerufenen Oberwellen
entspricht der doppelten bzw. einfachen Drehzahl-
frequenz.



Die Anbauglite hat einen meBbaren EinfluB auf die
GroBe der Oberwellenspannung der im praktischen Ein-
satz befindlichen Tachometer-Dynamos. Bei einer Ana-
lyse der Oberwellenspannung erkennt man, daB die
maschinen- und anbaubedingten Oberwellen in der glei-
chen GréBenordnung liegen. Durch sorgfaltigen Anbau
der Maschinen ist es méglich, die anbaubedingten
Oberwellen klein zu halten.

10
3|=\3T 9
8
7 | Relative Oberwelligkeit
als Funktion der Drehzahl
6 1 im unteren Drehzahlbereich
5
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Linearitat

Die Verwendbarkeit eines Tachometer-Dynamos fir die
verschiedensten Regelaufgaben ist vom linearen Ver-
héltnis der Ausgangsspannung zur Drehzahl bestimmt.

Definition des Linearititsfehlers:

Jede Fehlerbetrachtung ist relativ und deswegen vom
MeBverfahren zur Ermittlung des Fehlers abhéngig.

Der Quotient aus der Abweichung der gemessenen und
der rechnerisch ermittelten Spannung mit Hilfe des fest-
gelegten Bezugsgradienten bei 1500 '/, und der

Bezugsspannung bei 1500 '/, wird als Linearitatsfehler
bezeichnet

Fret = Hmr Gbi RS 1000 [%o]

U, = Bezugsspannung

n, = Bezugsdrehzahl

G, = Bezugsgradient

U,, = gemessene Tachospannung

ny = Tachodrehzahl

F.e1= relativer Linearitatsfehler
Beschreibung des MeBverfahrens zur Bestimmung der
Linearitat
Die zu prifende Tachomaschine wird mit einer Antriebs-
maschine, versehen mit einem Schwungrad, gekuppelt
und der Drehzahlbereich vom 100 bis 3000 '/, durch-
fahren. Dabei wird die Drehzahl mittels Impulsgeber
(1000 Imp/Umdr.) digital auf 1 Dezimalstelle hinter dem
Komma gemessen.

Die Tachospannung wird ebenfalls digital, jedoch bis auf
3 Dezimalstellen hinter dem Komma gemessen.

Ein Drucker, der mit beiden MeBgeréaten elektrisch
gekuppelt ist, druckt Spannung und Drehzahl aus. Die
Messungen werden in Abstanden von 100 '/, durchge-
fuhrt. Pro Messung werden mindestens 20 MeBwerte
ausgedruckt.

Als Bezugspunkt fir alle beliebigen Spannungen und
dazugehtrige Drehzahlen wird die Absolutspannung bei
der Drehzahl von 1500 '/, gewéhit.

Der Quotient aus der Spannung bei 1500 '/, und der
Drehzahl von 1500 '/, wird als Bezugsgradient
bezeichnet.

Bei der Auswertung der Gradienten werden die Spannun-
gen und Drehzahlen dber je 10 MeBwerte arithmetisch
gemittelt und aus diesen Mittelwerten der Gradient gebil-
det.

au

i =

U . _4u
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Drehzahl-Spannungskennlinie N

StorgréBen beziiglich Linearitét:

Belastungsstrom und Ankerriickwirkung

Nimmt man die Drehzahl-Spannungs-Kennlinie im Leer-
lauf als Gerade mit einer bestimmten Steigung an, so
geht diese bei Belastung (noch ohne Beriicksichtigung
der Ankerrickwirkung) in eine Gerade mit etwas kleine-
rem Anstieg lber. Der Differenzwinkel ist abh&ngig von

A U|:|-. o IJ\ c RI + US'Lirsian

Da jedoch durch den Belastungsstrom der KraftfluB ver-
zerrt und geschwécht wird, tritt eine weitere Anderung
der Spannungskennlinie ein.

Der durch die Ankerrickwirkung hervorgerufene Span-
nungsfall folgt dem Belastungsstrom etwa quadratisch,
und es ergibt sich daher bei Belastung eine etwas
gekrimmte Drehzahl-Spannungs-Kennlinie. Durch geeig-
nete konstruktive MaBnahmen ist es jedoch méglich,

die Feldverzerrung - hervorgerufen durch die Anker-
rickwirkung - sehr klein zu halten.

Fur den jeweiligen Maschinentyp ist der max. zul. Bela-
stungsstrom angegeben, jedoch beziehen sich die in den
Auswahltabellen angegebenen Linearitatsfehler auf den
Strom, der sich bei AbschluB mit dem optimalen Birden-
widerstand ergibt. (F,o; = 0,2%0, bei max. zul. Strom 5%o0.)

Biirsten-Ubergangsspannung

Fur Gleichstrom-Tachometer-Dynamos werden haupt-
sachlich Silbergraphit-Kohlebiirsten mit sehr niedriger
Ubergangsspannung verwendet.

Der gesamte Spannungsfall am Gleitkontakt Kohleburste-
Kollektor ist von der Umfangsgeschwindigkeit, von der
Stromdichte unter den Biirsten, vom Biirstendruck und
vom Patinierungszustand der Biirstenlauffliche abhangig.

Bezogen auf kleiner werdende Kollektor-Umfangsge-
schwindigkeiten, ist eine abfallende Tendenz des Uber-
gangswiderstandes festzustellen. Nicht eindeutig dagegen
ist der Verlauf des Ubergangswiderstandes bei sehr klei-
nen MeBstrébmen und somit auch kleinen Stromdichten
unter den Bdrsten.

Der Biurdenwiderstand sollte den 200- bis 1000-fachen
Wert des Innenwiderstandes annehmen, um die angege-
bene Linearitdt zu garantieren.

Zusammenfassend kann gesagt werden, daB zur Einhal-
tung der angegebenen Linearitdtsfehler die Birdenwider-
stdnde bestimmte Grenzwerte nicht Gber- bzw. unter-
schreiten dirfen. Bei zu kleinen AbschluBwiderstanden
wirkt sich die Ankerrlickwirkung nachteilig auf die Linea-
ritdt aus und bei zu hochohmigem AbschluB sind es
Kollektoreinflisse, die den Linearititsfehler vergréBern
kénnen.



Sondermaschinen

Gleichstrom-Tachometer-Dynamo mit
Fremderregung Typ TDF 1,2

Flr besondere Regel- und Steuerungsaufgaben ist es
notwendig, daB die Ausgangsspannung eines Drehzahl-
gebers sich nicht drehzahlproportional &ndert sondern
einer bestimmten mathematischen Funktion entsprechen
mubB.

Hierfir konnen fremderregte Gleichstrom-Tachometer-
Dynamos eingesetzt werden, die im ungesattigten Bereich
mit geringster Remanenzspannung arbeiten.

Bei konstantem Erregerstrom ist die Ausgangsspannung
drehzahlproportional. Wird jedoch der Erregerstrom
drehzahlabhéngig verandert, ist die Ausgangsspannung
von zwei GroBen abhangig und es |aBt sich hierdurch
z. B. eine quadratische Abhéangigkeit von Spannung und
Drehzahl erreichen.

Technische Daten:
Ausgangsleistung bei 1000'/min 10 W

Ankerspannung wahlbar zwischen 20 und 200 V
Erregerspannung wahlbar zwischen 10 und 200 V

Magnetisierungskenn-

M
a F ! E linie des fremderregten-
< T U (| E) Pa Gleichstrom-Tacho-
) - __._A-_ meter-Dynamos.
Nennbetriebspunkt| Der Nennbetriebspunkt
T ] liegt im ungesattigten
TDF Bereich.
Ig[mA]
—_—
L P Drehzahl-Spannungs-
a 7 kennlinie des fremd-
<{ Vd erregten Gleichstrom-
= UA (n) Tachometer-Dynamos
bei konstanter Erregung.
1/ L
P TDF
n [Ymin]
—

Gleichstrom-Doppel-Tachometer-Dynamo mit
Permanent- und Fremderregung
Typ TDP 1,2 + TDF 1,2

Bei dieser Maschine ist ein permanenterregter Geber
und ein fremderregter Geber als Einwellenmaschine
zusammengebaut. Die drehzahlproportionale Spannung
der permanenterregten Maschine wird zur Erregung des
fremderregten Generators verwendet.

Die Ausgangsspannung des fremderregten Generators
andert sich somit quadratisch mit der Drehzahl. Die
Spannungskennlinien sind den nachstehenden Diagram-
men zu entnehmen.

Technische Daten:

Ausgangsleistung bei 1000"/min 10 W
Ankerspannung wahlbar zwischen 20 und 200 V
Erregerspannung wahlbar zwischen 10 und 200 V

M Drehzahl-Spannungs-
a /" kennlinie des permanent-
< erregten Gleichstrom-
= ) UA (n ),4 Tachometer-Dynamos.
,1
TDP_
.
>
nCVmin]
i
m, Drehzahl-Spannungs-

ALY

erregten Gleichstrom-
Tachometer-Dynamos
P4 bei drehzahlabhingiger
Erregung durch den auf
gleicher Welle sitzenden

T kennlinie des fremd-

permanenterregten
p Tachometer-Dynamo.
1
nC/min3
—_—
Ausgangs_ —
SPANNUNG Qe
fremderregt
permanenterregt

System-Schaltbild



Mechanischer Aufbau

Bauformen:

nach DIN 42950. Modifizierte Ausfiihrungen sind zuséatz-
lich mit einem Buchstaben gekennzeichnet (B5s, B5k,
B10s, B5g...).

Die Bauformausflihrungen sind aus den MaBlisten zu
ersehen.

Samtliche Flanschbauformen kénnen zusatzlich mit
einem Alu-FuB ausgeriistet werden (z. B.: B35...).

Ein verstérkter SpharoguBfuB ist vorteilhaft bei langen
und gewichtigen Anbauten (bei Bestellung angeben).
Alle Tachomaschinen sind biirstenseitig (BS-Lagerschild)
mit einem B14-Flansch und 2tem Wellenende ausfihr-
bar (Mehrpreis). Bauformbezeichnung dann z. B. B3/B14
oder B14/B14.

Die Machinen kénnen auch ohne Anderung vertikal
(V-Bauform) angebaut werden. Bei Tachoschutzart
IP 55 spez. ist evil. die Lage des Entliftungsstutzens zu
andern.

Weitere Bauformen auf Anfrage.

Schutzarten:

Die Maschinen entsprechen in der Standardausfiihrung
der Schutzart IP 55 nach DIN/VDE 0530 Teil 5 fir um-

laufende elektrische Maschinen (ersetzt DIN 40050-BI. 2).

IP 55 Vollkommen geschlossen, Schutz gegen schéadi-
gende Staubablagerungen und gegen Strahl-
wasser aus allen Richtungen.

Sonderschutzarten IP 56, IP55 spez. werden da einge-
setzt, wo ungiinstige Umwelt- bzw. Umgebungsbedin-
gungen vorliegen, wie z. B.: Strahlwasser, voriber-
gehende Uberflutung, Olnebel, hohe Luftfeuchtigkeit,
starker Staubanfall (fir Aufstellung im Freien geeignet),
starke Erschitterungen und Schockbelastung. AuBer-
dem sind diese Maschinen fur einen vergréBerten
Temperatureinsatzbereich von -40 °C bis +100 °C
geeignet.

Die Birstenhalter sind mit einem relativ hohen spezi-
fischen Biirstendruck von ca. 600 p/cm? ausgefiihrt.

Die mit Dichtlippen versehenen Kugellager haben eine
Sonderbefettung fiir einen Temperatureinsatzbereich
von -60 °C bis +120 °C.

Der Wellenaustritt an der Antriebsseite ist mit einem
Axialwellendichtring abgedichtet. Birstenseitige
Abdichtung bei 2tem Wellenende:

durch dichten Anbau bzw.

durch Axialwellendichtung (auf Anfrage).

Eine KondenswasserablaBschraube befindet sich unten
an der Burstenseite, ebenso kann der Kollektor durch
diese Offnung geséubert und neu aufpoliert werden.

IP 56 Vollkommen geschlossen, Schutz gegen
schadigende Stauablagerungen und gegen
voribergehende Uberflutung.

IP 55 spez. Das Besondere an dieser Schutzart ist, daB
die Tachomaschine — ausgefihrt wie in
Schutzart IP 56 - noch zusétzlich mit einem
Beliiftungsstutzen versehen ist.

Ein Luftaustausch zwischen Tachoinnenraum und Um-

gebung kann stattfinden, Kondenswasserbildung wird

weitgehendst verhindert bzw. kann durch die Gitter-

6ffnung sickern (Drahtgewebe-Sieb ca. 0,2 x 0,2 mm).

Zu beachten ist, daB dieser Entliiftungsstutzen an der

Unterseite der Tachomaschine, also an der tiefsten
Stelle angebracht ist.

Die Einbaulage ist zu beachten.

Anordnung bei senkrechten V-Bauformen siehe folgende
Darstellungen:

Entliftungsschraube und VerschluBschraube je nach
Einbaulage austauschbar. Bei Flanschbauformen V1,
V3, V18 und V19 auf Anfrage.

Austritt des 2. Wellenendes entspricht IP 55; erst durch

entsprechenden dichten Anbau bzw. Wellenabdeckung
wird hohere Schutzart erreicht.

Lager:

Die abgedichteten bzw. abgedeckten Rillenkugellager*
nach DIN 625 sind mit einer Lebensdauerschmierung
ausgeristet.

Befettet mit lithiumverseiften Fett mit einem Tropfpunkt
von 180 °C, geeignet fur einen Temperatureinsatzbe-
reich von - 20 ° bis + 120 °C. Sonderbefettung von

- 60° bis +120°C generell bei Schutzart IP56/IP55 spez.

Festlager AS (antriebsseitig)
Loslager BS (burstenseitig)

Wellenenden:

Tachomaschine hat normal 1 freies Wellenende,
@ 14,5 x 30, mit geschlossener PaBfedernut nach
DIN 6885, Bl. 1, die PaBfedern werden mitgeliefert.

Bei Bauform B10- und B3-K20 und ...-K32 sind antriebs-
seitig mit einem konischen Wellenende (Kegel 1:20)

und mit Feingewinde ausgebildet. Selbstsichernde
mehrfach verwendbare Sechskantmutter wird mitgeliefert
(B10-K20: SW 24, B10K32: SW 36).

VerschluBschraube gewéhrleistet burstenseitigen
Zugang zur Tachowelle (Handdrehzahimessung).

Sonderwellenenden mit kleinerem Durchmesser und
anderen Langen gegen Mehrpreis lieferbar.

2tes Wellenende normal @ 14,5 x 30 (bei Bestellung
angeben).

Wellenabdichtung:

Antriebsseitig konnen alle Tachomaschinen mit einer
Simmerringabdichtung* ausgefihrt werden.

* Eine Axialwellendichtung ist generell bei Schutzart
IP 56/IP 55 spez. eingebaut. Drehzahlen von ca.
4000 '/ mn sollten nicht Gberschritten werden.

* Zuordnung siehe Seite 48.



Kombinationen/Anbauten

integrierter Anbau von Impulsgeber + Fliehkraftschalter/Grenzdrehzahlschalter. Die Geréte sitzen auf einer
gemeinsamen Welle.

Angekuppelte Anbauten

{1¥

vorhandene Anbauvorrichtungen Hersteller:

Fliehkraftschalter Typ FSE 102 o : _Johanne; Hubner, GieBen
Impulsgeber Typ FG 4 in Bauform B 5 s/Absolutwertgeber Typ AMI4: AS| 4inB 5 |  Johannes Hubner, GieBen
%kraftschaltef Typ 2D o ) _—__ABB -

;Iiehkraﬁschaller Typ 2_MF 0 (SeFl) o - Siemens

alzdrehzah!schalter T;p EGS . . Johannes Hibner, GieBen
.Dr_ehzahlwachter Typ AL_Ni 5 AEG

Induktivgeber isol. Anbau Typ 120!25/600 S/ 1200_8 (FD) _ Boie, Esters

Kombinationen:

integrierter Anbau von Impulsgeber + Fliehkraftschalter. Die Gerate sitzen auf einer
gemeinsamen Welle.

- keine Kupplung, daraus resultierende Fehler entfallen
- preisliche Vorteile

— kurzer kompakter Anbau

- zusétzlich 2tes Wellenende ausfihrbar

- weitere Gerate kdnnen angebaut werden

- Impulsgeber kann nur bedingt demontiert werden

o |

TDP..1,2 + FG 4 TDP.. 1,2 + FG 4 + FSE 102
oder TDP.. 1,2 4+ FSE 102

Fliegender Impulsgeberanbau

mittels Aufsteckimpulsgeber FGH 4...
mit Drehmomentenstitze

- kurzer kompakter Anbau
- Impulsgeber kann leicht ausgetauscht werden

MaBzeichnungen Anbauten siehe Seite 38 bis 43.
Siehe auch Umschlagruckseite.



Klemmkasten:

1 x bei Einfachtacho
2 x bei Doppeltacho (jedoch bei Doppeltacho mit Kegel-
welle nur 1 x).

Normallage oben.

FUr den AnschluB einer Erdleitung ist eine gekennzeich-
nete Schraube vorhanden. Die Kabelverschraubung Pg 11
wird mitgeliefert und ist geeignet fir Kabel @ 7,5 - 9.

Doppeltachos mit Kegelwelle haben einen Klemmkasten
und zwei Kabelverschraubungen.

Der Klemmkastendeckel und Birstendffnungsabdeckun-
gen entsprechen einer Ausfiihrung. Die Befestigungs-
schrauben sind unverlierbar angebracht (Foto siehe
Seite 6).

Mechanische Laufruhe:

Die Tachoanker sind mit eingesetzter PaBfeder dyna-
misch ausgewuchtet. Ubertragungselemente (Kupp-
lungshélften, Riemenscheiben usw.) miissen ohne PaB-
feder ausgewuchtet werden.

Die Maschinen entsprechen der Schwingstérkestufe R
nach DIN 45665.

Anstrich, Oberflachenschutz:

Die Tachomaschinen erhalten eine Rostschutzgrundie-
rung. Der Deckanstrich ist hellgrau RAL 7030. Sonder-
farbton gegen Mehrpreis.

Tachomaschinen, die aggressiven Gasen und Dampfen
ausgesetzt sind, erhalten auBer der Sonderisolation
einen entsprechenden Schutzanstrich.

® Nennspannung 100 V/1000 "/min
RBW- Ausﬂihrung ® mit Temperaturkompensation
@® mit Feuchtschutz
. ® mit eingeengter Nenn-Spannungstoleranz + 1%
Eirjachacho TRET2 -5, SchIart IR0 spes. ® Bauform B5 generell mit FuBbefestigungsgewinden
Ausfuhrung fir Rheinische Braunkohlenwerke &hnlich zum nachtréglichen Anbau eines GehédusefuBes. Die
der Schutzart IP 55 spez. bzw. IP 56, jedoch generell mit Bauform entspricht dann B35 nach HM 83 M 53023.
Entliftungsstutzen und folgenden Spezifikationen: ® Bauform B35 mit SphiroguBfuB.
® bakelitgebundene Kohlebirste Qualitdt BG 62
(2 Paar pro Maschine, MaBe 4 x 6,4 x 18).
@® vernickelte Biirstenhalter
® mit Entluftungsstutzen
= k. r~——-150 4’1
L |..:ﬁ..12-— [=— 90 —=
3 57! 70
] et — e =
= i, Kabel 975-9 T
P Verschlufischraube 4 3_
[ Pg 21,5W32 i
2 ﬁ}—_ 9 o 2 :
S 92 | = T T
S l T_— 30 2 Zyl.Schroube 16}/ [ .
M5 - o
l ::"' L \ | o _L ‘ l
T L 75 Cor 1t ‘
" | et
—— i —hI—— a ——| fe— 110 —J
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Bauform B35 - HM 83 M 53023
fehlende MaBe siehe Seite 24

Mit EntlGftungsstutzen MaB h, = 90 mm.



@-Germanischer Lloyd — Baumusterpriifung, Bescheinigungs-Nr. 96826 HH-07/87
Nach den Richtlinien des Germanischen Lloyd geprift und fir die unbeschrénkte Anwendung im Rahmen der
Vorschriften zugelassen und bescheinigt.

Gleichstrom-Tachometer-Dynamo Typ TDPS 1,2

® Bauformen: B 5 b/B 3 nach HM 86 M 53063
B 5 b nach HM 83 M 53006 (s. S. 25)

@ Schutzart: IP 56 *) .
® Temperatureinsatzbereich: — 25¢° bis + 70°C e
@ mit Temperaturkompensation bis + 100°C

® bedingt seewasserbesténdige Ausfuhrung durch
SonderguB mit Sonderimprégnier- und Farbbehandlung

@® Wicklungsprifung: 2000 V
(Wiederholungsprifung max. 1000 V)

® Ms-Kabelverschraubung M 18x1,5

Gepriift und getestet wurde u.a. folgendes:

® Vibrationsprifungen in 3 Ebenen
Frequenzbereich 25 bis 100 Hz
Beschleunigung =4 g

@ Beschleunigte Klimaprifung
® Wirme- (bis + 70 °C) und Kélteprifung (bis — 25 °C)

Vorzugsspannungen
Typ Nennspannung Drehzahlbereich Max. zul. Optimaler Ankerwiderstand | Leerlaufspannung
bei 1000 '/ pin min. — max. Strom Biirden- bei 20 °C bei 1000 Y/ min
[15W] widerstand ca.
vl [1/min] [mA] [kQl] Q] v
TDPS 1,2- 1 200 6 — 1250 75 175 350 226
TDPS 1,2- 3 140 9 — 1800 107 83 167 158
TDPS 1,2- 5 100 12 — 2500 150 43 86 113
TDPS 1,2- 8 65 18 — 3800 230 17 34 73
TDPS 1,2-12 30 40 — 6000 500 3,7 7.4 34
220 - - 150 ————
<20 b 3otz
3 57 - 70 | = fur Kabel @8,
—— | | Pg1 / M1Bx15
=i
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. SphéroguB 25 97 |.' =
l—— 92 —-—l—-—— 60 ——l

By ——=f fe—— 135 ——f

HM 86 M 53063 - Bauform B 5b/B3

@ genauer zentrischer Anbau, besonders bei B 3 beachten
Winkel- und Parallelversatz verursachen zusétzliche Oberwellen

@ Justierung des Anbaus nach Oberwellen-Oszillogramm (< 5%0) Ausfuhrliche Unterlagen auf Anforderung.

*) Schutzart IP 56
nach DIN/VDE 0530 Teil 5 (far elektrische Maschinen)
bzw. IP 66 nach DIN 40050, Bl. 1 (fur elektrische Betriebsmittel)
wurde vom Germanischen Lloyd noch nicht geprift.



Auswahlitabellen

Typenreihe TDPS 1,2

max. entnehmbare

Leistung bei 1000/ qin: 15W
Erregung: permanent Oberwellenspannung U ~eff: = 4 %o ( 20 - 100'/,,)
1
Nennspannungstoleranz: +5% = 2 %o (100 - 3000 '/,)
Drehrichtung: reversierbar Linearitatsfehler '): +0,2 %o von 100 - 3000 '/,
Polaritat, KlemmenanschluB:  drehrichtungsabhéngig Temperaturgang *): +0,2 %o pro 10K
kompensiertes Magnetsystem
Polzahl: 2
) +1 %o pro 10 K
Nutenzaht: e unkompensiertes Magnetsystem
Lamel[eﬂnzahL ) i . Reversierfehler: *+0,1%
Kohlebiirsten pro Maschine: 2 Paar, Qualitdt AG 35, Isolation: Klasse B
MaBe 4 x 6,4 x 18 i )
Wicklungspriifung: 2U,,.+500 V vom Hersteller
Wiederholungsprifung: max. 1000 V
Massentragheitsmoment: 7 kacm?®
Losb.rec‘hmoment: ca, 12 Nem '} Bei max. zul. Strdémen kann der Fehler durch die auf
Gewicht: ca. 8 kg Seite 8 beschriebenen StérgrdBen ansteigen.
2) Bis zu einer Leistungsentnahme von etwa 0,6 W.
Bei htheren Belastungen siehe Seite 7.
Vorzugsspannungen
|
Typ Nennspannung Max. Max. zul. Optimaler Ankerwiderstand | Leerlaufspannung
bei 1000 '/ in | Drehzahl Strom Biirden- bei 20 °C bei 1000 '/ min
[15w] widerstand ca.
(vl ["/minl [mA] [kQ] Q] [\
TDPS 1,2- 1 200 2000 75 175 320 226
TDPS 1,2- 3 140 2800 107 83 178 158
TDPS 1,2- 5 100 4000 150 43 82 113
TDPS 1,2- 8 65 6000 230 17 30 73
TDPS 1,2-12 30 6000 500 37 6,3 34
Sonderspannungen
TDPS 1,2- 2 175 2300 86 135 221 198
TDPS 1,2- 4 115 3500 130 56 94 129
TDPS 1,2- 6 90 . 4400 167 36 58 101
TDPS 1,2- 7 75 5300 200 23 39 84
TDPS 1,2- 9 55 6000 273 14 23 62
TDPS 1,2-10 45 6000 333 9 15 51
TDPS 1,2-11 35 6000 428 55 8,8 40
TDPS 1,2-13 25 6000 600 2,6 41 29
TDPS 1,2-14 20 6000 750 2.1 25 23




Typenreihe TDP 1,2

TDP 1,2 N

max. entnehmbare

Leistung bei 1000/ in: 25 W
Erregung: permanent Oberwellenspannung XU ~eff: = 4 %o ( 20 - 100 '/,
Nennspannungstoleranz: +5% = 2 %o (100 - 3000 '/,,;,)
Drehrich‘ung: reversierbar L|near“at3'ehler 1): i0,2 %0 von 100 s 3000 l/mi"
Polaritit, KlemmenanschluB:  drehrichtungsabhéngig Temperaturgang °): +0,2 %o pro 10 K
Polzahl: 2 kompensiertes Magnetsystem
. +1 %o pro 10 K
Niflgraani; et unkompensiertes Magnetsystem
Lamellenzahl: : 39 . Reversierfehler: +0,1 %
Kohlebursten pro Maschine: 2 Paar, Qualitdt AG 35, H
MaBe 4 x 6,4 x 18 Isolation: Klasse B
Wicklungsprifung: 2 U, +500 V vom Hersteller
_ ) Wiederholungsprifung: max. 1000 V
Massentragheitsmoment: 8 kgcm
Losbrechmoment: ca. 12 Ncm ') Bei max. zul. Strémen kann der Fehler durch die auf
Gewicht: ca. 10 kg Seite 8 beschriebenen StérgréBen ansteigen.
2) Bis zu einer Leistungsentnahme von etwa 0,6 W.
Bei hdheren Belastungen siehe Seite 7.
Vorzugsspannungen
Typ Nennspannung Max. Max. zul. Optimaler Ankerwiderstand | Leerlaufspannung
bei 1000 '/min | Drehzahl Strom Birden- bei 20 °C bei 1000 "/ min
[25 W] widerstand ca.
vl [ minl (mA] (kQ] | 1)) V]
TDP 1,2- 1 200 2000 125 96 255 220
TDP 1,2- 3 140 2800 180 42 114 154
TDP 1,2- 5 100 4000 250 24 52 110
TDP 1,2- 8 65 6000 385 9,5 21 72
TDP 1,2-12 30 6000 830 1,8 5.1 33
Sonderspannungen
TDP 1,2- 0,8 280 1400 90 w®0 | 401 308
TDP 1,2- 0,9 230 1700 110 110 285 253
TDP 1,2- 2 175 2300 140 66 182 192
TDP 1,2- 4 115 3500 220 28 75,5 126
TDP 1,2- 6 90 4400 280 17 41 100
TDP 1,2- 7 75 5300 333 11 3 82
TDP 1,2- 9 55 6000 450 6,5 18,2 61
TDP 1,2-10 45 6000 550 4,2 12 50
TDP 1,2-11 35 6000 720 2.6 6,9 39
TDP 1,2-13 25 6000 1000 15 3,25 28
TDP 1,2-14 20 6000 1250 0,9 2,2 22




Typenreihe TDPL 1,2

max. entnehmbare

Leistung bei 1000/ pin: 50 W

Erregung: permanent Oberwellenspannung U ~eff: = 4 %o ( 20 - 100 '/,;,)
Nennspannungstoleranz: +5% = 2 %o (100 - 3000 '/,;y)
Drehrichtung: reversierbar Linearitatsfehler '): +0,2 %o von 100 - 3000 '/,
Polaritat, KlemmenanschluB: drehrichtungsabhéngig Temperaturgang *): +0,2 %o pro 10 K

Polzahl: o kompensiertes Magnetsystem
Nutenzahl: 39 +1%0pro 10K

unkompensiertes Magnetsystem

Lamellonzani: - Reversierfehler: +0,1%
Kohlebursten pro Maschine: 2 Paar, Qualitat AG 35,

MaBe 4 x 6,4 x 18 Is?latlon: Klasse B
Wicklungspriifung: 2 U,.. + 500V vom Hersteller
) . Wiederholungsprifung: max. 1000 V
Massentragheitsmoment: 14 kgecm?®
Losbrechmoment: ca. 12 Ncm '} Bei max. zul, Stromen kann der Fehler durch die auf
Gewicht: ca. 15 k g Seite 8 beschriebenen StorgroBen ansteigen.
2) Bis zu einer Leistungsentnahme von etwa 0,6 W.
Bei hdheren Belastungen siehe Seite 7.
Vorzugsspannungen
Typ Nennspannung Max. Max. zul. Optimaler Ankerwiderstand | Leerlaufspannung
bei 1000 Y/min | Drehzahl Strom Biirden- bei 20 °C bei 1000 /min
[50 W] widerstand ca.
v [V emin] [mA] [kQ] Q] vl
TDPL 1,2- 0,6 400 1000 125 105 274 428
TDPL 1,2- 0,8 280 1400 180 61 151 299
TDPL 1,2- 1 200 2000 250 26,5 69 214
TDPL 1,2- 3 140 2800 355 15 38 150
TDPL 1,2- 5 100 4000 500 6,5 17 107
Sonderspannungen
TDPL 1,2- 0,7 350 1140 145 99 240 374
TDPL 1,2- 0,9 230 1700 215 41 100 248
TDPL 1,2- 2 175 2300 285 24 52,4 187
TDPL 1,2- 4 115 3500 435 10,5 25 123
TDPL 1,2- 6 20 4400 555 6 15,3 96
TDPL 1,2- 7 75 5300 665 4.2 10 80
TDPL 1,2- 8 65 6000 770 37 71 70
TDPL 1,2- 9 55 6000 910 2,5 6,1 59
TDPL 1,2-10 45 6000 1110 1,56 40 48




Typenreihe TDPS 1,2 + TDPS 1,2
TDPS 1,2 + TDPS 1,2N

max. entnehmbare
Leistung bei 1000/ in:

Erregung:
Nennspannungstoleranz:
Drehrichtung:

Polaritat, KlemmenanschluB:

Polzahl:
Nutenzahl:
Lamellenzahl:

Kohlebiirsten pro Maschine:

2X12W

permanent

+5%

reversierbar
drehrichtungsabhéngig
2

39

39

4 Paar, Qualitat AG 35,

Oberwellenspannung £ U ~eff: = 4 %o ( 20 -

Linearitatsfehler '):
Temperaturgang °):

Reversierfehler:

100 /i)
= 2 %0 (100 - 3000 /)

+0,2 %o von 100 - 3000 '/,,;,

+0,2 %o pro 10 K
kompensiertes Magnetsystem

+19%o0pro 10K
unkompensiertes Magnetsystem

+0,1 %

ion: I
MaBe 4 x 6.4 x 18 Is?lat on ‘ Klasse B
Wicklungspriifung: 2 U, + 500V vom Hersteller
] ) Wiederholungspriifung: max. 1000 V
Massentragheitsmoment: 8 kgcm
Losprechmoment: ca. 15 Nem ')y Bei max. zul. Strémen kann der Fehler durch die auf
Gewicht: ca. 11 kg Seite 8 beschriebenen StorgréBen ansteigen.
2) Bis zu einer Leistungsentnahme von etwa 0,6 W.
Bei htheren Belastungen siehe Seite 7.
Vorzugsspannungen
Typ Nennspannung Max. Max. zul. Optimaler Ankerwiderstand Leerlaufspannung
bei 1000 '/in | Drehzahl Strom Biirden- bei 20 °C bei 1000 "/ min
[2 X 12 W] widerstand ca.
AS BS
vl ["/min [mA] [kQ] [Q] [Q] V]
TDPS 1,2 + TDPS 1,2- 1 200 2000 60 175 350 320 220
TDPS 1,2 +TDPS 1,2- 3 140 2800 86 83 167 153 154
TDPS 1,2+ TDPS1,2- 5 100 4000 120 43 86 73 110
TDPS 1,2+ TDPS1,2- 8 65 6000 185 17 34 29 72
TDPS 1,2 +TDPS 1,2-12 30 6000 400 3,7 74 6,7 33
Sonderspannungen
TDPS 1,2+ TDPS 1,2- 2 175 2300 68 135 270 246 192
TDPS 1,2 + TDPS 1,2- 4 115 3500 104 56 112 102 126
TDPS 1,2 +TDPS 1,2- 6 90 4400 133 36 72 65 100
TDPS 1,2+ TDPS1,2- 7 75 5300 160 23 47 42 82
TDPS 1,2+ TDPS 1,2- 9 55 6000 218 14 28 25 61
TDPS 1,2 + TDPS 1,2-10 45 6000 267 9 18 16 50
TDPS 1,2 + TDPS 1,2-11 35 6000 343 5.5 11 10 39
TDPS 1,2 + TDPS 1,2-13 25 6000 480 2,6 52 4.7 28
TDPS 1,2 + TDPS 1,2-14 20 6000 600 21 42 3,8 22

Die elektrischen Daten beziehen sich auf eine Ankerwicklung, pro Maschine sind auch zwei verschiedene Spannungs-

ausflihrungen maoglich.



Typenreihe TDP 1,2 + TDP 1,2

max. entnehmbare

Leistung bei 1000/ s 2x25W
Erregung: permanent Oberwellenspannung U ~eff: = 4 %o ( 20 - 100 '/.,)
Nennspannungstoleranz: +5% = 2 %0 (100 - 3000 '/,y,,)
Drehnchtung: re\fersierbar Lif‘learitatsfehler 1}: iﬁ,2 0/00 von 100 e 3000 I/m.,'
Polaritat, KlemmenanschluB:  drehrichtungsabhéngig Temperaturgang *): +0.2 %o pro 10 K
Polzahl: 2 :ompen3|enes Magnetsystem
Nutenzahl: 39 1 Yopro ?0 K
" hi 39 unkompensiertes Magnetsystem
Ka':f':j"z? TP = S . Reversierfehler: +0,1 %
ohlebtrsten pro Maschine: aar, Quali ; T3
MaBe 4 x 6,4 x 18 Isc?latron. Klasse B
Wicklungsprifung: 2 U, +500 V vom Hersteller
. Wiederholungsprifung: max. 1000 V
Massentragheitsmoment: 15 kgem?
Losbrechmoment: ca. 15 Nem ') Bei max. zul. Stromen kann der Fehler durch die auf
Gewicht: ca. 16 kg Seite 8 beschriebenen StoérgroBen ansteigen.
?) Bis zu einer Leistungsentnahme von etwa 0,6 W.
Bei hdheren Belastungen siehe Seite 7
Vorzugsspannungen
Typ Nennspannung Max. Max. zul. Optimaler Ankerwiderstand | Leerlaufspannung
bei 1000/ s Drehzahl Strom Birden- bei 20 °C bei 1000 "/ min
[2 X 25 W] " widerstand ca.
AS BS
vl ["/min) [mA] (kQ] Q] [Ql V]
TDP 1,2 + TDP 1,2- 1 200 2000 125 67,5 169 154 220
TDP 1,2 + TDP 1,2- 3 140 2800 180 33 82 77 164
TDP 1,2 +TDP 1,2- 5 100 4000 250 18 38 35 110
TDP 1,2 + TDP 1,2- 8 65 6000 385 8 15,5 14,3 72
TDP 1,2 + TDP 1,2-12 30 6000 830 23 37 34 33
Sonderspannungen * Bel fliegenden Anbauten in Bauform B-10... begrenzte Drehzahl max. 3000 Vnin
TDP 1,2 + TDP 1,2- 2 175 2300 140 55 133 122 192
TDP 1,2 + TDP 1,2- 4 115 3500 220 23 55 51 126
TDP 1,2 + TDP 1,2- 6 90 4400 280 13,5 30 27,6 100
TDP 1,2 + TDP 1,2- 7 75 5300 333 11.6 225 20,7 82
TDP 1,2 + TDP 1,2- 9 55 6000 450 55 13,3 12,2 61
TDP 1,2 + TDP 1,2-10 45 6000 550 37 87 8,0 50
TDP 1,2 + TDP 1,2-11 35 6000 720 2.7 5,0 46 39
TDP 1,2 + TDP 1,2-13 25 6000 1000 1.7 2,7 2,2 28
TDP 1,2 + TDP 1,2-14 20 6000 1250 1,0 1,6 15 22

Die elektrischen Daten beziehen sich auf eine Ankerwicklung, pro Maschine sind auch zwei verschiedene Spannungs-
ausfiihrungen moglich.



Typenreihe TDPS 1,2 + TDPS 1,2 G
TDPS 1,2 + TDPS 1,2 GN

max. entnehmbare

Leistung bei 1000/ ia: 2xX15W
Erregung: permanent Oberwellenspannung U ~eff: = 4 %o ( 20 = 100 '/,,,)
Nennspannungstoleranz: +5% = 2 %o (100 - 3000 '/,.,,)
Drehrichtung: reversierbar Linearitatsfehler '): +0,2 %o von 100 - 3000 '/,
Polaritat, KliemmenanschluB:  drehrichtungsabhangig Temperaturgang °): 0.2 960 jra:10
kompensiertes Magnetsystem
Polzahl: 2 &4 6 10K
’ +1 %o pro
Nutenzahl: ” 29 unkompensiertes Magnetsystem
Lamelleinza E i 49P ki A S Reversierfehler: +0,1 %
Kohlebursten pro Maschine: aar, Qualitat | Is5latici: KISEsE B
MaBe 4 x 6,4 x 18 :
Wicklungsprifung: 2 U, + 500V vom Hersteller
Wiederholungsprifung: max. 1000 V
Massentragheitsmoment: 15 kgem?
Losbrechmoment: ca. 15 Nem ; )
Gewicht: ca. 16 k ) Be{ max. zul. Strémen kann der Fehler durch die auf
ewicht: * g Seite 8 beschriebenen StérgroBen ansteigen.
?) Bis zu einer Leistungsentnahme von etwa 0,6 W.
Bei htheren Belastungen siehe Seite 7.
Vorzugsspannungen
Typ Nennspannung Max. Max. zul. Optimaler Ankerwiderstand | Leerlaufspannung
bei 1000 Y/ min Drehzahl Strom Birden- bei 20 °C bei 1000 "/ min
[2 x15W] * widerstand ca.
AS BS
vl ["/minl [mA] (kQ] Q1 (9]] vl
TDPS 1,2+ TDPS1,2G- 1 200 2000 75 175 320 320 226
TDPS1,2 + TDPS1,2G- 3 140 2800 107 83 178 178 158
TDPS1,2+TDPS1,2G- 5§ 100 4000 150 43 82 82 113
TDPS1,2+TDPS1,2G- 8 65 6000 230 17 30 30 73
TDPS 1,2 + TDPS1,2G-12 30 6000 500 3.7 6,3 6,3 34
Sonderspannungen * Bei fliegenden Anbauten in Bauform B 10... begrenzte Drehzahl max. 2500 Y min
TDPS1,2+TDPS1,2G- 2 175 2300 86 135 221 221 198
TDPS1,2+TDPS1,2G- 4 115 3500 130 56 94 94 129
TDPS1,2 +TDPS1,2G- 6 90 4400 167 36 58 58 101
TDPS 1,2 +TDPS1,2G- 7 75 5300 200 23 39 39 84
TDPS 1,2 + TDPS1,2G- 9 55 6000 273 14 23 23 62
TDPS 1,2 + TDPS 1,2 G-10 45 6000 333 9 15 15 51
TDPS 1,2 + TDPS 1,2 G-11 35 6000 . 428 55 8,8 8,8 40
TDPS1,2 + TDPS1,2G-13 25 6000 600 28 4,1 4,1 29
TDPS 1,2 + TDPS 1,2 G-14 20 6000 750 21 25 25 23

Die elektrischen Daten beziehen sich auf eine Ankerwicklung, pro Maschine sind auch zwei verschiedene Spannungs-

ausflihrungen maglich.



Anbauvariante: TDP 1,2 mit angekuppeltem Impulsgeber FG 4 K
mit Drehzahlerhdhungsgetriebe DEG und Fliehkraftschalter ZD.

Kupplungsflansch,
Kombination: GS-Tacho + Impulsgeber + Impulsgeber
Typ: TDPS 1,2 + FG 4 K + FG 4 K

Kombination: GS-Tacho + Impulsgeber + Fliehkraftschalter
Typ: TDPS 1,2 + FG 4 S + FSE 102



s G | ES S EN ess—

Hohlwellenimpulsgeber FGH 8,
mit angekuppelter

GS-Tacho TDP 1,2

mit ZD-Fliehkraftschalter

Walzwerk,
Fa. Sidor in Venezuela




ErganzungsmaBbilder
Zuordnung zu allen Bauformen und Ausfiihrungen (Bitte bei Bestellung angeben).
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10 tief BS-Ansicht

HM 83 M 53024
BS: normales zweites Wellenende 14ks x 30 und B 14-Flansch

z. B. fur Anbau von Impulsgeber FG 4
in Bauform B5 s/B14
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S | i 10 tief
HM 84 M 53034
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10 tief BS-Ansicht

HM 84 M 53035
BS: Zweites Wellenende 10ks x 15, i3 = 18 und B 14-Flansch, bevorzugt eingesetzt bei Bauform B 5 g
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Zeichnung E-51890-2/891
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SonderfuBmaBe (h = 89)

i 323 -
35, 10 33 12t
Bl
3-— ot — i k4
P
— ] /_J)} fyerschisfschraube
T I = Pg 21,5W 132
a2 it ) screw plug
2355 = f Rl
Swp | S| e i)
- B ) o — = [ =
B3 ..n‘T
— — — N
o ® ‘ 32 ! J ¢ Zyl Schraube
1 2 xChepse head
| — srew
| M5
B |__:__-';.. - L

Zentriergewinde J
Centering thread

DSM5,DIN 332sheetd

AnbaumaBe ASund Full wie

Tacho BD 2510 B/1
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Degree of protectien: IP 55
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Maslisten-Einfach-Tachos Schutzart IP 55 (normal), IP 56, IP 55 spez.
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Typ a e ' ke P55 | IP56 |IP55sp.
TDP 1,2 90 115 91 253
TDPS 1,2 60 85 91 219 <72 76 90
TDPL 1,2 190 215 75 321




Einfach-Tachos
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Einfach-Tachos
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TDPL 1,2 330 338
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MaBlisten Doppel-Tachos Schutzart IP 55 (normal), IP 56, IP 55 spez.

@14 k6

70r‘__

-—150—'-‘

90 —

30

- k,,
la— 79 *—| &7 |-4£-12 o
] Verschiullschraube
Pg 21,5W 32

e} "

¢

B

| E .

Zy| Schraube

1

/

\

=

e

Bauform B 3 - HM 83 M 53011 (ersetzt HM 68 M 11434)
Bauform B35 — HM 83 M 53044

f————— i——-—i-—a——l

1

M5

fur Ka

— 72 —te——— 05—
r— h‘;—-l-

T
l

—

- “ Al le——— 150
5 I-—3§-12 . T"‘ ,
35: 10 | :-57 . ] .
3_’- 5T fur Kabel #75-9
T i I Eil Foa sumg e X\ =3 |
2 | (o)]
™ J— |
L : B AN
N r—— | - 1 . H - N
8 = i [ 5 i ‘}"
LI 2 Zyl Schraube
‘g [ M5 1 i
. 3 l
T —

Bauform B 5 — HM 83 M 53012 (ersetzt HM 68 M 11433 und HM 78 M 50621 — B 14, C 120)

- k = l—— 150 4—1
. 79 ‘ 12— [— 90 —
9 10 BT 70
— - -
g.._ fur lKab'elc 75-9 1
IR)
ﬁ Br schrau _‘-—\
P2 g Fa 3
T i
e} T |
N QO e = } o <‘ .
— @ e~
R |
© lese | il 22z schrause 16
' M5 3 =
-.Ea_..-‘ l
=S
Bauform B 5 s — HM 83 M 53013 (ersetzt HM 68 M 11435)
: K4 hy
Typ a e ! BauformB3+B5s| BauformB5 IP 55 IP56 |IP55sp.
TDP1,2 +TDP12 190 215 100 346 372
12 G
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TDPS 1,2+ TDPS 1,2 90 115 116 278 304
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Typ Bauform B5k-+B14 | BauformB5g IP 55 IP56 |IP 55 sp.
TDP 1,2 +TDP 1,2 246
TDPS 1,2+ TDPS 1,2 G
<72 75 90
TDPS 1,2 + TDPS 1,2 278 268

* Bei Maschinen in Schutzart IP 56, geliefert bis 1983, war das MaB 35 mm!




Doppel-Tachos

Beachte:

Bei diesen Bauformen haben Geréte:

nur 1 Klemmkasten

mit 2 Kabelverschraubungen

(links/rechts)
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Bauform B 10-K 32 — HM 83 M 53017 (ersetzt HM 68 M 11437)

selbstsichernde, mehrfach verwendbare Sechskantmutter wird mitgeliefert

Ka hy
Typ Bauform B 10-K 20 | BauformB10-K 32| IP 55 IP56 |IP55 sp.
TDP1,2 + TDP 1,2 368 376
1,2+ TDPS1,2G
= L <72 75 90
300 308

TDPS 1,2 + TDPS 1,2




Doppel-Tachos

Beachte:

Bei diesen Bauformen haben Geréte:

nur 1 Klemmkasten

mit 2 Kabelverschraubungen

(links/rechts)
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Bauform B 3-K 20 Bauform B 3-K 32 hy
Typ 2 = ke i Ka i IP 55 IP56 |IP55sp.
TDP 1,2 + TDP 1,2 190 215 368 122 376 130
TDPS 1,2 + TDPS 1,2 G S 75 -
TDPS 1,2 + TDPS 1,2 90 115 300 138 308 146




Sonderausfiihrung

Tachos in der Bauform B 10 s (s fir Siemensausfih-
rung) haben generell ein 2tes Wellenende und
FuBbefestigungsgewinde.
Anbauten: - Impulsgeber FG4inB5 s

- Fliehkraftschalter

- oder beide Gerate zusammen

B10s/B3/B14 mit SphédroguBfuB
Anbauvarianten s. S. 38 und 39.
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Bauform B 10 s/B 14 - HM 84 M 53032 - Bauform B 10 s/B 3/B 14 fehlende FuBmaBe sieche HM 83 M 53007 (s. S. 27)

h
Typ k IP55 , IP56 IP 55 sp.
TDP 1,2 285
<72 75 90
TDPS 1,2 251
Doppeltacho
& J 23
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Bauform B 10 s/B 14 - HM 84 M 53033 - Bauform B 10 s/ B 3/B 14 fehlende FuBmaBe siehe HM 83 M 53020 (s. S. 31)
T R K n
ad ' IP55 , IP56 |IP55sp.
TDP1,2+TDP 1,2 122 391
< 72 75 90
TDPS 1,2 + TDPS 1,2 138 323

Selbstsichernde, mehrfach verwendbare Sechskantmutter wird mitgeliefert!



Fliegender Anbau

Die Tachometermaschine wird in der Bauform B 10-K 32
(verstérkte B 10-Ausfiihrung) Uber einen auf dem
AS-Wellenende der Tachomaschine aufgezogenen
Kupplungsflansch an dem BS-Wellenende des Motors
angeschraubt. Das Reaktionsdrehmoment des

Gehéuses wird mit einer Drehmomentstitze aufgehoben.

Der Vorteil des fliegenden Anbaues liegt in der dreh-
starren Verbindung zwischen treibender Welle und
Tachomaschine. Ungenauigkeiten durch Kupplungs-
schwingungen treten nicht auf. Beim Anbau ist
unbedingt darauf zu achten, daB der Radialschlag
nicht groBer als + 0,05 mm, der Planschlag (bezogen
auf R = 50 mm) nicht groBer als 0,05 mm ist.

Schlechtere Anbauqualitaten fiihren zu einer héheren
Oberwelligkeit, bzw. zu einem schnelleren Kugellager-
verschleiB. Abweichungen gréBer als 1 mm ergeben
Drahtbriiche. Mittels einer MeBuhr kann der Plan- und
Radialschlag genau iberpriift und falls erforderlich
korrigiert werden.

Beachte:

Max. zulassige Drehzahl bei Doppeltachos:

TDP 1,2 + TDP 1,2 bis 3000 '/ ;.
TDPS1,2 + TDPS 1,2 G bis 2500 '/ min

Radialschlag

Anwendung:

® bei Motoren und Maschinen mit groBem (> als 100 mm
BS-Wellendurchmesser

® bei Maschinen mit groBem axialen Spiel bzw. mit Axial-
bewegungen bis £ 12 mm.

® wenn die Mdglichkeit eines FuBanbaues nicht gegeben
ist.

® Hohlwellenimpulsgeber mit GS-Tacho
- fliegend angebaut — sieche FGH6-14 Liste

B
min 77,5

Kupplungs -
flansch

Tachobauform
B10- K32

35 — Drehmomentenstutze

Planschlag be-

-

zogen auf R=50mm:0,05 T
[ Y— N
D][ -
Q| o i o 4 =
D| X
e 3 f
‘ . o ied
|\( 2] —
~folge ohne Flansch
h 10
HM 79 M 51103
hy —=
Kupplungs-Flansch DH? LK t h hy f
Z.D-7430 b 200 170 5 16
26 55 -
weitere Kupplungsflansche
Z.D-7614 e 150 120 6 14 auf Anfrage
Drehmoment-Stitze B 100, 160, 200, 250
i 125, 260, 300, 400, 500 andere MaBe nach Bestellung




Drehzahlerh6hungsgetriebe

Die robusten Drehzahlerhthungs-Stirnradgetriebe Typ SK 320 werden bei relativ kleinen Antriebsdrehzahlen
eingesetzt. Samtliche Tachomaschinen in der Bauform B5b kénnen an diese Getriebe angebaut werden.

Die bisher gelieferten Getriebetypen B 16/2, C 16/2 sind nicht mehr lieferbar. Neue AnbaumaBe und neue
Ubersetzungen sind zu beachten. Getriebe werden mit Olfiillung geliefert.

neue Getriebelibersetzungen: i= 8,25 21,59 37,21
Tachoanbau jetzt iber Kupplung, d. h. Wellenabdichtung entfalit. 2,62 10,07 27,61 58,96
weitere Ubersetzungen auf Anfrage 6,34 17,17 30,58 79,56
- =230 b > 1oL *  for cable
70 415-9
12— x
40 =—]
M6 =115 — 7] | ==
N : NzE
e | \l %\ % /_U 2
S= o
o~ il o [ * =2
i ST 225 LT
-L—-Lll—- !
28 ] . Fia 110
L
55 | 110 s
Bauform B 3 - HM 97 M54 540
- ~ 270 kg
M6 —{12 }—
a \ F
- \ L0 — || & 3
I S A s
2 el S
|5 51 .
= |
9 I— i
F 1 - Ll
i
_....J_.& 1S
.8
Bauform B 5 - HM 97 M54 541
Einfach-Tacho k5 Doppel-Tacho k5
TDP 1,2 218 TDP 1,2 + TDP 1,2 337
TDPS 1,2 184 TDPS 1,2 + TDPS 1,2 269
TDPL 1,2 286




Anbaumaoglichkeiten antriebsseitig

Reduzierwellen, Kupplungen, Zwischenflansche

Reduzierwelle-Kupplung

Die Reduzierwelle ist fiir solche Antriebsfalle
geeignet, bei denen der Antriebswellendurch-
messer groBer als die max. ausfiihrbare
Kupplungsbohrung ist.

Die Reduzierwellen kdnnen auch mit kegeliger
Bohrung und Gewinde versehen werden.

Kupplungen z. B.

@ verdrehsteife Doppelkupplung HKD 5..
fur zyl. Bohr. bis max. @ 2267 mit PaBfedernut

@ verdrehsteife isol. Kupplung HKJ 97-112..
fur zyl. Bohr. bis max. @ 28H7 mit PaBfedernut
fur kegelige Bohr. bis max. @ 32

(s. S. 36, 37)

Kupplung

Die schwere verdrehsteife Ganzmetallkupplung
Typ HK 97-11 2 |48t nur eine relativ kleine
Verlagerungsfahigkeit zu.

Die Kupplung kann auch elektrisch isoliert ausgefiihrt

werden — Typ HKJ 97-112.

Fir Wellendurchmesser > 100, kann die Kupplung in
Flanschausfihrung direkt auf die Antriebswellenstirn-

flache geschraubt werden.

Ausfahrliche Unterlagen auf Anforderung.

O HANNES a——_"8

HUBNER
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Tacho in B3
Antriebs - M
maschine |
Y Il /
Reduzierwelle Kupplung

2yl Bohr. bis

max. @28H7

mit Passteder- kegelige Bohr.
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ngaben
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nach Kundena
|
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bis max. @ 32
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/
Zwischenflansche 5
in stabiler Aluminium-Konstruktion stehen in o i
verschiedenen Abmessungen zum genauen -9 ]
zentrischen Tachoanbau an die Antriebsmaschine o g —FE;J[" /
zur Verfiigung (Tachobauform B 5, B14). = Y /
5
£ 7 :
8 '7,7_77 [/
S ¢
1]—-'-(:] --——l
Die vorhandenen Zwischenflansche kénnen mit -
anderen Abmessungen, die im Bereich der
ModellmaBe liegen, geliefert werden. Weitere Ausfiihrungen auf Anfrage.
FlanschgroBe ai by ey fy Cy Sy | Zeichn.-Nr. Modell-Nr.
B5, A200 200 | 1304 | 165 3 10 11,5 80 C-14513 H-2007
B5, A140 140 95 115 2 8 9 65 D-50407 H-2180
B 5. A 120 120 | 805 | 100 2 9 7 65 D-13330 H-1954 A
B 5 A 100 100 7016 85 2 9 7 69 D-52863 H-1954 A




Verdrehsteife isolierte Kupplung Typ HKI 97 - 112 . .. SEEJOHANNES sS—

zyl. Bohrung max. @ 28 mit PaBfedernut HUBNER

——— G| E S S E N —
Oberflachenschutz: gelb chromatiert

bevorzugt eingesetzt bei TDP . . 1,2 in Bauform B3 . . und B10 . .

zuldssige Nachgiebigkeit axial + 2 mm (+ 4 mm, radial 0,6 mm mit HKI 97-112 spez)
radial 1 mm
sind voneinander abhangig.

Gewicht ca. 2,9 kg

unisolierte Kupplung

3 fe——29 —» - I
R
: \ N
N
NN\ §
4 N e
Kegel 1:20 <
= ' s
(=2
e
1 - _—
e

HM 80 M 51411 (ersetzt HM 78 M 50823 und HM 78 M 50878)

dk I d: * t u I
O 20, Kegel 1: 20 28 14 16,3 5
O 32, Kegel 1 : 20 33 16 18,3 5
19 21,8 6

29
20 22,8 6
24 27,3 8
28 31,3 8

* andere Nabenbohrungen sind ausfiihrbar

Bestellbeispiel: Kupplung mit Nabenbohrung @ 19 und @ 32, Kegel 1 : 20 : HKI 97 - 112 - 19/K 32



Verdrehsteife Kupplung Typ HK 5. ..

far zylindrische Bohrungen bis max. @ 22 mit PaBfedernut

Oberflaichenschutz: gelb chromatiert
Typ HK 5 bevorzugt eingesetzt bei TDP . . 1,2 in Bauform B5 . ., B14 bzw. zentrierten Anbauten.

L

foe Ly et ""‘Ll""[

———  OANNES a—

HUBNER

———— G| E S S E N a—

e | Gewindestift
T | M&xB DINSTL
“E B / o 159
U
T g 5 T~
+ = o i 1<) : el B
e o} __1 I
l 1
" - Zulassige Nachgiebigkeit axial + 1 mm
—— Winkelversatz ca. 0,5°
sind voneinander abhangig.
Typ L L, Ly ca. Gewicht MaBzeichnung d-/d," t u
11 12,8 4
HK 522 52 22 22 400 g
12 13,8 4
14 16,3 5
HK 532 60 30 22 420 g HM 84 M 52 211
16 18,3 5
19 21,8 6
HK 533 68 30 30 450 g
22 248 6

Bestellbeispiel: Kupplung mit Lédnge 60, Nabenbohrung @ 11 und @ 19: HK 532 - 11/19 * andere Nabenbohrungen

sind ausfihrbar.

Elektrisch isolierte Kupplungen sind lieferbar:
Typ HKI 5... bzw. HKDI 5..., MaB | verkirzt sich um 2 mm.

Einbaubeispiel

Typ HKD 5 bevorzugt eingesetzt bei TDP . . 1,2 in Bauform B 3

E
- = L2 Gewindestift
i . i _M&xB DIN 9
I T 4 C 0]
& IS mp—— = & ™
, BTl | <
. ‘I e ]t
Zulassige Nachgiebigkeit
. i axial + 1,5 mm
radial 0,5 mm
sind voneinander abhéngig.
Typ L L L>  la. Gewicht MaBzeichnung d; d,* t u
11 12,8 4
HKD 522 104 22 22 800 g
12 13,8 4
840 14 16,3 5
HKD 532 112 30 22 9 HM 84 M 52 322
16 18,3 5
19 21,8 6
HKD 533 120 30 30 900 g
22 24,8 6

Bestellbeispiel: Kupplung mit Ld&nge 104, Nabenbohrung @ 11 und @ 19: HKD 522-11/19..
Sep. Kupplungsdatenblatt auf Anforderung.

andere Nabenbohrungen
sind ausfuhrbar.



Anbauvarianten, gekuppelt MaBbild: mit Fliehkraftschalter FSE 102
HM 82 M 52040 b

mit Fliehkraftschalter ZD
HM 81 M 51887 b

ausgefiihrt bei diversen Stahl- und Walzwerken
u.a.

- MISURATA

- BAOSHAN

- OEMK

Von Vorteil ist:

- Austausch der Einzelgerate
— Umbau der Varianten

- vereinfachte Lagerhaltung

EinzelmaBbild: Tacho s. S. 32

Kupplung GS-Tacho Kupplung s. S. 36
~30
Impulsgeber siehe
sep. Datenblatt,
Seite 40, 46 und 47
Stecker s. S. 23
Kupplung GS-Tacho Impulsgeber Abdeckkappe

Typ FSE 102

Typ ZD

Kupplung GS-Tacho

RNZ5

Kupplung GS-Tacho

377

- -

Impulsgeber Fliehkraftschalter

Kombination:

Impulsgeber + Fliehkraftschalter Typ FG 4... + FSE 102 in Bauform
B 5s nach HM 85 M 52444 ist ausfihrbar. Anbaulédnge 223 mm.




Fliehkraftschalter und
Drehzahlerhbhungsgetriebe
S. S. 44 und 45

Kupplung GS-Tacho Drehzahlerhéhungsgetriebe

320

Fliehkraftschalter

- 370 ~J

L

Kupplung GS-Tacho Impulsgeber Drehzahlerhéhungsgetriebe

Kupplung GS-Tacho Impulsgeber Impulsgeber Abdeckkappe
Teil Benennung Typ Z. Nr. / MaBbild Bauform / Sonstiges
1| verarensteite kuplung | 1 913 basa” | HM B0 M 5141t B L K1 By oy o
2 GS-Tacho | tops12r | HM84aMs3032 81078 14 oder* o
2.1 .—Gehéuseiuﬂ ] D—S{ﬁ)SIH-m?B aus Sphar;g-uﬁ_
3 | Abdeckkappe mit Dichtung | E-s1800/91
4 _ Impulsfrequenzgeber [ ES 48— H_M 81 M 51889 a B 5s/B 14 -
41 | verdrehsteife Kupplung HK 521-12 HM 84 M 52210 DI R Kerberzahnang B
5 | Fliehkraftschalter FSE 102 HM 79 M 51053 B5 . B
51 | Anbausatz fir FSE102 | Laterne D-15086/H-1954 A |  Korozahn-Kupplung HKZ 2-J 12/A 11
"6 | Fliehkraftschalter D | vonssec
6.1 Anbausatz far ZD_ | L;;rgD-BBGSIH-‘IGSO—“ Kerbzahn-Kupplung HKZ 2-J 12/A 10
7 Drehzahlerhdhungsgetriebe ) DEG_ nm 33 m g}gﬁ :‘d: EEE @ Ubersetzung i = 1:3; 1:4; 1:5

* Andere Abmessungen, Bauformen und Typen sind ausfihrbar!



Kombinationen/Anbauten
fiir Impulsgeber

FG4S...

- SteckermaBe s. S. 23

Kombination TDP ... 1,2 + FG 4 K oder TDP ... 1,2 + FG 4 KK

FGLK

83

FG & KK 101

-— 5] -

g —

&~

o1

f-

|

®125

ns

—-—— __ f§

~115

HM 97 M 54 430

FG 4 S in Bauform B5 s angekuppelt

Pq 16
for cable

@115

~115

FG 4 K

186

k. e

@

Py 16

415 pol Stecker

e

—

I-

4

HM 81 M 51 889 a

L=

==
I

le— 170
f—————— 9123 40-‘

FG H 4 K Aufsteckimpulsgeber

ky ——wra——G1

—

e —

@

@

oz

|- Zugang zur Klemmkupplung

®123

Orehmomentenstutze nach Z0-52250,

mit spielfreren Gelenkkoplen

HM 83 M 52115 b

15

e 55—

~ 115

TDP 1,2

FG 4 KK

Pg16
for cable
@14 -15

* Klemmkasten
siehe oben




Kombination TDP...1,2 + FG 4 K + FSE 102

ke 147

@HQ} @

97*

FoaK" FSE 02

e——— 9123
b

I |

HM 84 M 53026

*FG 4K
gréBerer Klemmkasten s. S. 40

Impulsgeber Typ FG 8 K mit angekuppelter TDP. .. 1,2 bzw. Kombination TDP...1,2 + FSE 102

K4-36 + Kombination

: 126 —=*—Arbauten siene Seite 40-43 Ll N
2ot 2 e 2 i, 36 - LL
% 135
= 1 R
2l T |
] e 1 31 |F R "
gf‘ | /|./ —~ - e
z Elm LY
2 | 5 / i g
= -1 m il . A\
5 s TOP1, , 71\ e
=] a Bauform B5b ! g
- f \
e / L \ ! /
LB -~
. | o T~ T~ -
bt 2
g oy
i ol < =
Kupplung - Klemmynk )

fur Kobel 75

Bauform B 5 — HM 88 M 52751

~Fliegender Anbau”
z. B.: Hohlwsllenimpulsgeber FG H 8 mit angekuppelter TDP...1,2 bzw. Kombination TDP...1,2 + FG 4 K

Kembington

b TOP 12mit Anbou - 36+ Ky e ~ 160 ’| ~195 -

0P 1.2 o
kg -36 kg . (J-U:I\ ‘

'lll\H’lg'r”P k1D R j
72 B35 Vi hluf i
= X erschlufl-

I - H & b | = schraube Pg 21

oy \\E ,_I-\

T —

EAEL
uw
Al v e
J| e topi2 || L ) e w i I I
\ Bauform B5 b ran| ’ |
L= .
\ / : 1
‘__ LZugang 2ur ©
Die Antriebs - Kupplung - &5 = -
n ent- Klemmung q
welle mufl e i fur Knbel @18,5- 20
sprechend aus- E'H'{ : Js A
gebildet werden i n Dt -4 \’__g_n'_.--
o2 5 L*%
oy spielormer Gelenk - ot 2
Sy kopf (1, St/PTFE Orehmostutze
HM 88 M 52750



Litton 70 angekuppelt Typ 120 angekuppelt

k. 140 >

&N

ke & 150 -

N

-
|
|

b e e

T
|
[ -
®63.5
undfiansch
~ @85
Viereckilasch

le—— @120 ————»

iy l |

HM 84 M 53190 HM 84 M 53 027

fiir Fliehkraftschalter

Kombination TDP..1,2 + FSE 102

FSE: 67

-

ke

© e

90

lt——— 9123

-

HM 79 M 51054

FSE 102/EGS oder Absolutwertgeber Typ ASI 4/AMI 4 in Bauform B5 angekuppelt

FSE: 1920
k. -

EGS: 219

ASI|/ AMI

O .

115

EGS:

#123
(TS

I g

HM 84 M 53030

* Klemmkasten
siehe S. 40




ZD angekuppelt

ke 221 >

@]_ / N\ ‘“__

fe—— 9125

L i

HM 84 M 53025

AINi 5 angekuppelt

k, = Wy ——»f

@

—
| |

———
®120

L3

HM 84 M 53028

2 MFO angekuppelt

K, > 230 >
-
JaRN
¥ 574
A
P —

HM 84 M 53029



Fliehkraftschalter Typ FSE 102

Der FSE ist ein drehzahlabhéngiges elektromechani-
sches Schaltgerat, welches bei einer bestimmten vor-
gegebenen Schaltdrehzahl einen Kontakt auslést. Der
eingebaute Sprungschalter mit Zweifachunterbrechung
bietet eine hohe Schaltleistung. Eingebaut ist der Flieh-

kraftschalter in ein robustes Alugehduse mit integriertem

Klemmkasten. An einem 4-poligen Klemmbrett kbnnen
die gewtinschten Kontakte Nr. 1 bis 4, entsprechend

den Schaltausfiihrungen als Offner und SchlieBer oder
als Wechsler angeschlossen werden (siehe Schaltbild).

Eine nachtrédgliche Verstellung bzw. Korrektur der
Schaltdrehzahl ist nicht moglich!

Kombinationen:

Typ: TDP...1,2 + FSE 102.

Integrierter Anbau des Fliehkraftschalters in Bauform
A4, auf einer gemeinsamen Welle.

Vorteilhaft ist dabei der kompakte kurze Anbau. Der
Schaltkorper ist auf dem zweiten Wellenende der
Antriebsmaschine befestigt, eine Laterne und Kupplung
wird nicht verwendet, daraus resultiert ein besonders
preisgiinstiges Gerit.

Eine weitere Anbaukombination besteht aus:
Tacho + Impulsgeber + Fliehkraftschalter,
Typ: TDP...1,2 + FG 4 ...+ FSE 102

Gekuppelter Anbau:
Typ: TDP . . . 1,2 mit angekuppeltem FSE 102.

Flienkraftschalter in der Bauform BS mit eigener Lage-
rung als separates Gerét (einfache Austauschbarkeit).

AnbaumaBbild s. S.: 42 bis 43.

Schaltbild far FSE 102
BE 85/102

Schalter

(3 q A
| |

1 OZ

Klemmbrett

Wachsler. wenn Briicke
zwischen Kontakt 1 und 3

——— | O) LA NN ES aa——

HUBNER

e G| E S S E N a—

Technische Daten
— Schaltdrehzahlbereich von 700 bis 4000 /min.

— Schaltung beim Hochlauf
Priifbeschleunigung o = 100 /s2
(Standard)

— ab 600 /min. (bei langsamer Hochlaufbeschleuni-
gung bis ca. a 10 '/s?)

— Schaltdrehzahl wird im Werk fest eingestellt
(nicht mehr verstellbar).

— Drehrichtung: far Rechts- und Linkslauf

- Schaltgenauigkeit/Toleranzbereich: + 75 '/min.
andere Priifbeschleunigungen siehe FSE-Liste S. 3

— Schaltung bei fallender Drehzahl ca. 20 % bis 80 %
tiefer

— Schaltleistung: 10 A/220 V ~

— Schalter: normal als Offner, Priifausfiihrung
— Schutzart: IP 55 (max. IP 56)

— Umgebungstemperatur: - 25 °C bis + 100 °C
— Gewicht: ca. 3 kg

Bitte beachten!

— Hochlauf-Priifbeschleunigung o ="100"/s?
(bisher langsam mit o ca. 1-10 gemessen)

— Schalt-Toleranzbereich == 75 Upm
(bisher = 5 %)

— gemessen als Offner
ausfuhrliche Liste auf Anforderung.

Bestellangaben:

- Angebots-Nr., alte Kommissions-Nr., Maschinen-Nr.
- Bauform, Anbau

- Schaltdrehzahl

- Sonderausfiihrung




Drehzahlerh6hungsgetriebe fiir Fliehkraftschalter, Typ DEG

Um die Schaltdrehzahl der Fliehkraftschalter Der Fliehkraftschalter FSE 102 wird in Bauform B5 ange-
Typ FSE 102 oder Typ ZD (von ABB) nach unten zu baut.

erweitern, besteht die Méglichkeit, ein Drehzahl- .. :

erhéhungsgetriebe mit Ubersetzungenvoni=1:3;1:4 VefgroEBﬁrgzng :fe:4gc:1l;aﬂberelchs

oder 1 : 5 zwischen Tachomaschine und Fliehkraft- be| FS o 1'"'“

schalter einzubauen. bei ZD auf 60 Vmin

Das Getriebe arbeitet wartungsfrei und paBt direkt auf Drehzahireduziergetriebe bei Drehzahlen > 4000 '/
den burstenseitigen B 14-Flansch und auf das zweite auf Anfrage.

Wellenende der TDP...1,2.
(@14 k6 x 30; @12 g 6 x 18)

TDP 1,2 mit angebautem DEG TDP 1,2 mit angebautem DEG und Fliehkraftschalter ZD
und Fliehkraftschalter FSE 102
42,5 fur Kabel 7,5 -9
ke -l 160 -——b-‘ ] :
GS-Tacho—l ‘ 8
— | e _{
(":I .
=S fioé( “N'l
% “694 q_‘
ELL O‘,{%
Fliehkraftschalter
Typ FSE 102
—

Drehzahlerhohungsgetriebe

HM 82 M 51972 Typ DEG
Hinter dem DEG-Getriebe ist Schalter auf a = 100 ein-
gestellt, d. h. fiir den Antrieb gilt: a 20 - i =1:5
Getriebelibersetzung verandert Beschleunigung a25-i=1:4
Antriebs a-Bereich angeben! a33-i=1:83
:__1 kt. - 210 -

N B

@
3
|
]
_|_
2125

I |
¥
NG o
"16‘ ad@ q‘
o - 40
:4_[ 5
I l’ p¢
LFhehkraftschuHer

Typ ZD

Drehzahlerhohungsgetriebe
Typ DEG ”
HM 82 M 51 971 Anderungen vorbehalten!



Optischer Impulsgeber Typ FG 4

ist ein mechanisch und elektronisch robustes und
zuverldssiges Gerét zum Einsatz unter rauhesten
Umgebungsbedingungen. Er zeichnet sich durch fol-
gende Merkmale besonders aus:

Walzwerktauglich, schockgepriift

Hohe mechanische Festigkeit gegen StoB- und
Vibration bis 20 g

Stabiles Aluminiumgeh&use mit Verstarkungsrippen
Uberdimensionale abgedichtete Kugellager
Prazisions-Nickel-Impulsscheibe, hohe Teilgenau-
igkeit

GroBer Abstand zwischen Impulsscheibe und
Abtastvorrichtung

Hohe Schutzart IP 55 bzw. IP 56

Ausfuhrbar mit 2. Wellenende

DauerkurzschluBfest

Unempfindlich gegen Falschpolung

Hohe Stérsicherheit gegen Fremdimpulse
Selbstiiberwachung der Leuchtdiode, Anzeige bei
halber Lebensdauer

Vorzugsimpulszahlen (Nickelscheibe)
600, 1024, 1200
Weitere Impulszahlen auf Anfrage (bis 5000).

@® Kombination
integrierter Anbau des Impulsgebers auf einer
gemeinsamen Welle mit Tacho.
Kurzer, kompakter Anbau ohne Kupplung.

zB.TDP... 12 +FG 4. . .,
TDP...12+FG4...+FG4...
TDP...1,2 + FG 4. .. + FSE 102 Kombination
mit Impulsgeber + Fliehkraftschalter

@ Anbauten
Impulsgeber kann in Bauform B 5s direkt an
Tacho (biirstenseitig - BS) angebaut werden
(gekuppelt).
AuBerdem auch in Bauform B5 oder
FG H 4-Hohlwelle.

Siehe Seite 11, 38-43 und Umschlag hinten.

Der Impulsgeber arbeitet nach dem fotoelektrischen
Abtastprinzip und liefert digitale Ausgangssignale mit
einer Amplitude anné&hrend der Versorgungsspannung.
Die Abtasteinheit fir die Impulsscheibe besteht aus
einer Leuchtdiode und einem besonders konstruierten
optischen System. Durch den dadurch erreichten gro-
Ben Abstand zwischen Gitterscheibe und Abtastvor-
richtung, sowie durch die vergossene Elektronikplatine
ist der Geber unkritisch gegen mechanische Einfliisse
wie Schwingungen, axiales Lagerspiel und Warmeaus-
dehnung.

SchaltungsmaBnahmen verhindern weitgehend Ein-
flisse durch Temperatur und Alterung der Bauteile auf
die Ausgangssignale.

Das ausgesendete Licht der Leuchtdiode wird durch
einen Regelkreis stabilisiert. Zur Uberwachung der
Leuchtdiodenalterung ist ein Kontrollausgang vorhan-
den - LED-Kontrolle.

Mit zusétzlich invertierten Ausgangen (Option G) wird
die Ubertragungssicherheit der Ausgangssignale, bei
Verwendung geeigneter Empfiangerschaltungen, erhdht.
Der Einsatz der Option G wird besonders in Bereichen
groBer Storfelder und bei groBen Leitungsl&angen emp-
fohlen.

Es ist auch mdglich, zwei gleiche Abtast- und Elektro-
niksysteme als "redundante Ausfiihrung” zu liefern.

GS-Tacho + Impulsgeber

Typ: TDPS 1,2 + FG4 K + FG 4 K

(Foto zeigt FG 4 K noch in alter
Ausfiihrung)

TOP 1,2 mit angekuppeltem Impulsgeber FG 4 K
mit Drehzahlerhdhungsgetriebe DEG und Fliehkraftschalter ZD.

Elektrische Daten

Versorgungsspannung: 12 V bis 30 V DC,

Leerlaufstromaufnahme: ca. 100 mA bei 30 V
(ohne Optionen)

Ausgange: Gegentaktendstufen,
dauerkurzschluBfest.
Impulshéhe: etwa gleich Versorgungs-

spannung oder
5 V nach RS 422

Frequenzbereich: 0 bis 100 kHz.

Belastbarkeit: 50 mA je Ausgang.
Innenwiderstand: 50 2 je Ausgang.
Tastverhéltnis: 1:1+5%
Flankensteilheit: 50 V/us

Temperaturbereich Elektronik:

Standard 0 bis+ 70°C
Sonder -25°C bis+ 85°C
T100 - 25°C bis + 100°C



Optionen

Grundausfishrung {n = Impulse pro Umdrehung) Eine
impulsspur {Grundspur) mit n direkten Rechteckimpul-
sen, der Gitterteilung entsprechend und LED- Kontroll-
ausgang (optional bedingt).

Zusatzoptionen (Mehrpreis)

1. Option 90
2. Impulsspur wie Grundspur, jedoch um 80° elektr.
phasenversetzt.

2. Option N
Nullimpuls, mechanisch festgelegt.
Ein Rechteckimpuls pro Umdrehung.

3. Option G
Zusatzlich, invertierte Ausgangssignale zu Grund-
spur, 90°-Spur, Nullimpuls und LED-Kontrolle.

Option V
Elektronische Impuisverdopplung der Grundspur
und der 90°-Spur durch Mehrfachauswertung.

Option B

Schnelle und genaue Drehrichtungserkennung an
jeder Flanke der Grundspur und der 90 °-Gpur.
Voraussetzung: Option 20.

Option D

Einfache Drehrichtungserkennung an jeder anstei-
genden Flanke der Grundspur.

Beinhaltet Stillstandserkennung.

Voraussetzung: Option 90.

Frequenz-Spannungs-Wandler FVC 10A/B

Der Freguenz-Spannungs-Wandler FVC 10A/B

seizt die Ausgangssignale der Drehimpulsgeber Typ
FG 4 ... bis FG 14 . . . in eine drehzahlproportionale
und drehrichtuangsabhiéngige Gleichspannung bzw.
einen Gleichstrom um.

Besondere Merkmale des Wandlers:
@ Mikroprozessorgesteuert

@ Maximale Drehzahl und Impulszahl vom
Anwender einsteltlbar.

In der Grundausstattung ist ein drehzahlproportionaler
Spannungsausgang 0... = 10 V ausgefiihrt. Optional
steht ein weiterer Spannungsausgang 0...+ 10 V, bzw.
ein Stromausgang 0... = 20 mA zur Verflgung.

FVC 10A: fiir 19” Einschubtechnik
FVC 10B: fiir Aufschnapptechnik auf 35 mm
Tragschiene

bei Rechtslauf auf AS gesehen

ol M rriri
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Option L
Leistungsausgang bis 200 mA fir Grundspur und
Option 1 bis Option 3.

Option 8
Drehzahlausgang mit 2 Schaltausgéngen.

Signallibertragung mit Lichtwellenleiter

Alternativ zur herkdmmlichen Ubertragung tber Kupfer-
leiter, kénnen die Signale der Impulsgeberreihe FG 4
auch Uiber Lichtwellenleiter (LWL} Ubertragen werden.

Vorteile:
@ hohe Dateniibertragungskapazitét
@® EMI Unempfindlichkeit




Ersatzteilliste 22 2 68 13 16,21 4 15 16,21 18 9

12 1 3 57 1 20 g 24 19 17 16,21

zerlegter Einfach-Tacho TDPS 1,2 in Bauform B 3/B 5 — Schutzart IP 56

1 Statorgehause komplett @ 2 Paar Kohlenbursten: Bei Ersatzteilbestellungen und Anfragen
2 Anker komplett Qualitdt AG 35 bzw. BG 62 sind folgende Angaben erforderlich:
- i Abmessungen 4 x 6,4 x 18 mm
3 AS-Lagerschild nach Bauform @ 1K hrgrl g B - Tachotyp (Einfach- o, Doppeltacho)
4 BS-Lagerschild mit/ohne B 14 Flansch o  NESCRTRLNE B KOS N
Z. C-50033/H-2273 mit AnschluBkabel i ons
5 AS-Rillenkugellager (siehe unten) ® 3 Deckal 2. D-50034/H 2193 B B;S;or:: b;:::f;:ngenns annun
6 BS-Rillenkugellager (siehe unten) @ 3 Dichtungen, Z. E-50906 Sondoraactibnns P 9.
7 AS-Stitzscheibe (nicht generell) (E] 1s§l:l1n(;;1écr;t-f?beiverschraubung
8 BS-Stitzscheibe SS 17 x 24 x 1,5 ~H199 59 " .
: i _Ri nur bei Schutzart IP 56 bzw.
9 VerschluBschraube Pg 21/Dichtung 19. 4 Stiftschrauben M 5 und Dubo Ring IP 56 spez
10 2 Tellerfedern K 6203 20 GehausefuB (nur bei B 3) :
: ; ey : : 6 Zylinderschrauben Z. E-16434 b.
11 Axialwellendichtring® oder Simmerring ey ’ . “
eishin i} 22 2 Dichtungsringe © 120/127,5/1 O b il
12 Lagerdeckel AS* 23 Entliftungsstutzen oder o et
4 , VerschluBschraube Pg 21*
{3 1 Burstenbriicke ) AS = Antriebseiti
komplett mit aufgeschraubten @3 2 M6 Schrauben/Dubo-Ring/Mutter BS =Bo va
Doppelbiirstenhaltern Z. D-8128 a zur Befestigung der Birstenbriicke = Burstenseitig
Tacho-Bauform Rillenkugellager DIN 625 Axialwellendichtring Simmerringabdichtung
Antriebs- Birstenseitig Befettung bei Schutzart IP 56 bei Getriebeanbau
seitig | bei 1 fr. WE|bei 2 fr. WE oder IP 55 spez. oder auf Bestellung
B 3, B 5, B 5s, B 5k, normal:
B 5g, B 5b, B 14 6203 LLU Lithiumverseiftes Fett, vi203 BA 17-30-7
—— Tropfpunkt 180 °C
B 10s, Temperatur-
B 10- und B 3-K 20 6005 LLU | 6203 2 Z | 6203 LLU | Einsatzbereich VI 105 BA 25-40-7
nur bei Einfachtacho -20°C bis+120°C
B 10- und B 3-K 32, bei P 56 bzw. IP 55 spez.
B 10- und B 3-K 20 6007 LLU | Sonderbetettung Vi 107 BA 35-52-7
nur bei Doppeltacho -60°C bis +120°C
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Demontageanleitung HUBNER

fiir Gleichstrom-Tachometer-Dynamo TDP 1,2 — G| £ S S N m—

1. Vor der Montage, Lage des BS-Lagerschildes

zum Gehéause mit AnriB markieren. Beachte:
Birstenhalterring
nicht losen!

Beim Doppeltacho muB auch
das AS-Lagerschild zum
Gehause markiert werden.

AS-Lagerschild
(antriebsseitig)

BS-Lagerschild
(biirstenseitig)

KurzschluBring*
Z.D-15773: TDP 1,2

Gehause TDPS 1,2
TDPS1,2 + TDPS 1,2
2. Demontage des Lagerschildes: Z.D-15774: TDP1,2 + TDP 1,2
TDPS1,2 + TDPS 1,2 G
- Abdeckband** bzw. Deckel entfernen TDPL 1,2

-~ Kohleblirsten aus den Haltern ziehen

- AnschluBkabel von den Burstenhaltern I6sen™

- 4 Befestigungsmuttern I6sen

- BS-Lagerschild mit leichten Hammerschldgen oder mit Abziehvorrichtung demontieren

3. Die Klauen des KurzschluBringes bis zum Anschlag zwischen die Magnetpole flihren,

4. Erst jetzt kann der Anker aus dem Statorgehduse gedriickt werden.
(PaBfeder entfernen)

AS-Lagerschilde demontieren. Beachte:

KurzschluBring verbleibt
im Gehéuse, bis Anker wieder
montiert ist.

Abziehvorrichtung fur Kugellager

5. Defekten Anker austauschen
bzw.
Kugellager erneuern.
Kollektor mit feiner Schmirgelleinwand s&ubern und polieren, eventuell feinst iberdrehen (Kollektorschlitze sédubern)
Maschinenteile reinigen. '
Evtl. Dichtungen erneuern.

6. Montage der Maschine in umgekehrter Reihenfolge.

MARKIERUNG BEACHTEN!
(Beim Einbau eines neuen Ankers eventuell Birstenbriicke neu in die ,neutrale Zone" einstellen.)

* KurzschluBringe kénnen geliefert werden. ** Bei Lieferungen bis ca. Mitte 1983.



Unser Lieferprogramm:

Gleichstrom-Maschinen Motoren — Generatoren
Leistungsbereich von 0,1 bis 42 kW

SonderausfUhrungen nach Kundenwunsch

~ hohe Schutzart bis IP 58

— hohe Drehzahlbereiche bis 16000 '/min

- niedere Spannungen 12 V; 24 V

- voligeblecht, kompensiert

- besondere Bauformen und mechanische Ausfihrungen
- Getriebemotoren

- permanenterregte Generatoren

— AC-Servomotore

Digitale Drehgeber Drehimpulsgeber Typ FG . . .

Walzwerktauglich
Schockgeprift
Hohlwelle bis @ 150 mm

Absolutwert Drehgeber Typ AMI4/ASI4

Digitale/Analoge Elektronik Frequenz-Spannungs-Wandler FVC 10

Steuer- und Regelsysteme
Digitale MeB- und Anzeigegeréate

Elektronisches Kopierwerk ERC

Fliehkraftschalter Typ FSE 102, Elektromechanischer Schalter

Grenzdrehzahlschalter Typ EGS, Elektronischer Schalter
Vibrationsfest bis 20 g
Einstellbare Schaltdrehzahl ab 120 "/min

Tachometer-Dynamos Gleichstrom — Drehstrom
Permanenterregung
Einfach- oder Doppeltachos
Hohlwellentachos

Auistecktachos
Robuste Ausfiihrungen fiir Schiffe, Fahrzeuge, Walzwerke,
Bagger usw.

Kombinationen

GS-Tacho + Fliehkraftschalter
GS-Tacho + Impulsgeber
GS-Tacho + Impuisgeber + Fliehkraftschalter

Drehfeld-Systeme Phasenschieber, Drehtransformatoren,
Induktive Steuergeber, Elektrische Wellenmaschinen,
Drehmelder

Kupplungen, Adapterwellen,
Anbauteile



TDP 1,2 mit angekuppeltem Drehzahlwéchter AINi mit Zwischengetriebe

Kupplung HKI 97-112, TDP 1,2 mit angekuppeltem Drehzahlerhéhungsgetriebe DEG und Fliehkraftschalter ZD

TDP 1,2 + FG 4 mit angekuppeltem Fliehkraftschalter 2 MFO



Antriebsseitige Anbauten Einfach- und Doppeltachos
bzw. Kombinationen
in allen moglichen Bauformen

Kupplungsflansch,
Drehmomentenstiitze

k]
: 4

-
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>
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Einfach- oder
Doppeltacho + FSE 102

Einfach- oder
Reibrad Doppeltacho + FG 4

Einfach- oder
Getriebe Doppeltacho + FG 4 S + FSE 102



gekuppelte
Anbauten

Impulsgeber FG 4 S in Bauform B 5 s

aufgesteckte
Anbauten,
Hohlwellen-
gerate

Anbauteile

Kupplung, Zwischenflansch

Ui
il
ik

Drehzahlerhéhungs
getriebe DEG

Hohlwellen-Impulsgeber FGH 4

Hohlwellen
Kombinationen

FGH 4 + FSE 102

Anbaugerate

Fliehkraftschalter 2 MFO
Drehzahlschalter EGS
Absolutwertgeber

Impulsgeber FG 4 S

Drehzahlwéachter AINi



Wartungs- und Bedienungsanleitung
GS-Tachos/Kombination

Aufstellung und Inbetriebnahme:

. ® sorgfiltige Behandlung beim: Transport, Lagern, Anbau
Beachte: ® Anker leicht drehbar
® Kohlebiirsten leichtgingig im Birstenhalter
® schwingungs- und verspannungsireie Montage
® Kupplung, Riemenscheibe leichtgéngig aufdricken
(leichte Schldge mit Gummihammer)
® keine harten metallischen Schidge auf Tachowelle und Gehduse
® genauer zentrischer Anbau, besonders bei B 3 beachten
Winkel- und Parallelversatz verursachen zusitzliche Oberwellen
® Justierung des Anbaus nach Oberwellen-Oszillogramm (< 5%0)
® - fliegende Anbauten — sorgialtig anbauen und justieren
@® max. zul. Radial-Planschlag 0,05 mm beachten
® bei Wiederholung der Wicklungsprifung max. zul. Spannung nach Datenblatt
: mperatur, Dre
Wartung: ® zul. Umgebungstemperatur, hzahl
Kohlebiirsten: ® Lebensdauer ca. 10.000 bis 20.000 Stunden, jedoch stark abhéngig von Umge-
bungsbedingungen und Drehzahl
® WARTUNG NACH CA. 2000 BETRIEBSSTUNDEN!
° Die praktische Erfahrung zeigt haufig, daB die Standzeit der Kohle-
barsten Gber der Lager-Lebensdauer liegt. ;
® Kohlebiirstenabrieb aus der Maschine blasen
® Leichtgdngigkeit priifen!
@® Beim Wechsel unbedingt auf gleiche Qualitdat und Ausfiihrung achten!
® Doppeltacho 2 Kollektoren/2 Biirstenbriicken beachten
Kollektor: @ bei Verschmutzung mit sauberem Tuch reinigen
® glatte Laufflichen-Patina nicht entfernen
@ falls Riefen, mit feinkdrniger Schmirgelleinwand polieren, feinst Gberdrehen

(eventuell nachschlitzen und entgraten)

Ol und Fett im Kollektorraum unbedingt verhindern! Olnebel, Beriihren der Kohlebursten mit dligen
Fingern verursacht einen sehr starken Kohlebtirstenabrieb und fahrt durch Verschmierung des
Kollektors zu LamellenschluB.

Kugellager: ® Lebensdauerschmierung, Laufzeit normal ca. 20.000 Stunden, jedoch abhangig
von Drehzahl, Umgebungsbedingungen und Belastung.
Kugellagerwechsel - Demontage - Ankerwechsel:

Herausziehen des Ankers erst, wenn magnetischer Kreis mit entsprechendem KurzschluBring kurzge-
schlossen ist. Sonst Spannungsverlust von ca. 25%. Dazu Demontajehinweis Seite 49 beachten! Bei
Spannungsverlust Wiedermagnetisierung im Werk.

Sonderausfiithrung: Tachos mit Drehzahlerhéhungsgetriebe: nach 5000 bis 8000 Betriebsstunden Sim-
merring erneuern.

Tachos mit Entliftungsstutzen (IP 55 spez.): Metallsieb ausblasen.
Kombination: Tacho + Impulsgeber, Typ TDP 1,2 + FG 4

Die justierte Impulsgeberelektronik erlaubt keine Demontage beim Anwender. Eingriffin den Impulsge-
ber bewirkt Verlust des Garantieanspruchs. Deshalb Lagerwechsel/Ankerwechsel nur bet Johannes
Hibner GmbH, GieBen.

Beachte; Separate Impulsgeber-Bedienungsanweisung.

Tacho + Fliehkraftschalter, Typ TDP 1,2 + FSE 102: Demontageanleitung D 3.
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