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Aufstecktacho mit eigengelagerter Hohlwelle bis ? 30 mm

zur Drehzahl-Istwerterfassung

Dieser permanenterregte Gleichstrom-Tachometer-
Dynamo erweitert im konstruktiven Bereich die Anbau-
und Kupplungsmdglichkeiten von Tachomaschinen. Damit
wird eine Problemstelle in diesem Bereich geschlossen.

Bei diesem ,,fliegenden Tachoanbau” wird der Tachoge-
nerator auf die Antriebswelle aufgesteckt und mit einer
Klemm- oder PaBfederverbindung befestigt, ohne Verwen-
dung von Kupplungen, ohne eine zentrische Fixierung
des Tachostators, lediglich eine justierbare Drehmomen-
tenstitze fixiert das Tachogehduse. Damit ergeben sich
neue vorteilhafte Anbauvarianten wie z. B. unmittelbarer
Tachoanbau hinter sich drehenden Teilen wie Lifterrad,
Antriebsscheibe, Schwungrad usw. Bei langen Wellen
kann die Tachomaschine an jeder beliebigen Stelle mon-
tiert werden.

Besonders vorteilhaft, wenn ein direkter Anbau an das
Lagerschild der Antriebsmaschine kompliziert oder nicht
mdéglich ist, wenn wegen hoher Temperaturen, groBen
Fremdfeldern und anderen unginstigen Einfliissen ein
entsprechender Anbau-Abstand notwendig wird.

Die kompakte, kurze Tachomaschine kann mit einer
Ankerbohrung von @ 12 bis @ 30 ausgefiihrt werden
und ist mit einem AnschluBkabel oder einem Klemmka-
sten lieferbar.

Kombination : Hohlwellentacho mit mech. Fliehkraftschalter
sind lieferbar (auf Anfrage)

Schutzarten
nach DIN 40050 Bl. 2 (fir elektrische Maschinen).

IP 44 normal - mit Kunststoffklemmkasten oder AnschluB-
kabel

Sonderschutzart IP 55 - mit geschlossener Haube (Welle
kann nicht durchgefiihrt werden).

Kabelschraubung mit ca. 500 mm langem Anschlu3-
kabel (HM81M 51920 bzw. HM91M 53419).

Ausfihrungen der Drehmomentenstiitze nach Z.-Nr.
D-51970a oder D-52135 bzw. auf Anfrage.

Die Maschine ist auch als Doppeltacho mit 2 Spannungs-
ausfihrungen lieferbar.

Technische Daten

Erregung permanent
Nennspannungstoleranz + 5%

Drehrichtung reversierbar

Polaritat, KlemmenanschluB drehrichtungsabhéngig
Polzahl 4

Nutenzahl 39

Lamellenzahl 39

Kohlebirsten pro Maschine 4
Qualitat AG 35
MaBe 3 x 5 x 10

Weiteres Gber Spannung, Kohlebiirsten, Oberwelligkeit, Anstrich

usw. siehe auch Datenblatt TDP 439...

Oberwellenspannung:
ZU = eff = 5%, (von 100 bis 3000 "/min.)

Linearitatsfehler:
=~ =+ 1,6%, (von 100 bis 3000"/mn), = 1% (von 10 bis 100 "/min.)
bei einer Leistungsentnahme von ca. 0,04 W/1000 '/min.

Reversierfehler: + 2 %,

Isolation: Klasse B

Temperaturgang:

+ 0,5 % pro 10 K kompensiertes Magnetsystem

+ 3,0 %y pro 10 K unkompensiertes Magnetsystem

bei einer Leistungsentnahme von ca. 0,04 W/1000 "/min.
Wicklungsprifung:

2 X Umax. + 500 V, Wiederholungsprifung max. 800 V
Massentrdgheitsmoment ca.: 3 kgcm? (TDPLH ca. 5,5 kgcm?)
Gewicht ca. Maschine kompl.: 1,7 kg (TDPLH ca. 3 kg)

Vorzugsspannungen
10 und 20 V, Sonderspannungen 30, 40, 50 und 60 V (unterschiedliche Mehrpreise beachten).
Typ Nennspannung Max. Max. zul. Optimaler Anker-
bei 1000 /ain. Drehzahl Strom Barden- widerstand
bei 1000 "/min. widerstand bei 20°C
v] [/min] [mA] [kQ] (9]
TDPH 439-1 10 4000 40 2,5 28
TDPH 439-2 20 4000 20 10 96
TDPH 439-3 30 4000 13 23 227
TDPH 439-4 40 4000 10 40 361
TDPH 439-5 50 4000 8 62 545
TDPH 439-6 60 4000 7 80 810
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TDPH 439 H 30 K

- Bohrung @ 30 mm mit Klemmring
—~ Schutzart IP 55 mit AnschluBkabel zur Antriebsseite
— Drehmostiitze nach Z.-Nr. D-52135

Typenreihe TDPLH 439 - verlingerte Ausfiihrung
Spannungsbereich 80-120 V/1000 "/min.

Typ Nennspannung Max. Max. zul. Optimaler Anker-
bei 1000 /min. Drehzahl Strom Birden- widerstand
bei 1000 '/min. widerstand bei 20°C
V] ["/min] [mA] [kQ] [Q]
TDPLH 439-8 80 3000 10 160 442
TDPLH 439-10 100 2500 8 240 670

TDPLH 439-12 120 2000 7 360 1000
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MaBliste TDPH 439 (10 V bis 60 V) — {55 N om—
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HM 81 M 51920 HM 81 M 51921

mit AnschiuBkabel ca. 500 mm lang mit Kunststoff-Klemmkasten
(>500 mm gegen Mehrpreis)

Antriebsmaschine

Tachoanker-Antriebswellenverbindung

2 _ AL
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£ Scheibe und Schraube zur
l —» 8 I_/_ axialen Sicherung
° t (nur nach Bestellung)
=
5 /
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mittels PaBfeder-Axialspannscheibe

;f Typ od ﬁ ; | t Scl:hrauba

- DIN 912*

[ PaBfeder nach TOPH439H 16P | 16 | 40 | 183 | 5 | M5x16
PRV TOPH439H19P | 19 | 40 | 218 | 6 | M6x18
TOPH 439H 24P | 24 | 50 | 27 8 | M6x18

*Mikroklebestoffbeschichtete Schraube (wieder verwendbar)

le——— 90
12
min. 40
] = Tachoanker-Antriebswellenverbindung
o mittels Klemmung
— = -—
S g Typ od}'{| oD
TDPH 439H 20 K | 20 50
[ TDPH 439H 25 K | 25 56
Klemmring TOPH 439H 30K | 30 | 63
Anderungen vorbehalten!




MaBliste TDPLH 439 - verldngerte Ausfiihrung (80 V bis 120 V)
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HM 91 M 53419

mit AnschiuBkabel ca. 500 mm lang
(>500 mm gegen Mehrpreis)

Antriebsmaschine

¢ "\ Gewindebohrung
2d -

PaBfeder nach
DIN 6885-BI. 1

min. 60
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HM 91 M 53420

mit Kunststoff-Klemmkasten
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Scheibe und Schraube zur
|_ axialen Sicherung
(nur nach Bestellung)

Tachoanker-Antriebswellenverbindung
— mittels PaBfeder-Axialspannscheibe

e >

S I O I

TDPLH 439H 16 P| 16 55 18,38 5 M5 x 16

} TDPLH 439H 19 P| 19 55 21,8 6 M6 x 18
TDPLH 439H 24 P| 24 60 27 8 M6x18
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*Mikroklebestoffbeschichtete Schraube (wieder verwendbar)

mittels Klemmung

Tachoanker-Antriebswellenverbindung

Typ od | oD
TDPLH 439H 20 K| 20 | 50
TDOPLH 439H 25 K| 25 | 56
TDPLH 439H 30 K| 30 | 63

Anderungen vorbehalten!



Drehmomentenstitze

Bei Bestellung angeben: - Zeichnungs-Nr.

- Lage (Pos. 1 bzw. 2), normal Pos. 1

- MaB L und B, andere Langen sind ausfihrbar

Klemmring

m

él\ il Z.Nr.

= D-51970 a
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24 Lk
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Klemmring —,;

/__l__.

105(11)
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Z.Nr.
D-52135
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38

(50+3), 200

Gelenkkopfe

+15
L

durch Drehen des Skt
justierbar (Links- und
Rechtsgewinde)

\NZ

o

Klemmkastendeckel
4 x um 90°
\' verdrehbar

70; 100; 150

Gelenkkopf @ 6

(50+3), 85; 100

Gelenkkopf @ 5

70

Anderungen vorbehalten
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Anbaumaoglichkeiten
fliegender Tachoanbau

GS-Tacho mit i GS-Tacho auf glatter Welle
Klemmanker axial beliebig anbaubar
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Drehmomenten-
stitze

Anbau direkt hinter drehenden Maschinenteilen

Motor Motor
1 Lufter _ im O groBe Motorwelle

GS-Tacho mit ' [ ﬁ'éﬁé’“" GS-Tacho mit

PaBfeder-Axialspann- PaBfeder-Axialspann-
scheibe N\ scheibe
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Anbau direkt hinter Liifterrad Anbau an groBe Wellendurchmesser

mittels Adapterwelle



Anbau des eigengelagerten Hohlwellentacho - Aufstecktacho - Motor mit Oberflachenbellftung
auf das 2. Motorwellenende.

Drehmostitze ist an Lifterhaube befestigt.

Drehmomentenstitze

GS-Tacho TDPH 439

zusétzlich 2. freies
Wellenende
fur Handkurbel

Zweikreis-Sicherheitsbremse,
die nicht zentriert angebaut ist

GS-Motor mit Bremse und eigengelagertem GS-Hohlwellentacho.
Der lbliche zentrierte Tachoanbau an die Bremse ist technisch hier nicht moglich.



