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1 Allgemeines

1.1 Informationen zur Betriebs- und Konfigurationsanleitung
Diese Betriebs- und Konfigurationsanleitung gibt wichtige Hinweise zum Umgang mit dem
Funktionsmodul UO-EPN-2. Sie ist vor Beginn aller Arbeiten sorgfaltig durchzulesen und zu be-
achten. In der nachfolgenden Dokumentation wird das Funktionsmodul UO-EPN-2 als EPN be-
zeichnet.

Daruber hinaus sind die fur den Einsatzbereich des Gerétes geltenden 6rtlichen Unfallverhi-
tungsvorschriften und allgemeinen Sicherheitsbestimmungen einzuhalten.

1.2 Lieferumfang

Zum Lieferumfang des Funktionsmoduls gehort die Betriebs- und Konfigurationsanleitung.
Das EPN hat zusatzlich den Software & Support USB Stick im Lieferumfang.

1.3 Symbolerklarung

Warnhinweise sind in dieser Betriebs- und Montageanleitung durch Symbole gekennzeichnet.
Die Hinweise werden durch Signalworte eingeleitet, die das Ausmalfd der Gefahrdung zum Aus-
druck bringen. Die Hinweise unbedingt einhalten und umsichtig handeln, um Unfélle, Personen-
und Sachschaden zu vermeiden.

WARNUNG!
Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schwe-

VORSICHT!

Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu geringfiigigen
oder leichten Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht gemieden wird.

& ren Verletzungen flhren kann, wenn sie nicht gemieden wird.

VORSICHT!

I Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu Sachschaden
fuhren kann, wenn sie nicht gemieden wird.

HINWEIS!

1 Hebt nitzliche Tipps und Empfehlungen sowie Informationen fir einen effizienten und
storungsfreien Betrieb hervor.
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1.4 Gewahrleistung und Haftung

Es gelten ausschliefilich die "Allgemeinen Geschéftsbedingungen™ der Firma Johannes Hibner
Fabrik elektrischer Maschinen GmbH. Diese stehen dem Betreiber spatestens mit der Auftrags-
bestatigung bzw. mit dem Vertragsabschluss zur Verfigung. Gewahrleistungs- und Haftungsan-
spruche bei Personen- und Sachschéden sind ausgeschlossen, ebenso erlischt die Betriebser-

laubnis, wenn eine oder mehrere der folgenden Ursachen vorliegen:

¢ Nichtbeachtung der Betriebs- und Konfigurationsanleitung.
¢ Nicht bestimmungsgemaRe Verwendung des Funktionsmoduls.

e Unsachgemalie Montage, Installation, Inbetriebnahme und Programmierung des Funktions-
moduls.

e Betreiben des Funktionsmoduls bei technischen Defekten.

e Eigenmaéchtig vorgenommene mechanische oder elektrische Veranderungen am Funktions-
modul.

e Eigenmaéchtig durchgefiihrte Reparaturen.

e Katastrophenfélle durch Fremdeinwirkung und héhere Gewalt.
¢ Einsatz von nicht qualifiziertem Personal.

e Offnen des Funktionsmoduls.

1.5 Organisatorische Mal3nahmen

¢ Die Betriebs- und Montageanleitung muss standig am Einsatzort des Funktionsmoduls griff-
bereit aufbewahrt werden.

e Erganzend zur Betriebs- und Konfigurationsanleitung sind die allgemeingultigen gesetzlichen
und sonstige verbindliche Regelungen zur Unfallverhiitung und Umweltschutz zu beachten
und mussen vermittelt werden.

¢ Die jeweils glltigen nationalen, drtlichen und anlagenspezifischen Bestimmungen und Erfor-
dernisse mussen beachtet und vermittelt werden.

o Der Betreiber hat die Verpflichtung, auf betriebliche Besonderheiten und Anforderungen an
das Personal hinzuweisen.

o Das Typenschild und eventuell aufgeklebte Verbots- bzw. Hinweisschilder auf dem Funkti-
onsmodul miissen stets in lesbarem Zustand erhalten werden.

e Reparaturen durfen nur vom Hersteller, oder einer vom Hersteller autorisierten Stelle bzw.
Person vorgenommen werden.

1.6 Urheberschutz

HINWEIS!

Inhaltliche Angaben, Texte, Zeichnungen, Bilder und sonstige Darstellungen sind ur-
O heberrechtlich geschiitzt und unterliegen den gewerblichen Schutzrechten. Vervielfal-
1 tigungen in jeglicher Art und Form, die nicht im Zusammenhang mit dem Einsatz des
Funktionsmoduls stehen, sind ohne schriftliche Erklarung des Herstellers nicht
gestattet. Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz.

1.7 Garantiebestimmungen

Die Garantiebestimmungen sind den Allgemeinen Lieferbedingungen des Herstellers zu entneh-
men.
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1.8 Kundendienst

Fur technische Auskinfte stehen Ihnen Ansprechpartner per Telefon, Fax oder E-Mail zur Verfu-
gung. Siehe Herstelleradresse auf Seite 2.

2 Grundlegende Sicherheitshinweise

A Dieser Abschnitt gibt einen Uberblick tiber alle wichtigen Sicherheitsaspekte zum

GEFAHR!

Schutz des Personals und fuir einen sicheren und stérungsfreien Betrieb des Funkti-
onsmoduls. Bei Nichtbeachtung kénnen erhebliche Gefahren entstehen.

2.1 Verantwortung des Betreibers

Das Funktionsmodul wird im gewerblichen Bereich eingesetzt. Der Betreiber des Funktionsmo-
duls unterliegt daher den gesetzlichen Pflichten zur Arbeitssicherheit sowie den fir den Einsatz-
bereich der Funktionsmodule glltigen Sicherheits-, Unfallverhiitungs- und Umweltvorschriften.

2.2 Personalauswahl und — qualifikation; grundsatzliche Pflichten

Alle Arbeiten am Funktionsmodul dirfen nur von qualifiziertem Personal durchgefiihrt wer-
den. Qualifiziertes Personal sind Personen, die auf Grund ihrer Ausbildung, Erfahrung und
Unterweisung sowie ihrer Kenntnisse Uber einschlagige Normen, Bestimmungen, Unfallver-
hitungsvorschriften und Betriebsverhéltnisse, von dem fir die Sicherheit der Anlage Verant-
wortlichen berechtigt worden sind, die jeweils erforderlichen Tatigkeiten auszufiihren. Sie
sind in der Lage, mdgliche Gefahren zu erkennen und zu vermeiden.

Zur Definition von "Qualifiziertem Personal" sind zusétzlich die Normen
VDE 0105-100 und IEC 60364 einzusehen (Bezugsquellen z.B. Beuth Verlag GmbH, VDE-
Verlag GmbH)

Die Verantwortlichkeit fiir die Montage, Installation, Inbetriebnahme und Bedienung muss
klar festgelegt sein. Es besteht Beaufsichtigungspflicht bei zu schulendem oder anzulernen-
dem Personal.

2.3 BestimmungsgemaRe Verwendung
Vom Anlagen-Hersteller ist zu Uberprifen, ob die Eigenschaften der Funktionsmodule seinen ap-
plikationsspezifischen Sicherheitsanforderungen genigen. Die Verantwortung, bzw. Entschei-
dung Uber den Einsatz der Funktionsmodule, obliegt dem Anlagen-Hersteller. Die Funktionsmo-
dule sind fir unbeaufsichtigten Dauerbetrieb ausgelegt.

Zur bestimmungsgemaflen Verwendung gehort auch:

das Beachten aller Hinweise aus dieser Betriebs- und Konfigurationsanleitung
das Beachten der Typenschilder und eventuell angebrachter Verbots- bzw. Hinweisschilder
das Beachten der Betriebsanleitung des Maschinen- bzw. Anlagen-Herstellers.

das Betreiben des Funktionsmoduls innerhalb der in den technischen Daten angegebenen
Grenzwerte

Unterlassung einer bestimmungswidrigen Verwendung.




soraNNE = UO-EPN-2
HUBNER Betriebs- und Konfigurationsanleitung

2.4 Nicht bestimmungsgemalie Verwendung

WARNUNG!
Gefahr von Tod, Kérperverletzung und Sachschaden durch bestimmungswidrige

Verwendung der Funktionsmodule!
& Insbesondere sind folgende Verwendungen untersagt:

e die Verwendung in Umgebungen mit explosiver Atmosphare.

e die Verwendung in Umgebungen mit radioaktiver Strahlung.
e die Verwendung auf Schiffen.
e die Verwendung zu medizinischen Zwecken.

2.5 Sicherheitstechnische Hinweise

WARNUNG! ACHTUNG! HINWEIS!
Zerstorung, Beschadigung bzw. Funktionsbeeintréachtigung der Funktionsmodule!

e Verdrahtungsarbeiten, Offnen und SchlieBen von elektrischen Verbindungen
nur im spannungslosen Zustand durchfuhren.

2 e Eventuell entstehende Gefahrdungen durch Wechselwirkungen mit anderen, in

der Umgebung installierten bzw. noch zu installierenden Systemen und Geréate,
sind zu Uberprifen. Die Verantwortung und die Ergreifung entsprechender
Mafnahmen obliegen dem Anwender.

Verwendete Kabel missen fur den Temperaturbereich geeignet sein.

Ein defektes Funktionsmodul darf nicht betrieben werden.

Das Offnen der Funktionsmodule ist untersagt.

Die Typenschilder spezifizieren die technischen Eigenschaften der
Funktionsmodule. Sollte ein Typenschild nicht mehr lesbar sein, bzw. wenn ein
Typenschild ganzlich fehlt, darf das Funktionsmodul nicht mehr in Betrieb
genommen werden. Der Hiibner-Service (siehe Seite 2) ist zu kontaktieren.

@) HINWEIS!

1 Entsorgung:
Muss nach der Lebensdauer des Funktionsmoduls eine Entsorgung vorgenommen
werden, sind die jeweils geltenden landesspezifischen Vorschriften zu beachten.
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3 Montage

3.1 Sicherheitshinweise

WARNUNG!

e Die Montage, Demontage durfen nur von qualifiziertem Personal durchgefiihrt
werden. Die Sicherheitshinweise des Kapitels 2 sind zu beachten.

e Generell sind fir den Anbau die Auflagen und Abnahmebedingungen der
Gesamtanlage zu bertcksichtigen.

Gefahr von Tod, schwerer Kérperverletzung und/oder Sachschaden durch
AuRerkraftsetzen der Sicherheitsfunktionen, verursacht durch einen
unsicheren Wellenantrieb!

e Generell sind fiir den Anbau die Auflagen und Abnahmebedingungen der
Gesamtanlage zu bertcksichtigen.

: GEFAHR! ACHTUNG!
@

3.2 Grundsaétzliche Regeln

WARNUNG!

e Getrennte Verlegung von Kraft- und Signalleitungen.
A e Beachtung der Herstellerhinweise bei der Installation von Umrichtern, Schirmung
der Kraftleitungen zwischen Frequenzumrichter und Motor.

e Ausreichende Bemessung der Energieversorgung.

3.3 Austausch des Funktionsmoduls
Beim Austausch des Funktionsmoduls sind folgende Punkte zu beachten:
¢ Das neue Funktionsmodul muss die gleiche Artikel-Nr. (ID) aufweisen wie das Altgeréat.

¢ Bei der Wiederinbetriebnahme des ausgetauschten Funktionsmoduls muss die richtige
Funktion zuerst durch einen abgesicherten Testlauf Gberprift und sichergestellt werden.




HUBNER JO-EPN-2

Betriebs- und Konfigurationsanleitung

4 Technische Daten und Funktionen

4.1 Typenschild
Nachfolgende Abbildung zeigt ein Beispiel fur ein Typenschild.

JOHANNES o Das Typenschild befindet sich auf3en am
HUBNER 5 Gehéause und enthalt folgende Angaben:

GIESSEN

PROFINET e Hersteller
UO-EPN-2 )
SIN: 123456 ID: 12345 Y. 2021 e Typ, Baujahr
Protection P20 , e CE-Kennzeichnung
Resolution S: 13 Bit/ M: 15 Bit .
MAC 00:00:00:00:00:00 ° Senennummer (S/N)
Power consumption max. 3 W
Siemensstr. 7 ° Schutzart
CE€  ,aouSes o ID-Nummer
e Auflésung
Abb. 4-1: Typenschild (Beispiel) e MAC-Adresse
4.2 Typenschlissel
UO-EPN-2
EPN-Funktionsmodul (

Variante 2
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4.3 Technische Daten

Angabe
Versorgungsspannung

Modulleistungsaufnahme
Schutzart nach DIN EN 60529

Auflésung Singleturn
Auflésung Multiturn
PROFINET 10 interface
Encoder Profil
Conformance Class
Physical Layer
Zykluszeit
Ubertragungsrate
Transmission

Preset Schreibzyklen
Anschluss
Anschlussplan

Einsatzhohe tiber NN

Wert
wird vom SCU-Modul tiber den Busverbinder versorgt
<4W

IP20 fiir Schaltschrankeinbau
Schutzart des Schaltschrankes: = IP54

< 13 Bit (8192 Schritte / Umdrehung)

< 15 Bit (32768 Umdrehungen)

nach IEC 61158 und IEC 61784

No. 3.162 Version 4.2, Class 2

B, C

PROFINET 100Base-TX, Fast Ethernet, ISO/IEC 8802-3
> 500ps (IRT / RT)

100 MBiIt/s

CAT-5 cable, shielded (STP), ISO/IEC 11801
> 100 000 000

RJ45 Stecker

PN165-414

< 3000 m

UO-EPN-2_Manual-de_R1
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4.4 Betriebszustdnde und Anzeigen

4.4.1 Modul-Statusanzeige

Operating status Status LED Buszustand
blinken gelb/grin nicht

SIEN 2Hz betriebsbereit

Normal gran betriebsbereit
blinken gelb/rot nicht

HoatleEe s 1Hz betriebsbereit

blinken gelb
Warnung 1 Hz betriebsbereit
Fehler rot Fehler

UO-EPN-2_Manual-de_R1
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4.4.2 Bus status indicator

an |:| aus E| blinken

Network Status (Net)

]

offline

Online (RUN)

[™] 1 blinken

Online (STOP)

[m=m]

vom Projektierungswerkzeug verwendet, um einen
Teilnehmer im Netzwerk zu identifizieren

Interner Fehler im Kommunikationsmodul (kombiniert mit der
Mod — LED)

(™8] 1 « blinken

Teilnehmername nicht gesetzt

@ 2 X blinken

IP Addresse nicht gesetzt

[™] 3 blinken

Konfigurationsfehler

Module Status (Mod)

]

Nicht initialisiert (keine Spannung / SETUP state / NW_INIT
state)

Normalbetrieb

lEI 1 flash

Diagnose event vorhanden

Interner Fehler im Kommunikationsmodul (kombiniert mit der
Net — LED)

Ausnahmefehler

/I

Firmware update des Kommunikationsmoduls,
ausschalten der Spannung wahrend dieses Vorgangs kann
zu einem dauerhaften Schaden des Moduls flhren.

PORT 1

[]

keine Ethernet Verbindung

Ethernet Verbindung hergestellt

[ ]

Datentbertragung TxD/RxD

UO-EPN-2_Manual-de_R1
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PORT 2

|:| keine Ethernet Verbindung

- Ethernet Verbindung hergestellt

E| Datenubertragung TxD/RxD

Elektrischer Anschluss

Fur die PROFINET Verdrahtung muss ein Ethernet Kabel mit RJ45 Stecker verwendet werden.
Das Modul hat eine integrierte Switch Funktionalitat.

5 PROFINET IO = Inbetriebnahme

5.1 PROFINET IO

Wichtige Hinweise zur Inbetriebnahme sind zu finden in der
PROFINET Inbetriebnahmerichtlinie, Best.-Nr.: 8.081

Diese und weitere Informationen zum PROFINET sind bei der Geschéaftsstelle der PROFIBUS
Nutzerorganisation erhaltlich:

PROFIBUS Nutzerorganisation e.V.

Haid-und-Neu-Str. 7 Telefon: + 49 721 96 58 590
D-76131 Karlsruhe Fax: + 49 721 96 58 589
www.profibus.com E-Mail: germany@profibus.com

5.1.1 Gerateklassen
In einem PROFINET IO — System werden folgende Gerateklassen unterschieden:

e |O-Controller
Zum Beispiel eine SPS, die das angeschlossene |0O-Device anspricht.

e |0-Device
Dezentral angeordnetes Feldgerat (Mess-System), das einem oder mehreren 10-Controllern
zugeordnet ist und neben den Prozess- und Konfigurationsdaten auch Alarme Gbermittelt.

e |O-Supervisor (Engineering Station)
Ein Programmiergerét oder Industrie-PC, welches parallel zum 10-Controller Zugriff auf alle
Prozess- und Parameterdaten hat.

5.1.2 Geratebeschreibungsdatei (XML)
Die GSDML-Datei und die zughdrige Bitmap-Datei sind Bestandteil des Mess-Systems: "
GSDML-V2.42-HUEBNER-AMPN-aktuelles Datum.xml".

Die Dateien befinden sich auf dem Software und Support USB Stick. Er ist im Lieferzubehdr ent-
halten.

5.1.3 Gerateidentifikation

Jedes PROFINET IO-Geréat besitzt eine Gerateidentifikation. Sie besteht aus einer Firmenken-
nung, der Vendor-ID, und einem Hersteller-spezifischen Teil, der Device-ID. Die Vendor-1D wird
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von der PNO vergeben und hat fiir die Firma der Johannes Hiubner - Fabrik elektrischer Maschi-
nen GmbH den Wert 0x024A, die Device-ID hat den Wert 0x03E9.

Im Hochlauf wird die projektierte Gerateidentifikation tGberprift und somit Fehler in der Projektie-
rung erkannt.

5.1.4 Adressvergabe

Parameter | Standardwert Beschreibung

Das Mess-System hat standardmaRig im
MAC- B Auslieferungszustand seine MAC-Adresse gespeichert. Diese ist
Adresse auf dem Typenschild des Gerates aufgedruckt,

z.B. ,00:03:12:04:00:60“, und ist nicht veranderbar.

Der Name fir den Geratetyp ist “AMPN* und ist nicht

Geratetyp |AMPN veranderbar.

Bevor ein 10-Device von einem 10-Controller angesprochen
werden kann, muss es einen Geritenamen haben, da die
IP-Adresse dem Geratenamen fest zugewiesen ist. Der |0-Con-
troller weist die IP-Adressen beim Hochlauf gegebenenfalls den
10-Devices entsprechend ihrer Geratenamen zu. Diese
Vorgehensweise hat den Vorteil, dass Namen einfacher zu
handhaben sind als komplexe IP-Adressen.

Das Zuweisen eines Geratenamens fur ein konkretes 10-Device
ist zu vergleichen mit dem Einstellen der PROFIBUS-Adresse bei
— einem DP-Slave.

Im Auslieferungszustand, sowie nach einer Riicksetzung, hat das
Mess-System keinen Geratenamen gespeichert. Erst nach der
Zuweisung eines Geratenamens mit dem Engineering Tool ist
das Mess-System fiir einen 10-Controller adressierbar, z. B. fur
die Ubertragung der Projektierungsdaten (z.B. die IP-Adresse) im
Anlauf oder fiir den Nutzdatenaustausch im zyklischen Betrieb.

Die Namenszuweisung erfolgt vor der Inbetriebnahme vom
Engineering Tool Uber das standardmafig bei PROFINET IO -
Feldgeréaten benutzte DCP-Protokoll.

Gerate-
namen

Im Auslieferungszustand, sowie nach einer Ricksetzung, hat das
IP-Adresse [0.0.0.0 Mess-System keine IP-Adresse gespeichert.
Standardwert: ,0.0.0.0¢

Im Auslieferungszustand, sowie nach einer Riicksetzung, hat das
0.0.0.0 Mess-System keine Subnetzmaske gespeichert.
Standardwert: ,0.0.0.0“

Subnetz-
maske

Ablauf der Vergabe von Geratenamen und Adresse bei einem I0-Device:

— Geréatenamen, IP-Adresse und Subnetzmaske festlegen. Dies kann je nach Konfiguration
des 10-Controllers aber auch automatisch geschehen.

— Geratename wird einem 10-Device (MAC-Adresse) zugeordnet
— Geratename an das Gerét Ubertragen
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— Projektierung in den 10-Controller laden

— |O-Controller vergibt im Anlauf die IP-Adressen an die Geratenamen. Die Vergabe der IP-
Adresse kann auch abgeschaltet werden, in diesem Fall wird die vorhandene IP-Adresse im
I0-Device benutzt.

5.2  Anlauf am PROFINET 10

Bei erfolgreichem Hochlauf beginnen die 10-Devices selbststandig mit der Datenubertragung.
Eine Kommunikationsbeziehung bei PROFINET 10 folgt immer dem Provider-Consumer-Modell.
Bei der zyklischen Ubertragung des Mess-Wertes ist das 10-Device der Provider der Daten, der
IO-Controller (z.B. eine SPS) der Consumer. Die Ubertragenen Daten werden immer mit einem
Status versehen (gut oder schlecht).

5.3 Konfiguration
Es gilt folgende Festlegung:
e Datenfluss der Eingangsdaten: Device - Host
e Datenfluss der Ausgangsdaten: Host - Device

5.3.1 Encoder Features
— Kommunikationsinterface PROFINET 10 V2.33
— Zykluszeit = 500pus
— MRP fur RT
— Class 1, Class 2 (RT or IRT)
— Nachbarschaftserkennung
— ldentifizierungsaufforderung
— Unterstitzung des Encoder Profiles V4.2
— Unterstltzung der Profil Telegramme 81, 82, 83, 84, 86, 87, 89
— Unterstltzung der herstellerspezifischen Telegramme 860
— Bootloader

5.3.2 Struktur der Standardtelegramme
Es wird empfohlen die Telegramme 86, 87, 89 oder 860 zu verwenden, da es hier einfach ist
den Presetwert zu Ubertragen und ein Preset zu setzen. AuRerdem ist es nicht nétig diverse
Bits zu setzen, um die zyklischen Daten zu aktivieren.
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Telegram 81
Eingangsdaten
Word Byte Bit Eingangsdaten
1 X+0.1 20-215 Encoderstatuswort 2 (ZSW2_ENC) unsigned 16
2 X+2.3 20-215 | Sensorstatuswort 1 (G1_ZSW) unsigned 16
3
X+4.7 20-231 | aktuelle Position gezahlt (G1_XIST1) unsigned 32
4
5
X+8..11 20-231 | aktuelle Position absolut (G1_XIST2) unsigned 32
6
Ausgangsdaten
Word Byte Bit Ausgangsdaten
1 X+0..1 20-215 Encodersteuerwort 2 (STW2_ENC) unsigned 16
2 X+2.3 20-215 | Sensorsteuerwort (G1_STW) unsigned 16
Telegram 82
Eingangsdaten
Word Byte Bit Eingangsdaten
1 X+0.1 20-215 Encoderstatuswort 2 (ZSW2_ENC) unsigned 16
2 X+2.3 20-215 | Sensorstatuswort 1 (G1_ZSW) unsigned 16
3
X+4.7 20-231 | aktuelle Position gezéahlt (G1_XIST1) unsigned 32
4
5
X+8..11 20-231 | aktuelle Position absolut (G1_XIST2) unsigned 32
6
7 X+12..13 20-215 | aktuelle Geschwindigkeit (NIST_A) signed 16
Ausgangsdaten
Word Byte Bit Ausgangsdaten
1 X+0..1 20-215 | Encodersteuerwort 2 (STW2_ENC) unsigned 16
2 X+2.3 20-215 | Sensorsteuerwort (G1_STW) unsigned 16

UO-EPN-2_Manual-de_R1
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Telegram 83
Eingangsdaten
Word Byte Bit Eingangsdaten
1 X+0..1 20-215 Encoderstatuswort 2 (ZSW2_ENC) unsigned 16
2 X+2.3 20-215 | Sensorstatuswort 1 (G1_ZSW) unsigned 16
3
X+4.7 20-231 | aktuelle Position gezahlt (G1_XIST1) unsigned 32
4
5
X+8..11 20-231 | aktuelle Position absolut (G1_XIST2) unsigned 32
6
7
X+12..15 20-231 | aktuelle Geschwindigkeit (NIST_B) signed 32

8

Ausgangsdaten

Word Byte Bit Ausgangsdaten

1 X+0..1 20-215 Encodersteuerwort 2 (STW2_ENC) unsigned 16
2 X+2.3 20-215 | Sensorsteuerwort (G1_STW) unsigned 16
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Telegram 84
Eingangsdaten
Word Byte Bit Eingangsdaten
1 X+0..1 20-215 Encoderstatuswort 2 (ZSW2_ENC) unsigned 16
2 X+2.3 20-215 | Sensorstatuswort 1 (G1_ZSW) unsigned 16
3
4 aktuelle Position gezéhlt (G1_XIST3)
X+4.11 20-263 unsigned 64
5 Die oberen 32 Bit sind immer 0
6
7
X+12..15 20-231 | aktuelle Position absolut (G1_XIST2) unsigned 32
8
9
X+ 16..19 20-231 | aktuelle Geschwindigkeit (NIST_B) signed 32
10
Ausgangsdaten
Word Byte Bit Ausgangsdaten
1 X+0..1 20-215 Encodersteuerwort 2 (STW2_ENC) unsigned 16
2 X+2.3 20-215 | Sensorsteuerwort (G1_STW) unsigned 16
Telegram 86
Eingangsdaten
Word Byte Bit Eingangsdaten
1
X+0..3 20-231 | aktuelle Position absolut (G1_XIST2) unsigned 32
2
3
X+4.7 20-231 | aktuelle Geschwindigkeit (NIST_B) signed 32
4
Ausgangsdaten
Word Byte Bit Ausgangsdaten
1
X+0..3 20-231 | Presetwert (G1_XIST_PRESET_B) unsigned 32
2
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Telegram 87
Eingangsdaten
Word Byte Bit Eingangsdaten
1
X+0..3 20-231 | aktuelle Position absolut (G1_XIST2) unsigned 32
2
Ausgangsdaten
Word Byte Bit Ausgangsdaten
1
X+0..3 20-231 | Presetwert (G1_XIST_PRESET_B) unsigned 32
2
Telegram 89
Eingangsdaten
Word Byte Bit Eingangsdaten
1 X+0..1 20-215 Encoderstatuswort 2 (ZSW2_ENC) unsigned 16
2
X+2.5 20-231 | aktuelle Position absolut (G1_XIST2) unsigned 32
3
4
X+ 6..9 20-231 | aktuelle Geschwindigkeit (NIST_B) signed 32
5
Ausgangsdaten
Word Byte Bit Ausgangsdaten
1 X+ 0.1 20-215 Encodersteuerwort 2 (STW2_ENC) unsigned 16
2
X+2.5 20-231 | Presetwert (G1_XIST_PRESET_B1) unsigned 32
3
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5.3.3 Struktur der herstellerspezifischen Telegramme

Telegram 860
Eingangsdaten

Word Byte Bit Eingangsdaten
1
X+0..3 20-231 | aktuelle Position absolut (G1_XIST2) unsigned 32
2
3
X+4.7 20-231 | aktuelle Geschwindigkeit (NIST_B) signed 32
4
Ausgangsdaten
Word Byte Bit Ausgangsdaten
1 231 Trigger Bit
X+0..3 unsigned 32
20-230 | presetwert (G1_XIST_PRESET_B)
2

5.3.4 Format der aktuellen Position G1_XIST1 und G1_XIST2

o G1 XIST1 ist ein 32Bit Z&hler im Binarformat, der beim Einschalten mit dem Wert von
G1_XIST2 geladen wird.

e G1 XIST2 enthalt den aktuellen Positionswert im Binarformat. Der Wertebereich kann
maximal die Auflésung des Encoders annehmen (z.B. 228 bei 13 Bit single- und 15 Bit
multiturn).

Die Ausrichtung der Daten ist rechtsbindig.
Im Fehlerfall werden in G1_XIST2 in den Telegrammen 81-84 Fehlerkodes Ubertragen.

Gl _XIST2 Bedeutung Bemerkung

0x0001 Sensor error Fehler in der Positionserfassung.
Die Positionsdaten sind ungultig

OxOF01 Kommando nicht unterstuitzt
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5.3.5 Format des Geschwindigkeit NIST_A

Bit Bedeutung Bemerkung

0...15 Geschwindigkeitswert 16 Bit Ausgabe in dem parametrierten Format
Inkremente pro 1s

Inkremente pro 100ms

Inkremente pro 10ms

Umdrehung pro Minute

N2/N4
5.3.6 Format des Geschwindigkeit NIST_B
Bit Bedeutung Bemerkung
0...31 Geschwindigkeitswert 32 Bit Ausgabe in dem parametrierten Format

Inkremente pro 1s
Inkremente pro 100ms
Inkremente pro 10ms
Umdrehung pro Minute
N2/N4
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5.3.7 Format des Encoderstatusworts 2 ZSW2_ENC

Bit Bedeutung Bemerkung
0 Preset Bestatigung 0: bereit flr Preset
0 = 1. Presetvorgang abgeschlossen
1> 0: Preset fertigund STW2_ENC.0 =0
1 Glltigkeit der Positionsdaten 0: ungultig
1: glltig
2 Glltigkeit des Geschwindigkeits- | O: ungultig
werts 1 gultig
3 Fehlerflag 0: kein Fehler
1: mindestens 1 Fehler anstehend
4..6 reserviert
7 Warnungsflag 0: keine Warnung
1 mindestens 1 Warnung vorhanden
8 reserviert
9 Steuerung durch SPS angefor- 0: zyklische E/A-Daten unglltig
dert (nicht fur V3.1 Kompatibili- im V3.1 Kompatibilitdtsmodus
tatsmodus) immer 0
1 Steuerung durch SPS,
E/A-Daten sind gltig
10...15 reserviert
5.3.8 Format des Statusworts Sensor 1 G1_ZSW
Bit Bedeutung Bemerkung
0...10 reserviert
11 Rickmeldung Fehlerquittierung 1 Fehlerquittierung in Bearbeitung
12 Ruckmeldung Presetfunktion 0: Preset nicht angefordert
1 Presetablauf aktiv
13 Ruckmeldung Anforderung Posi- | O: keine Ausgabe angefordert
tionsausgabe Uber G1_XIST2 oder Fehlerkode wird ausgegeben
1 Position wird Ubertragen
Das ist die Bestatigung zu G1_STW.13
14 Ruckmeldung Parkmodus 0: Parkmodus aus
1 Parkmodus ein
Das ist die Bestatigung zu G1_STW.14
15 Fehlerflag Sensor 0: keine Fehler
1 Sensorfehler vorhanden

UO-EPN-2_Manual-de_R1
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5.3.9 Format des Presets G1_XIST_PRESET_B

Bit Bedeutung Bemerkung
0...30 Presetwert Presetwert fir G1_XIST2 in der parame-
trierten Auflésung
31 Trigger fur die Presetausfuihrung | O: idle state

0 = 1: Preset ausfiihren

5.3.10 Format des Presets G1_XIST PRESET B1

Bit

Bedeutung

Bemerkung

...31

Presetwert

Presetwert fir G1_XIST2 in der parame-
trierten Auflésung

5.3.11 Format des Steuerworts 2 Encoder STW2_ENC

Bit Bedeutung Bemerkung
0 Presettrigger 0: Normalzustand
0 - 1: Preset anfordern
1 - 0: nach dem Presetvorgang
(ZSW2_ENC.0 = 1)
1...6 reserviert
7 Bestatigung Fehler 0: Normalzustand
0 > 1: Quittierung der Fehler
8...9 reserviert
10 Steuerung durch die SPS 0: keine Steuerung durch die SPS,
die zyklischen Daten sind ungultig
1 Steuerung durch die SPS,
alle Daten sind gultig
11...15 reserviert
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5.3.12 Format des Steuerworts Sensor G1_STW2

Bit Bedeutung Bemerkung
0...10 reserviert
11 Presetmodus 0: absolut (Preset wird auf diesen
Wert gesetzt)
1: relativ (Preset wird um diesen
Wert verschoben)
12 Presettrigger 0: Normalzustand
0 > 1: Preset anfordern
13 Anforderung Positionsausgabe 0: keine Ausgabe der Position
Uber G1_XIST2 1 Positionsausgabe aktiviert
14 Parkmodus 0: Normalbetrieb
1 Parkmodus aktivieren
(Diagnosen sind ausgeschaltet)
15 Quittierung Sensorfehler 0: Normalzustand
1 Sensorfehler quittieren

(Fehlerkode in G1_XIST2 wird
gelbscht)

5.4  Programmierbare Parameter

5.4.1 Zugriff Uber GSD

Es kann auf die Base mode Parameter Uiber das Parametriertool (z.B. TIA — Portal) zugegriffen wer-

den.

Module parameters

Encoder Parameter control (P65005)

Parameter initialimtion control: | PRM (Parametrization)

[~]
Parameter write protect: | Virite all |v|
[+]

Parameter 65005 write protect: | Virite all

Reset control write protect: | irite all |v|

Encoder Parameter

Code sequence: | o

Encoder Class 4 functionality: | enahble

G1_XIST1 Preset contral: | disable

4

Alarm channel control: | disable

Compatibility Mode v3.1: | dizable

Measuring units | Revolution: |81 92

|

|

|
Scaling function control: | disable |v

|

|

|

Total measuring range: |265435456

Tolerated sign of life faults: |1

Velocity measuring unit: | RFI |v

Velocity reference value (N2iN4
Rimin): |2000.000000 |

Presetvalue (P65000): |D |

UO-EPN-2_Manual-de_R1
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Parameterbeschreibung im Bereich Encoder Parameter-Kontrolle (P65005)

5.4.1.1 Parameter-Initialisierungskontrolle

Parameter Wert | Bedeutung

PRM (Parametrierung) 0 Die im Konfigurationstool parametrierten Werte werden ver-
wendet.

NV-RAM (Non-Volatile RAM) 1 Die im NVRAM hinterlegten Werte werden verwendet.

5.4.1.2 Parameter-Schreibschutz

Parameter Wert | Bedeutung

schreiben 0 Die Parameter kdnnen Uber den azyklischen Datenverkehr ge-
lesen und geschrieben werden.

nur lesen 1 Die Parameter kbnnen Uber den azyklischen Datenverkehr nur

gelesen werden.

5.4.1.3 Parameter 65005 Schreibschutz

Parameter Wert | Bedeutung

schreiben 0 Der Parameter 971 (Parameter speichern) kann Uiber den
azyklischen Datenverkehr gelesen und geschrieben werden.

nur lesen 1 Der Parameter 971 (Parameter speichern) kann Uiber den

azyklischen Datenverkehr nur gelesen werden.

5.4.1.4 Reset-Kontrolle Schreibschutz

Parameter Wert | Bedeutung

schreiben 0 Der Parameter 972 (Reset) kann tber den azyklischen Daten-
verkehr gelesen und geschrieben werden.

nur lesen 1 Der Parameter 972 (Reset) kann tber den azyklischen Daten-

verkehr nur gelesen werden.

Parameterbeschreibung im Bereich Encoder Parameter

5.4.1.5 Drehrichtung

Parameter Wert | Bedeutung

Steigend im Uhrzeigersinn 0 Der Positionswert beim rechtsdrehen der Encoderwelle stei-
gend.

Fallend im Uhrzeigersinn 1 Der Positionswert beim linksdrehen der Encoderwelle stei-

gend.

5.4.1.6 Encoder Class 4 Funktionalitat

Parameter Wert | Bedeutung

sperren 0 Die Funktionen Drehrichtung, Skalierung und Preset sind ge-
sperrt.

freigeben 1 Die Funktionen Drehrichtung, Skalierung und Preset sind ver-
wendbar.
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5.4.1.7 Preset beeinflusst XIST1

Parameter Wert | Bedeutung

freigeben 0 Die Presetfunktion wirkt auch auf XIST1.

sperren 1 XIST1 bleibt von der Presetfunktion unbeeinflusst.
5.4.1.8 Skalierungsfunktion

Parameter Wert | Bedeutung

sperren 0 Die Skalierungsfunktion ist ausgeschaltet.

freigeben 1 Die Skalierungsfunktion ist eingeschaltet.

5.4.1.9 Diagnose tber Alarmkanal

Parameter Wert | Bedeutung
sperren 0 Die Diagnose wird auch uber den Alarmkanal tbertragen.
freigeben 1 Die Diagnose wird auch uber den Alarmkanal ubertragen. Das

wirkt nur zusammen mit dem ,Kompatibilitaitsmodus V3.1%.

5.4.1.10 Kompatibilitatsmodus V3.1

Parameter Wert | Bedeutung

freigeben 0 Der Encoder arbeitet kompatibel zur Version 3.1 des Encoder-
profils.
Das Bit ,Steuerung durch die SPS* wird nicht beachtet.
P965 = 31

sperren 1 Das Bit ,Diagnose Uber Alarmkanal“ wird nicht beachtet

Das Bit ,Steuerung durch die SPS* wird beachtet.
P965 = 42

5.4.1.11 Auflésung pro Umdrehung, Gesamtauflésung
Diese Parameter sind fiir die Skalierungsfunktion.

Fir die Werte gelten folgende Bedingungen:
Gesamtauflosung = gewahlte Auflésung pro Umdrehung x 2"

n = gewdahlte Multiturnauflosung (1 ... 13)

5.4.1.12 Drehzahlnormierung, Drehzahlreferenz (N2/N4 U/min)

Parameter Wert | Bedeutung

Schritte/s 0 Ausgabe der Geschwindigkeit in der entsprechenden Skalie-
Schritte/100ms 1 rung

Schritte/10ms 2

Upm 3

N2/N4 4 Die Geschwindigkeitsausgabe ist der Prozentwert der aktuel-

len Geschwindigkeit zum parametrierten Referenzwert.
N2: 0x4000 = 100%

N4: 0x40000000 = 100%

Der Wertebereich kann + 200% betragen
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5.4.1.13 Presetwert (P65000)

Hier wird der Presetwert fiir die Telegramme 81 — 84 eingestellt.
Soll dieser wahrend des Betriebs geandert werden, muss das Uber einen azyklischen Zugriff auf Pa-
rameter P65000 erfolgen.

Hinweis:

Um eine Preset ausfuihren zu kdnnen, muss die Class 4 Funktionalitét eingeschaltet sein.

5.4.2 Zugriff Uber azyklische Daten

Der Zugriff erfolgt Gber den ,Acyclic Data Exchange Service®. Die Parameter werden Uber das
Record Data Object mit dem Index OxB 2E angesprochen.
Sie sind direkt nach dem Schreiben lesbar. Aktiv werden sie entweder sofort oder erst nach dem
Speichern ins NVRAM (PNU971) und einem anschlieRenden Reset (PNU972).

Auf die Parameter kann mit den Funktionsbausteinen SFB 52 ,RDREC* (read record) und
SFB 53 ,WRREC* (write record) zugegriffen werden.

Datenformat:

Record-Data-Request (von SPS):

Byte Name Bedeutung
0 Request Refe- Eindeutige Identifizierung fir jede Request- bzw. Response- Anfrage.
renz Glltige Werte: 0x01 bis OxXFF
1 Request ID 0x01: Parameter lesen
0x02: Parameter schreiben
2 Axis 0x00
3 Anzahl Parame- | 0x01
ter
4 Attribut 0x10: Wert
0x20: Beschreibung
5 Anzahl Ele- 0x00:
mente
6 Parameternum- | High Byte
mer
7 Parameternum- | Low Byte
mer
8 Subindex High Byte
9 Subindex Low Byte
10 Format Datenformat nur fur Schreibzugriff
alle gultigen Datentypen sind erlaubt.
Zum Beispiel:
0x41 Byte
0x42 Wort
0x43 Doppelwort
11 Anzahl Werte Anzahl der folgenden Werte (0 - 234)
12- Werte
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Record-Data-Response (an SPS):

Byte Name Bedeutung
0 Request Refe- Gespiegelte Identifizierung aus Request
renz
1 Request ID 0x01: Parameter lesen erfolgreich
0x81: Parameter lesen nicht erfolgreich
0x02: Parameter schreiben
0x82: Parameter schreiben nicht erfolgreich
2 Axis 0x00
3 Anzahl Parame- | 0x01
ter
4 Format alle gultigen Datenformate Nur im Fehlerfall vorhanden:
Zum Beispiel: Format = 0x44
Ox41 Byte Anzahl Werte = 1
Ox42 Wort Wert =Fehlernummer (Tabelle 32
0x43 Doppelwort PROFIdrive Profil)
0x44: Fehler
5 Anzahl Werte Anzahl der folgenden Werte (O -
234)
6-.. Werte / Fehler- Parameterwert, Fehlernummer
info
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Beispiel Presetwert tiber PNU 65000 setzen:
Als Wert wird 15000 (= 0x3A98) gewabhlt.
Record-Data-Request (von SPS):

Byte Wert Name
0 0x01 Request Referenz

1 0x02 Request ID

2 0x00 Axis

3 0x01 Anzah| Parameter

4 0x10 Attribut

5 0x00 Anzahl Elemente

6 OxFD Parameternummer
7 OXES (65000 = OXFDES)

8 0x00 Subindex

9 0x00 ©)

10 0x43 Format

11 0x01 Anzahl Werte

12 0x00 Werte (0xO0003A98)
13 0x00

14 O0x3A

15 0x98

Record-Data-Request (von SPS):

Byte Wert Name

0 0x01 Gespiegelte Identifizierung aus
Request

1 0x02 Request ID

2 0x00 Axis

3 0x01 Anzahl Parameter
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5.4.3 Unterstitzte Profil Parameter

Die Parameter aus dem Nummernkreis 9xx sind spezifisch fir das PROFIdrive Profil.
Die Parameter aus dem Nummernkreis 6xxxx sind spezifisch fur das Encoder Profil.

PNU Parameter Zugriff Aktivierung
922 Telegrammauswahl lesen -

964 Gerateidentifikation lesen -

965 Profilidentifikation lesen -

971 Parameterspeicherung lesen / schreiben | schreiben

972 Reset / Aktivierung lesen / schreiben | schreiben

974 BMP Access Identifikation lesen -

975 Encoder Objekt Identifikation lesen -

979 Sensorformat lesen -

980 Parameterliste lesen -

60000 | Geschwindigkeitsreferenzwert lesen / schreiben | speichern & Reset
60001 | Drehzahlnormierung

65000 | Presetwert lesen / schreiben | schreiben

65001 | Betriebsstatus lesen -

65004 | Funktionssteuerung lesen / schreiben | speichern & Reset
65005 | Parametersteuerung lesen / schreiben | speichern & Reset
65006 | Skalierung: Auflésung pro Umdrehung lesen / schreiben | speichern & Reset
65007 | Skalierung: Gesamtauflésung lesen / schreiben | speichern & Reset
65010 | Betriebszeit lesen -
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5.4.4 Telegramm-Auswahl (PNU 922)

Hier wird das ausgewahlte Telegramm (81-890) libertragen.
Referenz: Drive Profil 6.3.4.4, Seite 118.

PNU 922

Bedeutung Telegramm Auswahl
Datentyp Unsigned16

Zugriff Lesen

Wert Definition

81 Telegramm 81

82 Telegramm 82

860 Telegramm 860

5.4.5 Gerateidentifikation (PNU 964)

Hier werden die Informationen zur Identifikation des Moduls im Netzwerk Ubertragen.
Diese Werte sind fest hinterlegt

PNU 964

Bedeutung Gerateidentifikation

Datentyp Unsigned16

Zugriff Lesen

Wert Definition

0 VendorID: 0x024A (Johannes Hibner)

DevicelD: 0x03E9

1

2 Firmwareversion

3 Firmware Datum (Jahr): JJJJ

4 Firmware Datum (Tag/Monat): TTMM
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5.4.6 Profil-ldentifikation (PNU 965)

Hier wird der Parameter "Encoder Profil Version" ibertragen.

PNU 965

Bedeutung Profilidentifikation

Datentyp OctedString 2

Zugriff Lesen

Wert Definition

0 Profilnummer: 61

1 Profilversion: 31 (Ox1F) / 42 (0x2A)

5.4.7 Parameterspeicherung im NVRAM (PNU 971)

Mit diesem Parameter werden die aktuell eingestellten Parameter in das NVRAM (Ubertragen.
Nach dem Speichervorgang setzt das Modul den Wert auf 0 zuriick.

PNU 9271

Bedeutung Speicherung der Parameter in den nicht fliichtigen Speicher
Datentyp Unsignedl16

Zugriff Lesen / schreiben

Aktivierung mit Schreibzugriff

Wert Definition

0 Standard

1 Parameterwerte in da NVRAM (bertragen
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5.4.8 Reset / Parameteraktivierung (PNU 972)

Mit diesem Parameter werden ein Geratereset und die Aktivierung der Parameter ausgelost.

PNU 972

Bedeutung Geréte-Reset / Parameter-Aktivierung
Datentyp Unsigned16

Zugriff Lesen / schreiben

Aktivierung mit Schreibzugriff

Wert Definition

0 Standard

1 Gerate-RESET ausfihren

5.4.9 Reset / Parameteraktivierung (PNU 974)

Der Parameter enthalt die Informationen Uiber die "Base Mode Parameter Zugriffspunkte".

PNU 974

Bedeutung Base Mode Parameter Access ldentifikation

Datentyp Array Unsigned16

Zugriff Lesen

Subindex Definition

0 Maximale Blocklange: Ox00FO = 240 Byte

1 Multiparameterzugriff: 0x0001 = kein Multiparameterzugriff
2 Maximale Latenzzeit: 0x000 O nicht spezifiziert
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5.4.10 Geréteidentifikation (PNU 975)
Der Parameter enthalt die Informationen iber die "Base Mode Parameter Zugriffspunkte".

PNU 975

Bedeutung Encoder Objekt Identifikation
Datentyp Array Unsigned16

Zugriff Lesen

Subindex Definition

0 VendorID: 0x024A (Johannes Hibner)
1 Geratetyp: 0x0001

2 Firmwareversion

3 Firmware Datum (Jahr): JJJJ

4 Firmware Datum (Tag/Monat): TTMM
5 Typ Klasse: 0x0005 (Encoder)

6 Sub Klasse 1: 0x3000

7 Antriebsobjekt ID: 1
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5.4.11 Sensorformat (PNU 979)

Der Parameter enthalt die Informationen tiber den Encodertyp, eingestellt Auflésung, Shift Faktor und
"Base Mode Parameter Zugriffspunkte".

PNU 979
Bedeutung Sensorformat
Datentyp Array Unsigned32
Zugriff Lesen
Subindex Definition
0 Header
Bits 0-3 = 2: Version der Parameterstruktur (LSB)
Bits 4-7=1:  Version der Parameterstruktur (MSB)
Bits 8-11 = 1:  Anzahl der aktiver Sensor Interfaces
Bits 12-15 = 5: Anzahl der zugeordneten Subindices
Bits 16-31 = 0: reserviert
1 Encoder Typ
Bit 0 =0: Drehgeber
Bit 1 = 1: Nach Spannung ein wird G1_XIST1 mit dem Absolutwert
geladen
Bit2 =0: Nur 32 Bit Positionsdaten verflgbar
Bit 3-28 = 0:  reserviert
Bit 29 = 0: Daten in Sensorinterface (G1) Unterstruktur sind statisch
Bit 30 = 1: Gliltigkeit der Daten in G1 Unterstruktur ist statisch
Bit 31 = 1: Daten in G1 Unterstruktur sind gultig
2 Singleturnauflésung
3 Shift Faktor fir G1_XIST1: 0
4 Shift Faktor fir G1_XIST2: 0
5 Multiturnauflésung
6-30 Reserviert (fir die Sensoren G2 und G3)
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5.4.12 Parameterliste (PNU 980)

Der Parameter enthalt alle Parameternummern, welche unterstiitzt werden. Der Wert 0 in einem Sub-
index kennzeichnet das Ende der Liste.

PNU 979

Bedeutung Liste der implementierten Parameter
Datentyp Array Unsigned16

Zugriff Lesen

Subindex Definition

0 PNU 922, Telegramm Auswahl

1 PNU 964, Geréateidentifikation

2 PNU 965, Profilidentifikation

3 PNU 971, Parameterspeicherung

4 PNU 972, Reset / Parameteraktivierung

5 PNU 974, BMP Access Identifikation

6 PNU 975, Encoder Objekt Identifikation

7 PNU 979, Sensor Format

8 PNU 60000, Geschwindigkeitsreferenzwert
9 PNU 60001, DrehzahInormierung

10 PNU 65000, Presetwert (32 Bit)

11 PNU 65001, Betriebsstatus

12 PNU 65004, Funktionssteuerung

13 PNU 65005, Parametersteuerung

14 PNU 65006, Skalierung: Auflésung pro Umdrehung
15 PNU 65007, Skalierung: Gesamtauflésung
16 PNU 65010, Betriebszeit Basisgerat
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5.4.13 Geschwindigkeitsreferenzwert (PNU 60000)
Hier wird der Parameter "normierter Referenzwert" ibertragen.

PNU 60000

Bedeutung Geschwindigkeitsreferenzwert
Datentyp Float32

Zugriff Lesen / Schreiben

Aktivierung PNU 972

Speicherung PNU 971

Zuléssige Werte | -10000..10000

5.4.14 Drehzahlnormierung (PNU 60001)
Hier wird der Parameter "Drehzahleinheit" Ubertragen.

PNU 60001

Bedeutung Drehzahlnormierung
Datentyp unsigned16

Zugriff Lesen / Schreiben
Aktivierung PNU 972
Speicherung PNU 971

Wert Definition

0 Schritte / s

1 Schritte / 100ms

2 Schritte / 10ms

3 Umdrehungen pro Minute
4 N2/N4 normiert
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5.4.15 Presetwert (PNU 65000)
Hier wird nur der Parameter "Presetwert" tibertragen. Es wird nicht die Funktion "Preset setzen" aus-

gefiihrt.
PNU 65000
Bedeutung Presetwert
Datentyp Integer32
Zugriff Lesen / Schreiben
Aktivierung mit Schreibzugriff
Speicherung PNU 971
Wert Standard: O

5.4.16 Betriebsstatus (PNU 65001)
Die Zugriffsart (nur lesen) gilt auch fiir die Subindizes.

PNU 65001

Bedeutung Betriebsstatus
Datentyp Array Unsigned32
Zugriff Lesen

Unterstitzte Subindizes:

Subindex

Definition

Block Header

Betriebsstatus

Fehler

unterstutzte Fehler

Warnungen

unterstitzte Warnungen

Encoder Profil Version

Betriebszeit Basisgerat (Geber)

Offsetwert

Ol |IN|oja|bd|W[IN|FL]|O

Skalierung: Auflésung pro Umdrehung

=Y
o

Skalierung: Gesamtauflésung

=
=

Drehzahlnormierung

[N
N

Geschwindigkeitsreferenzwert N2/N4

5.4.16.1 Block-Header (PNU 65001.0)
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Version der Parameterstruktur.

Bit Definition

0-15 Versionsnummer (0x0102)
16 - 23 Anzahl der Indizes (18)

24 -31 reserviert

5.4.16.2 Betriebsstatus (PNU 65001.1)
Einstellungen der Bit-kodierten Parameter.

o

Definition

Drehrichtung

Encoder Class 4 Funktionalitat

Preset beeinflusst XIST1

Skalierungsfunktion

Diagnose uber Alarmkanal

Kompatibilitatsmodus V3.1

Encoder Typ (0, Drehgeber)

N[Ol |~ W|IN|FL|O

reserviert
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5.4.16.3 Fehler (PNU 65001.2)

Dieser Parameter zeigt die aktuell anstehenden Fehler an. Im Fehlerfall wird das entsprechende Bit
gesetzt. Ist der Fehler nicht mehr vorhanden, wird das entsprechende Bit automatisch geléscht. Ein
Fehlerbit ist mindestens 5s gesetzt.

Es sind nur die unterstiitzten Fehler aufgefthrt.

Bit Definition

0 Positionsfehler

1-4 -

5 Parametrierfehler

6 Skalierungsfehler

7-15 -

16 Unterspannung (Basis)
17 Uberspannung (Basis)
18 -

19 Ubertemperatur (Basis)
20-21 -

22 Speicherfehler

23-24 -

25-31 reserviert

5.4.16.4 unterstutzte Fehler (PNU 65001.3)

Eine 1 zeigt einen unterstutzten Fehler aus Subindex 2 an.

Wert = 0x004B0061
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5.4.16.5 Warnungen (PNU 65001.4)

Dieser Parameter zeigt die aktuell anstehenden Warnungen an. Im Fehlerfall wird das entsprechende
Bit gesetzt. Ist der Fehler nicht mehr vorhanden, wird das entsprechende Bit automatisch geléscht. Ein
Warnungsbit (auf3er Bit 14, Preset) ist mindestens 5s gesetzt.

Es sind nur die unterstiitzten Warnungen aufgefihrt.

Bit Definition

0-6 -

7 ungtltige Parameter im RAM
8-11 -

12 overspeed

13 -

14 Presetwert aul3erhalb Bereich
15 Kommando nicht unterstitzt
16-24 -

25-31 reserviert

5.4.16.6 unterstitzte Warnungen (PNU 65001.5)
Eine 1 zeigt eine unterstutzte Warnung aus Subindex 4 an.
Wert = 0x0000D080

5.4.16.7 Encoder Profil Version (PNU 65001.6)
Wert = 0x00000402

5.4.16.8 Betriebszeit Basisgerat (PNU 65001.7)

Hier wird die Betriebszeit des Basisgeréts tibertragen. Die Auflésung ist 0,1 Stunden.
Datentyp: unsigned32

5.4.16.9 Offsetwert (PNU 65001.8)
Hier wird der Offsetwert fir die Positionsberechnung tbertragen.

Dieser Offsetwert wird bei der Ausfiihrung der Preset-Funktion berechnet. Er ist in der glei-
chen Skalierung wie der Positionswert.
Datentyp: unsigned32

5.4.16.10 Auflésung pro Umdrehung (PNU 65001.9)
Hier wird der Parameter "Auflésung pro Umdrehung" Gbertragen.

Dieser wird beim Start von der SPS oder mit einem azyklischen Schreibbefehl gesetzt.
Datentyp: unsigned32
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5.4.16.11 Gesamtauflésung (PNU 65001.10)
Hier wird der Parameter "Gesamtauflésung" tUbertragen.

Dieser wird beim Start von der SPS oder mit einem azyklischen Schreibbefehl gesetzt.
Datentyp: unsigned32

5.4.16.12 Drehzahlnormierung (PNU 65001.11)
Hier wird der Parameter "Drehzahlnormierung" Gibertragen.
Dieser wird beim Start von der SPS oder mit einem azyklischen Schreibbefehl gesetzt.

Wert Definition

0 Schritte / s

1 Schritte / 100ms

2 Schritte / 10ms

3 Umdrehungen pro Minute
4 N2/N4 normiert

5.4.16.13 Geschwindigkeits Referenzwert N2/N4 (PNU 65001.12)
Hier kdnnen die systembezogenen Funktionen einzeln freigegeben oder gesperrt werden
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5.4.17 Funktionssteuerung (PNU 65004)
Hier kdnnen die systembezogenen Funktionen einzeln freigegeben oder gesperrt werden.
Mit der ,Class 4" Funktionalitat werden erst Preset und Skalierung méglich.

PNU 65001

Bedeutung Funktionssteuerung
Datentyp Unsigned32

Zugriff Lesen / schreiben
Aktivierung PNU 972
Speicherung PNU 971

Bit Definition

0 Drehrichtung

0: steigend bei Drehung im Uhrzeigersinn (Blick auf die Welle)
1: fallend bei Drehung im Uhrzeigersinn

1 Encoder Class 4 Funktionalitat
0: aus

1: ein

2 Preset beeinflusst XIST1

0: ein

1. aus

3 Skalierungsfunktion
0: aus
1: ein

4 Diagnose uber Alarmkanal

Dieser Parameter schaltet die Ubertragung der profilspezifische Diagnose
Uber den Alarmkanal ein und aus. Er wird nur im Kompatibilitdtsmodus be-
achtet.

0: aus (nur kommunikationsspezifische Alarme)

1: ein (alle Alarme und Warnungen)

5 Kompatibilitatsmodus V3.1
Details siehe: "Kompatibilititsmodus V3.1"
0: ein
1: aus

6 Encodertyp

0: Drehgeber

7-31 reserviert
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5.4.18 Parametersteuerung (PNU 65005)
Hier kann die Initialisierung der Parameter in der Startphase der SPS festgelegt werden.

In der Hochlaufphase des Moduls werden zuerst die Parameter aus dem NVRAM (falls unglltig die
Standardparameter) geladen. Wird dann der Datenblock von der SPS empfangen entscheiden Bit 0-1
welche Daten verwendet werden.

PNU 65001

Bedeutung Parametersteuerung
Datentyp Unsigned16

Zugriff Lesen / schreiben
Aktivierung PNU 972

Speicherung PNU 971

Bit Definition

0-1 Parameter Initialisierung

0: PRM Data Block (von SPS)
1. RAM Data (aus dem FRAM)

2-4 Parameter Schreibschutz
0: schreibbar
1. schreibgeschitzt

5 Schreibschutz auf PNU 65001 und PNU 971
0: schreibbar
1: schreibgeschutzt

6 Schreibschutz auf PNU 972
0: schreibbar
1: schreibgeschutzt

7-16 reserviert

5.4.19 Skalierung, Auflésung pro Umdrehung (PNU 65006)

PNU 65006

Bedeutung Skalierung, Auflésung pro Umdrehung
Datentyp Unsigned32

Zugriff Lesen / Schreiben

Aktivierung PNU 972

Speicherung PNU 971

Zulassige Werte | 2 ... 8192




JonannEs UO-EPN-2
HUBNER Betriebs- und Konfigurationsanleitung

5.4.20 Skalierung, Gesamtauflésung (PNU 65007)

PNU 65007

Bedeutung Skalierung, Gesamtauflésung
Datentyp Unsigned32

Zugriff Lesen / Schreiben
Aktivierung PNU 972

Speicherung PNU 971

Zuléssige Werte | 2 ... 268435456

5.4.21 Betriebszeit Basisgerat (PNU 65010)
Hier wird die Betriebszeit des Basisgeréats tibertragen. Die Aufldsung ist 0,1 Stunden.

PNU 65010

Bedeutung Skalierung, Gesamtauflosung
Datentyp Unsigned32

Zugriff Lesen

6 Konfiguration mit TIA-Portal

6.1 Vorbereitung
1. Neues Projekt erstellen

Neues Projekt erstelien

Projektmame: | Frojekt2
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2. Neues Gerat hinzufliigen

Hier die passende CPU auswahlen und hinzuftigen.

T4 Siemens - C:iManual Projekt2\Projekt2

—ax
Totally Integrated Automation
Neues Gerdt
Gerite & Gerstename.
Netze -
@ Neues Gerit hinzufiigen LC 1
(38 Conrolier Gerst:
» [ SWATIC 571200
» [ swanc
Controlier ¥, S SR
» (g smasnc
= ST CPUTSI0SPFT P
~ (@ eT200sp cry
» (@ U 1siosr
Artkele: | 6657 51015010480
i = version: vis
6657 510151000480
Netze konfigurieren
@ Netz [T Jses7 510-15:01-0480) Beschreibung:
» [@ P 15125P F-1 BN CPU mit Arbeitsspeicher 150KE Code und 750KE
= Daten; einsetbar fir Sicherheitsanwendungen:
inspecifed ET20057
Y. Unpeciied Cunme Y 10t PROFisote V2 720 itoperations xit
» [mer200s cru Sstufges Schutsonept. integrierte
rcsysteme » [ £7200pr0 CPU echnalagiefunksionen: Lotion. fegeln,
s ZshlengAlessen integiertes Tracing: FROFINET
bk Devcs Froay 10-Controlr, untersttat RTIRT, 3 Ports, -
Device, WGP, Transportprotokail TCPIP, 57-
Kommunikason, Vebserver, Routing; Firmare
via
Winaigen
& Genpesicht cnen

» Projektansicht Gedffnetes Projekt: C:AManualProjekt2\Projekt2

3. Die zugehdrige GSD Datei installieren
Das ist nur notwendig, wenn sie nicht bereits installiert ist.

mens - C:\Manual\Projekt2\Projekt2

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfligen Online Extras  Werkzzuge Fenster  Hilfe

3 (% [ Projektspeichem 5 ¥ 1 Einstellungen

supportPackages

Gerite

EHQO

[#] Referenzext anzigen

~ ] Frojekiz [L] Globale Biblistheken

Automa icense Manager starten

Geratebeschreibungsdateien verwalten

Quellpfad: [clusersidhiDesktopiGsD

Inhalt des importierten Pfads

[ patei Versien Sprache Status

Info

GSDML/2.42-HUEBNER-ANMPN-20... V242 Englisch, D... MNoch nicht installiert

PROFINETE...

[<] u

]

|| bbrechen |

Geratebeschreibungsdateien verwalten

Installationsergebnis

1 Meldung
@  Die Installation wurde erfolgreich beendet.

| Zussdiche Dateien installieren | © SchiieBen
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6.2 Encoder Projekt erstellen

1. Das Encoder Modul platzieren
Die Netzwerkansicht aktivieren.

Den Hardwarekatalog wie im Bild gezeigt 6ffnen.

Das Encoder Modul in die Netzansicht ziehen.

Projekt2 » Gerdte & Netze - mX

HAHE
LN

TH |

% vernerzen| } ¥ Verbindungen | Hiiverbindune

s

AMPN =]
AMPMxoc Encod... -

PLC 1
CPU 1510SF F-1...

Nicht zugeordnet

<[]

Netzwerk erstellen

[3] [oox - —

|E Topologiesicht ||5E-h Netzsicht ||T]T Geritesicht |

Optionen

L

b | Katalog

‘éuchem

[ Filter
» [ Controller
» [ Hw
13 r_h PC-Systeme
» [ Antriebe & Starter
» [ Netzompenenten
» [l Erfassen & Uberwachen
+ [l Dezentrale Peripherie
» [ Feldgerate
~ [ Weitere Feldgerite
~ [ FROFINETIO
» r\'_u Drives
~ [ Encoders

« [ Johannes Huebner GmbH
~ [ Huebner AMPN
~ [ Standard
Tl AnFrioc Encoder Madul
» [ Huebner AMPN{H}41

<]

Mit der Maus vom Netzwerkanschluss des Encoders eine Verbindung zum Netzwerkan-

schluss der CPU ziehen.

Projekt2 » Gerdte & Netze -0 EX

e
2% verbindungen it

TE |

[.ﬂ ‘Vernetzen

PLC_1

CPU 15105P F-1_. AMPRooc Enced..

Nicht zugeordnet

|; Topologiesicht ||ﬁﬂ'h Netzsicht |[If Gerdtesicht

=

Projekt2 » Gerdte & Netze

& Vernetzen| 1% verbindungen e Eg EH Q!

PLC_1 AMPN [
CPU 15105F F-1__ | AMPRE00C Encod 5.
PLC_1 HEENER

PLC_1.PROFINET I0-Syste...

1 10-System: PLC_1.PROFINET I0-System (100) |~

|; Topologiesicht ||5E-h Netzsicht  |[IY GeréitesichtJ

=
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3. Telegramm stecken

Im Hardwarekatalog die Submodule aufklappen.
Das gewiinschte Telegramm auswahlen und in Steckplatz 1.2 stecken.

Hinweis:

Es muss ein Telegramm gesteckt sein, sonst sind keine zyklischen Prozessdaten verfugbar.
Das Encoder Modul sendet dann eine entsprechende Fehlermeldung.

OSP F-1P! Dezentrale Peripherie 00): P
|E.5 Topologiesicht ||Eg'h Netzsicht ||T]1‘ Geratesicht ‘ Optionen
g [anen B (EEH | = Gerateibersicht
~
[ Y2 |Bsugruppe Baugr._ |Steck. | E-Adr_ | | Katalog
E - AMPN 0 0 [<suchen>
o » PO 0 ox1 o Fileer
?s*Q ~ EOEncoderObjektV42_1 0 1 » [ Kopfmodul
| WModule Access Point 0 11 « [ submodule
| Etanfard-Telegramm 86, PZD24Y 12 [l Hibner-Telegramm 860, FZD2i4
— Il standard-Telegramm 81, FZD2/6
L Il standard-Telegramm 82, PZD2/7
- B L [l standard-Telegramm 83, PZD2/8
HUSNER I [l standard-Telegramm 84, PZD2/10
- I Fstandard-Telegramm 86, PZD2!
Il standard-Telegramm 87, PZD2/2
Il standard-Telegramm 89, PZD3/5

E/A Adressen festlegen

Die gewinschten Ein- und Ausgangsadressen in den entsprechenden Feldern eintragen (nur
notwendig, falls die automatisch vergebenen Adressen geandert werden sollen).

Projekt2 » PLC_1[CPU 15105PF-1 PN] » Dezentrale Peripherie » PROFINET 10-System (100): PN/IE_1 » AMPN

‘; Topologiesicht ”Egh Netzsicht |m1‘ Geratesicht L

P — T T

&

HUBNER

H Gerdteiibersicht
-~
|: w ... Baugruppe
E > AMPN
» PHHO

¥ EO Encoder-Objekt V4.2_1
Module Access Point

Baugr...
o

[v]
o

standard-Telegramm 86... 0

UO-EPN-2_Manual-de_R1

Steck... |E-Adresse A-Adres.. | Typ

o AMPNoo Encoder

ox1 ANPN

1 EQ Encoder-Objekt ..
11 Module Access Point

12 0.7 0.3 standard-Telegram...
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5. Name und IP-Adresse festlegen
Der Geratename kann direkt im Namensfeld ge&ndert werden. Der Standardname ist AMPN.
Die IP — Adresse kann im entsprechenden Feld (siehe Bild) geandert werden.

Projekt2 » PLC_1 [CPU 1510SP F-1 PN] » Dezentrale Peripherie » PROFINET 10-System (100): PN/IE_1 » AMPN45

|5'? Topologiesicht "EE'h Netzsicht |[|f Gel

d¢  [AnPuas [=] o) e __j @ Gerateiibersicht
t{ -.. |Baugruppe Baugr... |Steck... |E-Adresse |A-Adres... | Typ
E ~ AMPN45 0 o AMPNxo
b PHHO 0 0X1 ANMPH
¥ EO Encoder-Objekt V4.2_1 0 1 EO Encc
Medule Access Point 0 11 Medule .
_ Standard-Telegramm 86_.. O 12 0.7 0.3 Standar
L | B
| I
¥
= FigBnen
<[] 100% - —y— & <] i ]
|§,Eigenschaften ||"_i.'.|nfo y"ﬂ Diagnose
J Allgemein " |0-Variablen || Systemkonstanten " Texte ‘
= Allgemein T~

- - = | EthemetAdressen
kataloginformation

* PROFINET-Schnittstelle [X1] Schnittstelle vernetzt mit

Allgemein
Subnetz | PNIE_1

 Erweiterte Optionen |

Schnittstellen-Optionen

Medler.wredundanz |P-Protokoll

w EchtitvEinstellungen
10-Zyklus
Synchronisation

= Port1[X1FP1R]

E IP-Protokoll verwenden

() IP-Adresse im Projekt einstellen

Allgemein

IP-Adresse: | 192 168 .0 2

Portverschaltung
Port-Optionen
H¥iHEennung

= Port 2 [X1 F2 R]

Allgemein () Anpassen der IP-Adresse direkt am Gerat erlauben
Portverschaltuna
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6. Um die Anderungen zu lbertragen einen Rechts — Klick auf das Encoder — Modul ausfiihren.
Den Menlpunkt ,Geratenamen zuweisen® auswahlen.

Projekt2 » PLC_1[CPU 1510SP F-1 PN] » Dezentrale Peripherie » PROFINET 10-System (100): PN/IE_1 » AMPN45

|,..5' Topologiesicht HEE-,J Netzsicht |m'f Geritesicht

= Gerdtelibersicht

E ¢! .- |Baugruppe Baugr... | Steck... |E-Adresse |A-Adres... | Typ
v AMPN45 o o AMPMNxocEncoder .

b FHHO 0 0x1 ANMPN
~ EOEncoder-Objektv4z_1 0 1 EO Encoder-Objek
Module Access Point o 11 Module Access Poi
I
|

Pl T —

[

Standard-Telegramm 86_. 0 12 0.7 0.3 Standard-Telegrar

i W Ausschneiden Strg+X
= Kopieren Strg+C
Einfiigen StrgeV

Entf

; Gehe 2ur Topologiesicht

Zw] 100% gy Gehe aur Netmicht [T ]

Ubersetzen 3 ‘g Eigenschaften ”m % Diagnose

J Allgemein 10-Variablen Ladenin GE_m 4
& Online verbinden

Strg+K
 Allgemein

Kataloginformation

~ PROFINETSchnittstelle [X1]
Allgemein
Ethernet-Adressen

~ Erweiterte Optionen

Strg+D

Schnitstellen-Optionen
Medienredundanz [ Eigenschaften Alt+Eingabe
~ EchtzitEinstellungen [ Beschriftungsstreifen fir Module exportieren...

Den Namen zuweisen.

PROFINET-Geratename vergeben

Konfiguriertes PROFINET-Gerdt

Iy PROFINETGeritename: | 3mpn4s [~

Geratetyp: |AMPNxxxEncoderModu| |

Online-Zugang
Typ der PGIFCSchnittstelle: B prilE [-]

PGIPC-Schnittstelle: [l ASIX AXB5179 USE 3.0 to Gigabit Ethemet A... | =] )

sbj Geritefilter

[¥#] Mur Gerite gleichen Typs anzigen

D Nur falsch parametrierte Gerite anzeigen

D MNur Gerdte ohne Namen anzeigen

Erreichbare Teilnehmer im MNetaverk:

IP-Adresse MAC-Adresse Gerat FROFINET-Gerstename Status
192.168.0.5 00-30-11-41-35-AB  AMPN ampn I Geratename ist unterschiedlich
[ LED blinken
[<] [ [=]
Liste aktualisieren | | Name zuweisen |

Online-statusinformation:

o Suche abgeschlossen. 1 von 3 Gerdten wurden herausgefiltert.

[<] [T [2]
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7. Modulparameter anpassen
Die Baugruppenparameter konnen in der Geratesicht geandert werden.

‘; Topologiesicht @Natzsi(ht HET Geréatesicht |_

* ] J [C¥1 =] Gerateiibersicht
o 2 .. | Baugruppe Baugr... Steck.. |E-Adresse |A-Adres.. Typ Art...
& =l ~ AMPN4S 0 0 AMPMboocEncoder . AML.
& » PO ) 0x1 ANPN
~ EOEncoderObjektvd.2_1 0 1 EO Encoder-Objekt ..
= WModule Access Point 0 11 Module Access Point
K standard-Telegramm 86,... 0 12 0.7 0.3 standard-Telegram_..

HEENER

s [>][100% s v ® <] i ] [>

‘gEigenschaften ||:i.llnfo yllﬂDiagnose ‘

i

Allgemein " |0-Variablen " Systemkonstanten " Texte |
Allgemein M 8 "
Kataloginformation augruppenparameter

T ——— Encoder Parameter-Kontrolle (P65005)

HW-Kennung

Parameterdnitialisierungskontr
ollez | PRM (Parametrierung)

Parameter 65005
Schreibschutz | schreiben

[
FarameterSchreibschutz | schreiben [+]
[
[+

Reset-Kontrolle Schreibschutz | schreiben

Encoder Parameter

Drehrichtung: | Steigend im Uhrzzigersinn

Encoder Class 4 Funktionalitt: | freigeben

Preset beeinflusst XISTI: | sperren

Skalierungsfunktion: | sperren

Diagnose tber Alarmkanal: | freigeben

Kompatibilititsmodus V3.1: |sperren

Encodertyp: [Drehgeber

AufiBsung pro Umdrehung: | 8192

Gesamtsufiésung: | 268435456

Drehzhinormierung: | Upm B2

Drehzhireferenz (N2/N4 Uimin): | 2000.000000

Presetwert (P55000): |0

Hinweis:
Fur die Gesamtauflésung gelten folgende Bedingungen:
Gesamtauflosung < Auflésung pro Umdrehung x 2*°
Multiturnauflésung = 2"
Um die Skalierungsfunktion nutzen zu kénnen, muss die Class 4 Funktionalitat aktiviert sein.
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Nachbarschaftserkennung
Um einen einfachen Geratetausch zu erméglichen kann die Nachbarschaftserkennung in der
CPU aktiviert werden.

N |E'? Topologiesicht Hﬁg’h Netzsicht ||—|]'f Geritesicht
& EREAERCES = Gerateiibersicht
o ¥¢ .. Baugruppe Baugr.. |Steck.. E-Adresse A-A.
A B - PLC1 0 1
v v v wvwwow ~ PROFINETSchniustelle_1 0 11
Fort_1 0 11 P1
! S I I I I I Fort_2 [ 11 P2
Baugruppentrage... Fort_3 [ 11 P3
0 1x2
L [ 2
. [ 3
- 0 4
L [ 5
[ &
0 7
[ 8
[ ]
0 10
[ 1
[ 12
— 4
<] m 100% -] —¢— [<] i ]

|§Eigenschaﬂen H:i.‘.lnfu iJHﬂDiagnuse |

| A | 10-variab 5 stanten
« PROFINETSchnittstelle [X1] M

Allgemein

H Texte ‘

> Schnittstellen-Optionen

F-Parameter

Ethernet-Adreszen ["] Bei Kemmunikatiensiehlem Anwenderpregramm aufrufen

Uhrzitsynchronisation ™ Gerdtetausch ohne Wechselmedium erméglichen
Betriebsart -
["] Oberschreiben der Geratenamen aller zugeordneten I0-Devices erlauben
~ Enweiterte Optionen
Schnittstellen-Opticnen

Medienredundanz

[T]1EC V2.2 LLDP Modus verwenden

Sende Keep Alives fir
} EchtzitEinstellungen Verbindungen 30 <
» Fort[X1 F1R]
» Port[X1P2R]
» Port[X1 P3]

Zugrifiaufden Webserver

HVKennung

9. MRP Konfiguration
Fur die Konfiguration des MRP sind folgende Schritte notwendig:
1. Das Netzwerk auswahlen

|; Topologiesicht ||ﬁﬂ-h Netzsicht |[lf Geritesicht

[ & BH Qs

£ 2 Verbindungen | HIIVerbindung

AMPN45 | -

AMPNzoox Encql0-System hervorheben:

PLC 1 PLC_1.PROFINET I0-5ystem (100)

e Sync-Domain hervorheben:
Sync-Domain_1

PLC_1
CPU 15105P F-1...

.
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2. Die Syncdomain festlegen

P VEIDINOUNGEN DEArDEen . .
I Sync-Domain: Sync-Domain_1 L

PLC_1
CPU 15105P F-1... §

AMPN4S ] 1

AMPNxoox Encod...
FLC_1

------ Sync-Domain_1 s

|gEigen5chaften ”"_i.'.lnfo y"ﬂ Diagnose |

J Allgemein ” 10-Variablen || Systemkonstanten || Texte

Allgemein ;
» »  Teilnehmer

w Domain-Management
» Sync-Domains PROFINET I0-System
~ MRF-Domains

* mrpdomain-1 10-System
Teilnehmer 1 | PLC_1.PROFINETIO-System (100}
» mrpdomain-2
Ubersicht Taktsynchronisation

"
b Gerate
|10-Gerdtename MRP-Domain IMRP-Rolle Ringport 1 Ringport 2
1 | AMPN4S mrpdemain-1 Nicht Teilnehmer des Ri... Fort1 [X1 F1R] Port 2 [X1 F2 R]

2 [PLC_1.PROFINETSchnitts...| mrpdomain-1 [+ Nicht Teilnehmer de...[w] Port_1 [x1 P1R] [+ | Port.2 [x1P..|~|

3. Teilnehmer festlegen
Die PLC als Manager und das Encoder Modul als Client konfigurieren (siehe Bild).

‘; Topologiesicht ||§Eh Netzsicht  |[If GeréitesichtJ
SEEICE A ]

[ Sync-Domain: Sync-Domain_1

% Vernetzen 1§ WVerbindungen

PLC_1 AMPN45 | =
CFU 15105F F-1... AMPRxoc Encod... W
LCA i
------
<] [ 100% ] —§%— &
|§Eigen5chaften ||:i.‘.lnfo yHﬂ Diagnose ‘
Allgemein || I0-Variablen || Systemkonstanten H Texte .
Allgemein [l be

- > »  Teilnehmer
= Domain-Management

 Sync-Domains PROFINET 10-System
b sync-Domain_1

* MRP-Domains 10-Systern
~ mrpdomain-1 1 ‘PLC_I.FROF\NETIOJSyslem (100) ‘
Teilnehmer

~ mrpdomain-2
Teilnehmer

Ubersicht Tsktsynchronisation

Gerdte
10-Geratensme MRF-Domain MRF-Rolle Ringport 1 Ringpart 2
1 AMPN4S mrpdomain-1 Client Fort 1 [X1 P1R] Port2 [X1 P2 R]
2 | PLC_1.PROFINETSchnitts... mrpdomain-1  [=] Manager (Auto) [=] Port_1 [x1 P1 R [~ portzixirzr  [~]
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4. Ports verschalten
Die Partnerports in der Topologieansicht verschalten.

‘E Topologiesicht @ Netzsicht @1‘ Geratesicht

B = Topologieiibersicht
“| & portverschaltung | 813 OfflinelOnline-Vergleich &3 "
= ¢ Gerat i Port Steck... | PartnerSiation | Partner-Gerat
PLC_1 AMPNAS ~ ET200SPStation_1
CPU 15105P F-1... AMPNboo Encod... ~ L i
BLC Fi ~ PROFINETSchnittstelle_1 1X1
- Port_1 1X1P1 GSD-Geraet_1  AMPN45
| Port_2 1X1P2 GSDGeraet 1  AMPN4S
L Port_3 1x1P3
L B v GSDGeraer_l
- ~ AMPN45 0
A ~ FIHO oxi
Port 1 0X1P1 ET200SP-Statio... PLC_1
Port 2 0X1F2 ET200SP-Statio... PLC_1

10. IRT Konfiguration
Das Encoder Modul kann in einem IRT Netzwerk betrieben werden. Es kann sich aber nicht
synchronisieren.
In der Geréatesicht kann in den Echtzeiteinstellungen IRT aktiviert werden.

|‘:.5’ Topologiesicht uﬁgﬁ Netzsicht |m1‘ Gerédtesicht

Geratelibersicht

Pl — U AR

LI
mBk

| |Bauaruppe Baugr.. |Steck . E-Adresse |A-Adre_
~ AMPN4S 0 0
% b PIHO o 0xi
/ ¥ EO Encoder-Objekt v4.2_1 ] 1
Module Access Foint 0 11
standard-Telegramm 86,... 0 12 0.7 0.3

<[w] [>] [100% = —§— & ] I ] [

‘ﬁEigenschaften H:i.‘.lnfo y"ﬂ Diagnose ‘

J Allgemein || 10-Variablen ” Systemkonstanten || Texte |

* Allgernein

»  Echizeit-Einstellungen

Kataloginformation
~ PROFIMETSchnittstelle [X1]

> > |0-Zykus
Allgemein
Ethernet-Adressen Aktualisierungszeit
« Erweiterte Optionen

Schnittstellen-Optionen (® Automatisch [1.000 | ms

NMedienredundanz () Einstellbar [ [-] ms
« EchtzitEinstellungen L

Aktualisierung
10 Zyklus

Synchronisation
» Part1[X1P1R]
b Port2 [%1 F2R]

Ansprechiiberwachungszeit

Akzeptierte Aktualisierungs-

HWennung « zyklen ohne I0-Daten: |3 [+]
Identification & Maintenance [l
HWKennung i Ansprechiberwachungszeit: |3.000 | ms

> > Synchronisation

Sync-Domain: |5ync430mam71 DomainEinstellungen

RTklasse: O RT
(@) IRT

Synchronisationsrolle: | Sync-slave I~]
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11. Hardwarekonfiguration tbertragen
Die Konfiguration tbersetzen und in die Steuerung laden

3 |M| G = B F onlineverbinden & Online-verbindung rennen & [ [ % (1]

“:_5’ Topologiesicht ||5ﬂ-h Netzsicht ‘m‘f Geratesicht L

Online  Extras  Werkzeuge Fenster  Hilfe
X 9
Projekt2 » PL [CPU 1510SP PN]
¥l [ E (G A
o
>
&
(&@
o
1 2 3 &
Baugruppentrage... = s
| 100%

| Allgemein y" Querverweise

|| Ubersetzen

b

Pfad
~ PLC_1
v PLC
PLC_1
Safety
¥ Programmbausteine
F_SYSINFO (UDT}

RTG15ysInfo (DB30000)
FB1_C (FB32768)

DB1_C (DB30002)
RTG1SysInfo (DB30000)

FOB_RTG1 (0B123)

0000000000000~ "

56

F_Systeminfo_DB (DB30...

FB32770_IDB_C (DB300...

FE32772_IDE_C (DB300._
FB32769_IDB_C (DB300...
SPLIT_FOB_1_1 (FC327...
FB32771_IDB_C (DB300...

F Systeminfo DB (DB30..

@E Alle Meldungen anzsigen

Ubersetzen beendet (Fehler: 0; Warnungen: 1)

Beschreibung

PLC_1 enthilt keine konfigurierte Schi|
Sicherheitsprogramm 'Safety Adminis

DerTyp wurde an die neue Umgebung
Baustein wurde erfolgreich tibersetz.
Baustein wurde erfolgreich ubersetz.
Baustein wurde erfolgreich iibersetzt.

= Geratelibersicht
fa T _

Erweitertes [aden
k,

Konfigurierte Zugriffs knoten von "FLC_1"

Geratetyp
CPU 15105 F-1 PN 1X1

Gerat
PLC_1

Typ der FGIFC-Schnittstelle:
PGIPCSchnittstelle:

Verbindung mit Schnittstelle/Subnetz

Kompatible Teilnehmer im Zielsubnetz

Gerst Gerstetyp Typ
plc_1 57-1500 PHIE
— - FNIE

[ LED blinken

Online-Statusinformation:

€ Suche beender: 1 kompstible Teilnehmer von 2 erreichbaren Teilnehmern gefunden.

r* Geriteinformationen werden eingehelt...
€3 Scan und Informatiensabfrage abgeschlossen. 1 Froblem gefunden.
[ Nur Fehlermeldungen anzigen

steckpl...

Optionen
- v | Katalog '

Typ Adresse Subnetz

PNIIE 192.168.0.1 PHIE_1
|®_prune [+] L1
R 51 AX88179 USB 3.0 to Gigabit Ethernet A | v €
| Direke an Steckplatz'1 X1° [~ ®
\ [-]©

[ Alle kempatiblen Teilnchmer anzigen

Adresse Zielgerst
192.1680.1 -

Zugrifisadresse =

Baustein wurde erfolgreich iibersetz.
Baustein wurde erfolgreich libersetz.
Baustein wurde erfolgreich tibersetz.
8sustein wurde erfolgreich ibersetz.
Baustein wurde erfolgreich iibersetzt.
Baustein wurde erfolgreich iibersetz.
Baustein wurde erfolgreich tibersetz.
Baustein wurde erfolgreich tibersetz.

Baustein wurde erfolareich ibersetzt.

13.52.31
13:52:51
13:52:51
13:52:51
1352:51
13:52:52
13:52:52
13:52:52
13:52:52

WYY WYY
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7 Transport, Verpackung und Lagerung
7.1  Sicherheitshinweise fur den Transport

VORSICHT!
I Sachschaden durch unsachgemafen Transport!

. Diese Symbole und Hinweise auf der Verpackung sind zu beachten:
Nicht werfen, Bruchgefahr, vor Nasse schiitzen

7.2 Wareneingangskontrolle

Die Lieferung ist bei Erhalt unverzuglich auf Vollstandigkeit und eventuelle Transportschéden zu
Uberprifen.

Sollten Transportschaden vorhanden sein, ist der Transporteur direkt bei der Anlieferung zu infor-
mieren (Fotos zum Beweis erstellen).

7.3 Verpackung (Entsorgung)

Die Verpackung wird nicht zurickgenommen und ist nach den jeweils glltigen gesetzlichen Best-
immungen sowie drtlichen Vorschriften zu entsorgen.

7.4  Lagerung der Packstuicke (Gerate)
2 ‘| \Vor Nasse schiitzen!
' Packstucke vor Nasse schiitzen, trocken und staubfrei lagern.

Bei langerer Lagerzeit (> 6 Monate) empfehlen wir, die Gerate in Schutzverpackung (mit Tro-
ckenmittel) einzupacken.

7.5 Ruckgabe von Geraten (Reparatur/Kulanz/Garantie)

Serviceanfragen (Reparatur/Kulanz/Garantie) kénnen direkt Giber folgendes Online-Formular aus-
geldst werden:

https://www.huebner-giessen.com/service-support/service/

Dort finden Sie auch Kontaktdaten zu unserem Service, sowie Fragen und Antworten zur Abwick-
lung.

Geréate, die mit radioaktiver Strahlung oder radioaktiven Stoffen in Berihrung gekommen sind,
werden nicht zurickgenommen.

Gerate die mit maglicherweise gesundheitsschadlichen chemischen oder biologischen Substan-
zen in Beriihrung gekommen sind, missen vor der Riicksendung dekontaminiert werden.

Eine Unbedenklichkeitsbescheinigung ist beizufligen.

7.6 Entsorgung

Der Hersteller ist nicht zur Rlicknahme verpflichtet.

Das Modul ist als Elektronik-Sonderabfall zu behandeln und entsprechend der landerspezifischen
Gesetze zu entsorgen.

Die drtlichen Kommunalbehdrden oder spezielle Entsorgungs-Fachbetriebe geben Auskunft zur
umweltgerechten Entsorgung.
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Dokumente

8.1 MalRzeichnung

116

110

100

25
Port 1
RJ45 Buchse
RJA45 jack~._
B ~
Port 2 B
RJ45 Buchse S
RJ45 jack~__ ¢
~ ~
N ~
e .
Tra%schlenenmonlage passend fir Hutschiene S M o s
EN 50022 mit 35 mm Hohe ~ T
Rail mounting suitable for top hat rail
EN 50022 with 35 mm height ~
.
.ok oy
[
UO-EPN-2
Anderungen vorbehalten
modifications reserved
MaBe | Vetean
P in mm
uoL !_J Dimensions| " 1 di o
inmm g
Doun Narse
Beard. |20.04.2021 | M. Stanzel
G

30042021 | T Hindt
Froiog |30.042021 |

Funktionsmodul EPN-2

T Hindt
‘elekironisch freigegeben | V5

Soch

“HM 21 M 116472

Ersatz fur / replacemet for-

B
7
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