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Der Absolutwertgeber AMP ist ein Gerat mit Profibus® — Schnittstelle. Er zeichnet sich, wie unsere seit
Jahren bewdahrten, optischen inkrementalen Drehimpulsgeber, durch eine mechanisch und elektrisch
robuste Bauweise aus, geeignet fiir den Einsatz unter extremen und problematischen Einsatzbedin-
gungen.

Besondere Merkmale:

- Walzwerktauglich

- Hohe mechanische Festigkeit gegen Stof3 und Vibrationen

- Hohe Schutzart IP 66 / IP 67

- Mechanisch austauschbar mit optischem inkrementalem Drehimpulsgeber Typ: FG 4

- Programmierbar
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1 Allgemeines

1.1 Informationen zur Betriebs- und Montageanleitung

Diese Betriebs- und Montageanleitung gibt wichtige Hinweise zum Umgang mit dem Gerat. Sie ist vor
Beginn aller Arbeiten sorgfaltig durchzulesen und zu beachten.

Darilber hinaus sind die fur den Einsatzbereich des Gerates geltenden 6rtlichen Unfallverhiitungsvor-
schriften und allgemeinen Sicherheitsbestimmungen einzuhalten.

1.2 Lieferumfang
Absolutwertgeber AMP, Betriebs- und Montageanleitung.

1.3 Symbolerklarung

Warnhinweise sind in dieser Betriebs- und Montageanleitung durch Symbole gekennzeichnet. Die
Hinweise werden durch Signalworte eingeleitet, die das Ausmal der Gefahrdung zum Ausdruck brin-
gen. Die Hinweise unbedingt einhalten und umsichtig handeln, um Unféalle, Personen- und Sachscha-
den zu vermeiden.

WARNUNG!
Weist auf eine mdéglicherweise gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schwe-
ren Verletzungen filhren kann, wenn sie nicht gemieden wird.

VORSICHT!
Weist auf eine mdglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu geringfligigen oder
leichten Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht gemieden wird.

VORSICHT!
Weist auf eine mdglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu Sachschaden fuhren
kann, wenn sie nicht gemieden wird.

HINWEIS!
Hebt nutzliche Tipps und Empfehlungen sowie Informationen fiir einen effizienten und
stérungsfreien Betrieb hervor.

HINWEIS!

Die Verwendung eines Hammers oder ahnlichen Werkzeugs bei der
Montage/Demontage ist wegen der Gefahr von Kugellager- und Kupplungsschaden
nicht zulassig!

GEFAHR!

Lebensgefahr durch elektrischen Strom!

Kennzeichnet lebensgeféhrliche Situationen durch elektrischen Strom. Bei Nichtbe-
achtung der Sicherheitshinweise besteht die Gefahr schwerer Verletzungen oder des
Todes. Die auszufuhrenden Arbeiten dirfen nur von einer Elektrofachkraft ausgefuhrt
werden.

9 @ﬁ@.-bb
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1.4 Haftungsbeschrankung

Alle Angaben und Hinweise in dieser Betriebs- und Montageanleitung wurden unter Beriicksichtigung
der geltenden Normen und Vorschriften sowie unserer langjahrigen Erkenntnisse und Erfahrungen
zusammengestellt. Der Hersteller Gbernimmt keine Haftung fur Schaden aufgrund von:

A Nichtbeachtung der Betriebs- und Montageanleitung
A Nichtbestimmungsgemafe Verwendung

A Einsatz von nicht ausgebildetem Personal
A Offnen des Gerates oder Umbauten daran

Im Ubrigen gelten die im Liefervertrag vereinbarten Verpflichtungen sowie die Lieferbedingungen des
Herstellers.

1.5 Urheberschutz

HINWEIS!

Die inhaltlichen Angaben, Texte, Zeichnungen, Bilder und sonstige Darstellungen sind
O urheberrechtlich geschiitzt und unterliegen den gewerblichen Schutzrechten. Verviel-
l faltigungen in jeglicher Art und Form, die nicht im Zusammenhang mit dem Einsatz

des Gerates stehen, sind ohne schriftliche Erklarung des Herstellers nicht gestattet.
Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz.

1.6 Garantiebestimmungen
Die Garantiebestimmungen sind den allgemeinen Lieferbedingungen des Herstellers zu entnehmen.

1.7 Kundendienst

Fir technische Auskinfte stehen Ihnen Ansprechpartner per Telefon, Fax oder E-Mail zur Verfugung.
Siehe Herstelleradresse auf Seite 2.

2 Sicherheit

Dieser Abschnitt gibt einen Uberblick tiber alle wichtigen Sicherheitsaspekte zum
Schutz des Personals und fur einen sicheren und stérungsfreien Betrieb des Gerates.
Bei Nichtbeachtung kdnnen erhebliche Gefahren entstehen.

2.1 Verantwortung des Betreibers

Das Gerat wird im gewerblichen Bereich eingesetzt. Der Betreiber des Gerates unterliegt daher den
gesetzlichen Pflichten zur Arbeitssicherheit sowie den fir den Einsatzbereich des Gerates gultigen
Sicherheits-, Unfallverhiitungs- und Umweltvorschriften.

2.2 Bestimmungsgemalie Verwendung

Das Gerat ist ausschlie3lich fur den hier beschriebenen bestimmungsgemalien Verwendungszweck
konzipiert und konstruiert. Der Absolutwertgeber AMP dient der Erfassung von Drehbewegungen, z.B.
von elektrischen und mechanischen Antrieben und Wellen. Anspriche jeglicher Art wegen Schaden
aus nicht bestimmungsgemaRer Verwendung sind ausgeschlossen und es haftet allein der Betreiber.
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2.3 Nicht bestimmungsgemalle Verwendung
e Das Gerat darf nicht in explosionsgeféahrdeten Bereichen eingesetzt werden.

o Auf das Gerat darf aul3er seinem Eigengewicht und der wahrend des Betriebs unvermeidlich
auftretenden Schwingungen und Stdl3e keine weitere mechanische Belastung ausgetibt
werden.

Beispiele fiir unzulassige mechanische Belastungen (unvollstandige Auflistung):

Befestigung von Transport- oder Hebemitteln am Gerét, z.B. Lasthaken zum Anheben
eines Motors.

Befestigung von Verpackungsteilen am Gerat, z.B. Spanngurte, Abdeckplanen, etc.

Verwendung des Gerats als Stufe, z.B. zum Hinaufsteigen einer Person auf einen Mo-
tor.

e Der Einsatz des Gerates Giber 3000 m . NN.

2.4 Personliche Schutzausrustung

Bei Arbeiten wie Montage, Demontage oder Inbetriebnahme ist das Tragen von personlicher Schutz-
ausriistung wie z.B. Sicherheitsschuhen und Arbeitsschutzkleidung erforderlich, um Gesundheitsge-
fahren zu minimieren. Es gelten die vom Betreiber festgelegten und die ortlich geltenden Vorschriften.

2.5 Personal
Montage, Demontage und Inbetriebnahme durfen nur von Fachpersonal durchgefiihrt werden.

2.6 Besondere Gefahren

Im folgenden Abschnitt sind Restrisiken benannt, die aufgrund einer Risikobeurteilung ermittelt wur-
den.

2.6.1 Elektrischer Strom

GEFAHR!

Lebensgefahr durch elektrischen Strom!

Bei Beriihrung mit spannungsfihrenden Teilen besteht unmittelbare Lebensgefahr.
Beschadigung der Isolation oder einzelner Bauteile kann lebensgeféhrlich sein.
Deshalb: Bei Beschadigung der Isolation, Spannungsversorgung sofort abschalten
und Reparatur veranlassen. Bei allen Arbeiten an der elektrischen Anlage diese span-
nungslos schalten und Spannungsfreiheit priifen. Feuchtigkeit von spannungsfiihren-
den Teilen fernhalten. Dies kann sonst zum Kurzschluss fuhren.

2.6.2 Rotierende Wellen / HeiRe Oberflachen

WARNUNG!

Verletzungsgefahr durch rotierende Wellen!

Das Beriihren von rotierenden Wellen kann schwere Verletzungen verursachen.
Deshalb: Wahrend des Betriebs nicht in sich bewegende Bauteile / Wellen eingreifen
oder an drehenden Wellen hantieren. Abdeckungen wahrend des Betriebs nicht 6ff-
nen. Vor dem Offnen von Abdeckungen sicherstellen, dass sich keine Teile mehr be-
wegen. Der Geber kann sich bei langerem Betrieb stark erwarmen. Bei Beriihrung be-
steht Verbrennungsgefahr!
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2.6.3 Sichern gegen Wiedereinschalten

GEFAHR!

Lebensgefahr durch unbefugtes Wiedereinschalten!

Bei Arbeiten z.B. zur Stoérungsbeseitigung besteht die Gefahr, dass die Energiever-

sorgung unbefugt eingeschaltet wird. Dadurch besteht Lebensgefahr fir Personen im
Gefahrenbereich.

Deshalb: Vor Beginn der Arbeiten alle Energieversorgungen abschalten und gegen
Wiedereinschalten sichern.
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3 Technische Daten

3.1 Typenschild

— O HANNES  e—

HUBNER

Slemierss ! Garciny

Absolute - Encoder
AMP 4 K-1212

S/N 123456 ¥ 2010
Si12 Mi12 bif| Profibus®

Versorgungsspy.
Fower stpply 12-36VDC

IP 66 /1P 67

Das Typenschild befindet sich auRen am Gehause und enthalt folgende Angaben:

Hersteller, Anschrift

Typ, Baujahr

CE-Kennzeichnung

Seriennummer (S/N)

Auflédsung singleturn 12 bit / multiturn 12 bit
Versorgungsspannung

Schutzart (IP 66 / IP 67)

> v D D D D

3.2 Typenschliussel

AM

Absolutwertgeber
Multiturn mit Profibus® Schnittstelle

Baureihe I

5
E5N
A
N
N

Anschlusstechnik

K:Klemmkasten I

Auflésung

12 bit Singleturn |
12 bit Multiturn |
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3.3 Elektrische und mechanische Daten

Auflésung Wert
Singleturn max. 12 bit (4096 Schritte pro Umdrehung)
Multiturn max. 12 bit (4096 Umdrehungen)

Anschlusswerte

Versorgungspannung 12V ...+30V DC
Versorgungsstrom 140 mA (+ 24 V)
Datenschnittstelle RS485 von der Geberelektronik isoliert
(12-6-3-1,5) Mbaud
Baudrate
(500-187,5-93,75-19,2-9,6) kbaud
Gerateadresse einstellbar 0 - 99

Busabschlusswiderstande zuschaltbar
Codierung binar
Schrittfrequenz max. 100 kHz

Programmierbare Funktionen

Multiturn oder Singleturn

CLASS 1 Modus Zahlrichtung
CLASS 2 Modus Zahlrichtung
Auflésung/Umdrehung
Gesamtauflésung
Skalierung
Modus 2.1 CLASS 2 Modus mit zuséatzlicher Endschaltfunktion
Modus 2.2 CLASS 2 Modus mit zuséatzlicher Endschaltfunktion

und Geschwindigkeitsangabe
Geratetemperaturbereich 0°C bis +70°C

Sondertemperaturbereich -25°C bis + 85°C bzw. -40°C bis +85°C
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Schutzart nach
DIN EN 60529

IP66/IP 67

IP66/IP 67
Schwingungsfestigkeit
Schockfestigkeit

Max. Belastung der

Absolutwertgeberwelle

Wellenabmessung

Gewichte

Absolutwertgeber AMP

Dichtung Mech. zulassige Drehzahl
mit Radialwellendichtung 3000 min *
mit Axialwellendichtung 3000 min *

DIN EN 60068-2-6 / IEC 68-2-6 (10 ... 2000 Hz) | 20 g (=200 m/s?)
DIN EN 60068-2-27 / IEC 68-2-27 (6 ms) 100 g (=1000 m/s?)

Fa, max. (aX|aI) =100 N
Fr, max. (radial) =120 N

11j6 x 30 mm
14j6 x 30 mm (optional)

ca.3,5kg—-4k
Typ K je nach Ausfiihrung 9 g
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4 Transport, Verpackung und Lagerung

4.1 Sicherheitshinweise fur den Transport

VORSICHT!

Sachschaden durch unsachgemafen Transport!

Diese Symbole und Hinweise auf der Verpackung sind zu beachten:
A Nicht werfen, Bruchgefahr

A Vor Nasse schiitzen

A Vor Hitze uiber 40°C und direkter Sonneneinstrahlung schiitzen

© =)

4.2 Wareneingangskontrolle

Die Lieferung ist bei Erhalt unverzuglich auf Vollstandigkeit und eventuelle Transportschadden zu
Uberprifen.

Sollten Transportschaden vorhanden sein, ist der Transporteur direkt bei der Anlieferung zu
informieren. (Fotos zum Beweis erstellen).

4.3 Verpackung (Entsorgung)
Die Verpackung wird nicht zurlickgenommen und ist nach den jeweils glltigen gesetzlichen

Bestimmungen sowie ortlichen Vorschriften zu entsorgen.

4.4 Lagerung der Packstlucke (Gerate)

) Vor Nasse schiitzen
Packstiicke vor Nasse schiitzen, trocken und staubfrei lagern.

e
//| \~ Vor Hitze schiitzen
/.\ Packstiicke vor Hitze tiber 40° C und direkter Sonneneinstrahlung schiitzen.

Bei langerer Lagerzeit (> 6 Monate) empfehlen wir, die Geréte in Schutzverpackung (mit
Trockenmittel) einzupacken.

O HINWEIS!
1 Drehen Sie die Welle des Gerétes alle 6 Monate, um einer méglichen Verfestigung
des Lagerfetts vorzubeugen.
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5 Installation und Inbetriebnahme

5.1 Benutzerhandbuch

Das Gerét ist als Multiturn- oder Singleturn — Absolutwertgeber einsetzbar. Es kann in den -Profilen
CLASS 1 (Hubner 1.0) mit der Parametrierung der Zahlrichtung und CLASS 2 (Hibner 2.0) mit den
zusatzlichen Einstellung von Auflésung / Umdrehung sowie der Gesamtaufldsung konfiguriert werden.

Dariliber hinaus stehen noch die Profile Hiibner 2.1 und Hibner 2.2 zur Verfligung. Diese ermdglichen
zusatzlich noch folgende Funktionen:

- Erweiterte Skalierfunktion

- Einstellung von Zé&hlrichtung, Preset und automatischer Skalierung ( Teach In )
wahrend des Online- Betriebs im Inbetriebnahmemodus.

- Endschalterfunktion

- Geschwindigkeitsausgabe

Diese Funktionen verlagern einen Teil der Rechenleistung vom Profibus® — Master in den Absolut-
wertgeber und entlasten auf diese Weise das Gesamtsystem. Werden diese zuséatzlichen Funktionen
jedoch nicht bendtigt, ist es aus Griinden der einfacheren Parametrierung sinnvoll, die Profile der
CLASS 1 oder CLASS2 zu benutzen.

5.2 Profibusprofile des Gebers

Der Absolutwertgeber AMP1212 ist ein Multiturngeber, der fiir den Betrieb am Profibus® ausgelegt
wurde. Er kann sowohl als Multiturn-, sowie als Singleturngeber in den folgenden Profilen konfiguriert
und parametriert werden:

Geberprofile Parametriermoglichkeiten
HUBNER 1.0 Single / Multiturn Zahlrichtung
(CLASS 1)
HUBNER 2.0 Single / Multiturn Zahlrichtung
(CLASS 2) Ein/Ausschalten der HUBNER 2.0 Funktionalitat

Ein/Ausschalten der Skalierungsfunktion
Auflésung / Umdrehung
Gesamtauflosung

HUBNER 2.1 Single / Multiturn Wie HUBNER 2.0, zusétzlich:
Gewiinschte Mel3schritte
Gewunschte Auflésung pro
- Umdrehung
- Maximale Gesamtauflosung
- Physikalische Mefschritte
Ein/Ausschalten des Inbetriebnahmemodus
Presetwert setzen und Zahlrichtung andern im Onlinebetrieb
Getriebefaktor ermitteln (skalieren)
Ein/Ausschalten unterer Endschalter
Unterer Endschalter (Position)
Ein/Ausschalten oberer Endschalter
Oberer Endschalter (Position)

HUBNER 2:2 Single / Multiturn Wie HUBNER 2.1, zusétzlich Geschwindigkeitsausgabe
ANMERKUNG:

Der Betrieb des Gebers in HUBNER 1.0, HUBNER 2.0, HUBNER 2.1 und HUBNER 2.2 ist unabhéan-
gig davon, ob ein Master CLASS 1 oder CLASS 2 gewabhlt wurde.
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53 Einbinden des Gebers in den Profibus

Nach Montage und Erstellen des elektrischen Anschlusses wird der Geber in das Profibussystem
eingebunden. Dies soll hier beispielhaft mit der Installationssoftware COM PROFIBUS V 5.0 und dem
PROFIBUS-DP Master IM308C dargestellt werden.

Zuerst werden die herstellerspezifischen Bitmapdateien (.bmp, .dib) in das Verzeichnis BITMAPS und
die GSG -Datei in das Verzeichnis GSD der COM PROFIBUS — Software kopiert. Danach ist die In-
stallationssoftware COM PROFIBUS zu starten. Durch Menii DATEI ist mit MenUpunkt NEU eine neue
Konfigurationsdatei zu erstellen, oder mit Menupunkt OFFNEN eine solche aufzurufen. AnschlieRend
erfolgt das Einlesen der GSG-Datei im Menipunkt GSD-DATEIEN EINLESEN.

In der Auswahlliste wird nun unter DP - Master der Typ IM308C und unter DP — Slave / Encoder der
HUBNER Encoder AMP1212 ausgesucht und per Doppelklick im rechten Fenster in die Busgrafik
eingebunden.

=~ COM PROFIBUS - [COMPro3] S |
T= Datei Bearbsiten Ansicht Projeklisien Service Dokumentation Extras TR

D= ees ==

Im
T
3

|»

y

BB Rl

(- Ben]' DP-Master .
(L1 505-CPS434.DP
(L AS¥BETM

3 CPEH2[82)

(031 CPSE13/CP 5614

3 cPedat /

(1 Default Master

£ IM 3080 s ﬂ;l[]

- [T 51180 7 CPU 9414 (BESS 308-3UC11) "

551150 # CPU 941B [BES5 308-3UCT1) Huebner Encoder

S5115L / CPU 9434 [BESS 308-3UC11) ‘

51151 / CPLI 9438 (BES5 308-3UC11)
[ |

51150 / CPLI 9444 (BES5 308-3UC11)
S5115L / CPU 9448 [BESS 308-3UCT1)
S5115L / CPLU 945 (BES5 308-3UC11) 1
$5116U/H / CPU 9424 [BESS 308-3UC11)
5-115U/H / CPU 9428 [6ESS 308-3UCT1) F5415U JCPU @A
51350 / CPU 922 [FES5 308-3UCT1)
$5135L / CPU 528 (BES5 308-3UC11)

S5155U/H / CPU 946/947 (BESS 302-3UCT1) \
55-1551/H / CPU 948 [BESS 308-3UC11) Master
SINUMERIK B40C (EESS 308-3UCT1)

HoC IM180 Master
e (L2 IM180W3 Master
Flo (L] 55-950 DP / Master

F (22 SIMADYN D 5552
- B DP-Slave
e (231 Aligemein
(C21 Antiicbe
= [_ Encoder ..
| = s
- FRABA Encoder [Mw/TE8x-xesx]
+oo M Huebner Encoder [8MP 1212]
" e SIMODRIVE sensor [EFX2001-54Pres)
[ [0 Gateways |
el (3 HMl =

=] | o

= en
Driicken Sie F1. um Hilfe 2u erhalten. | OFFLINE

Uber das Menlii PROJEKTIEREN / DP SLAVE PROJEKTIEREN oder durch Klicken mit der rechten
Maustaste auf das Gebersymbol und EIGENSCHAFTEN gelangt man in das Fenster
SLAVEEIGENSCHAFTEN. Hier ist die Busadresse des Gebers ubereinstimmend mit der im Geber-
klemmkasten an den Vorwahlschaltern eingestellten einzutragen. Danach ist mit dem Menlpunkt
KONFIGURIEREN fortzufahren.




—— O HANNE S "—

HUBNER Absolutwertgeber AMP

ideas and solutions

5.4 Konfigurieren des Gebers

[iI§ Slaveeigenschaften B
Ok I
FROFIBUS -Adiesse; |5
Abbrechen
Stationsbezeichnung: IDP'5|3V3<2>
Stationstyp: |H uebner Encader 4'&“[3
Bestellhummer: lﬁMF’ 121z
6] °5 Konfigurieren: Huebner Encoder #5 <DP-Slave<2>>
=) Kennung Modul Kommentar E-Adresse A-Adresse |+ | ‘ ok I
— 1 2 Huebner 2.0 Muttiturn Amarendung POOO POOO Abbrechen
e ) |
e Hire |
4 = -
F = ES Modulauzwahl fur Position 2 E3 I_
il B Modul.. |
— |7 Huebter 1.0 Singleturn {Ubemehmen i |
] Huebrer 1.0 Multiturn = || B |
g Huebiier 2.0 Singleturn Schlieszen | | | Lschen |
10 Huebrer 2.0 Multiburn | |
11 Huebrer 2.1 Singleturn Hilfe | | SulusdiEss: |
12 Huebrer 2.1 Multiburn | v
13 Huebrer 2.2 Singleturm = TERaum.. |
14 Huebter 2.2 Multiturn |
= :_
16
i -l

Nun ist das Profil zu wahlen, in welcher der Geber arbeiten soll. AnschlieRend werden die Ein — und
Ausgangsadressen zugeordnet und die Parametrierung vorgenommen. Diese Funktion ist im Fenster
KONFIGURIEREN mit der Taste PARAMETER aufrufbar und bietet eine Mdglichkeit, die Parameter
auf eine leichte und Ubersichtliche Art einzustellen. Parametrierungen tUber andere Fenster missen
dagegen in hexadezimaler Form vorgenommen werden und setzen eine genaue Kenntnis Uber die
Bedeutung der einzelnen Bits und Bytes voraus.

5.5 Parametrieren des Gebers

S Parametrieren: Huebner Encoder #5 <DP-Slave<2>>
Parametername Wert ﬂ | (]4 I
1.0 Lahlrichtung Steigend im Uhrzeigersinn (00
Abbrech
11 |Kiasse 2 Funktionalitat Eingeschaltet 4|'e° =
1.3 Skalierungsfunktion Eingeschaltet Hilfe |
4 Aufldsung pro Umdrehung 4096
B Gesamtaufldsung Chigh) 256
8 Gesamtauflsung (o) i AsrEtl |
Hes...
Lozschen |
hd|

Das Fenster PARAMETRIEREN zeigt in diesem Beispiel die Einstellmdglichkeiten fir einen als
HUBNER 2.0 konfigurierten Absolutwertgebers.

Anmerkung:

Wird die Klasse 2 Funktionalitat ausgeschaltet, so arbeitet der Geber im Modus HUBNER 1.0. Es
kann dann lediglich die Z&ahlrichtung geé&ndert werden.

Die Auflésung pro Umdrehung kann jeden Wert zwischen 1 und 4096 erhalten und bestimmt somit die
Schrittlange.

Die Gesamtauflosung gibt an, tber wieviel Umdrehungen sich der MeRweg des Gebers mit der ge-
wahlten Auflésung pro Umdrehung erstreckt, bis wieder die Position Null ausgelesen wird.




—— O HANNE S "—

HUBNER Absolutwertgeber AMP

ideas and solutions

i Gesamtauflésung = Auflésung pro Umdrehung x Anzahl Umdrehungen

Die Anzahl Umdrehungen muss gleich 2", sein mit Werten fiir n von 0 bis 12

Wird dies nicht beachtet, erkennt der Geber einen Parametrierfehler. Dies in der Klemmkastenhaube
angezeigt. Die rote Leuchtdiode leuchtet konstant, wahrend die griine blinkt.

Um die Parametrierung AUFLOSUNG PRO UMDREHUNG zu aktivieren, missen die
Klasse 2 Funktionalitéat und die Skalierfunktion eingeschaltet sein. Der Preset ist dann
[ ) im Normalbetrieb neu zu setzen, da er sich auf die skalierten Werte bezieht.

' ANMERKUNG:

5.6 Parametrieren im Hex -Code

Octet 9

rzn: Huebner Encoder #5 <DP-Slave<2>> |

15 Hex-Parametrie

ﬂ123456?89ﬂ|DK|
o (oo o |oo (oo [10 |00 |01 |00 |00 oo .
10 |00 |00 |00 |00 |00 |00 |00 |00 —l
20 Hilfe |
30

40

50

£0

m LI

Die Parametrierung kann auch im Fenster HEX — PARAMETRIEREN durchgefiihrt werden. Sie ist
allerdings mihsam und setzt genaue Kenntnis von den Funktionen der einzelnen Bits und Bytes vo-
raus.

5.7 Betrieb des Gebers in den Profilen Hibner 2.1 und Hubner 2.2

Diese beiden Profile weisen gegeniber den Standardprofilen einige zusatzliche Funktionen auf, deren
Parametrierung unter COM Profibus® hier erklart werden soll.

Voraussetzung fir den Betrieb der zusatzlichen Funktionen ist der eingeschaltete Zustand der
SKALIERFUNKTION.

Parametername Wert ﬂ ‘ Ok I
1.0 Zahlrichtung ‘Steigend im Uhrzeigersinn (07
13 Skalierungstunktion Eingeschaltet MI
2 Gewinschte MeRschritte (high) 0 Hilfe:
4 Gesvinschte Medschritte (low) 5 =
1 Gesamtaufldzung (high) 256
g Gesamtauflisung (low) 1] Avzwahl... |
18.0  Gewinschte Aufldsung pro Physikalische Meschrite Hex
182 | Inbetriebnahmemodus Ausgeschaltet =
183  Hirzere Disgnose (16 bytes) Mein Lioschen
185 Unterer Endschafter Ausgeschaltet =
188  Oberer Endschalter Ausgeschaltet
19 Uriterer Encischafter (high) 0
21 |Unterer Endschalter (low) 0
23 Oberer Endschatter (high) 0
25 Cherer Endschatter (low) 32767
27 Physikalische Mef3schritte (high) 0
29 Physikalische Meschritte (low) 2000
34 Geschwindigketsausgabe Schritte 000 ms
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58 Gewdnschte Aufl dsung prol
Gegeniiber dem Profil HUBNER 2.0 (CLASS 2) stehen hier drei verschiedene Moglichkeiten der Ska-

lierung zur Verfiigung:
Gewunschte Auflésung pro Umdrehung
maximaler Gesamtauflésung

physikalischer Mef3schritte

5.8.1 Gewilnschte Auflosung pro Umdrehung

Hierbei ist es mdglich, die Anzahl der Schritte, welche der Geber bei einer Umdrehung ausgeben soll,
festzulegen.

Weiterhin wird die LaAnge des gesamt mdglichen MelRweges und damit die Anzahl der Umdrehungen
in den Feldern fur die Gesamtauflosung bestimmit.

Beispiel:

Gewilnscht sind 8 Schritte / Umdrehung. Der gesamte Mel3bereich soll bei 8 Umdrehungen beendet
sein bzw. wieder von Anfang beginnen. Dafiir sind

8x8=064

Schritte erforderlich. In GEWUNSCHTE MESSCHRITTE sind dann 8 Schritte und in GESAMTAUF-
LOSUNG 64 Schritte einzutragen.

ACHTUNG
' Die Anzahl der Umdrehungen muss einen Wert von 2" mit (n = 1 ..12) haben.
Bei Nichtbeachten tritt eine Mehrdeutigkeit der ausgegebenen Positionswerte auf, da
) der Ubergang von der maximalen Geberposition auf den Positionswert 0 dann immer
an unterschiedlichen Geberstellungen erfolgt.

5.8.2 Gewinschte Auflésung pro maximaler Gesamtauflosung

Bei dieser Art von Skalierung wird der maximal mogliche MeRRbereich des Gebers in eine definierte
Anzahl von Schritten unterteilt. Diese Zahl ist in den Feldern fir GEWUNSCHTE MESSCHRITTE
einzutragen.

Beispiel:
Der gesamte MeRbereich des Gebers soll in 16384 Schritte unterteilt werden.

16384:4096 = 4 Schritte pro Umdrehung

Die Anzahl der gewlinschten Mel3schritte muss kleiner als die maximale Gesamtaufldsung sein.
Diese Art der Skalierung wird auch im Inbetriebnahmemodus bei der automatischen Skalierung

(Teach In) benutzt.
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5.8.3 Gewilinschte Aufldsung pro physikalischer Me3schritte

Diese Einstellung bezieht sich immer auf die Teilung der Codescheibe mit 4096 Mef3schritten. In die Eingabefel-
der GEWUNSCHTE MERSCHRITTE ist die Anzahl einzutragen, welche angibt, in wieviel Teile der unter PHYSI-
KALISCHE MERSCHRITTE eingetragene Wert unterteilt wird.

Beispiel:

Physikalische MeR3schritte =2048, gewilinschte Mel3schritte = 64.
2048 : 64 =32

Damit ist ein gewiinschter Mef3schritt 32 physikalische MeRschritte lang.

ACHTUNG!

Dieser Wert muss in der Gesamtauflosung 2" mal enthalten sein. Bei Nichtbeachten
' tritt eine Mehrdeutigkeit der ausgegebenen Positionswerte auf, da der Ubergang von

der maximalen Geberposition auf den Positionswert 0 dann immer an unterschiedli-
[ chen Geberstellungen erfolgt

5.9 Inbetriebnahmemodus

Ist dieser Modus eingeschaltet, so stehen im Onlinebetrieb folgende Funktionen zur Verfigung:
Anderung der Zahlrichtung
Setzen des Presetwertes
Automatische Skalierung (Teach In)

Die Einstellung dieser Werte erfolgt durch den Profibus® — Master durch Manipulation der Statusbits
in DDLM_DATA_ EXCHANGE Modus. Die genauere Beschreibung erfolgt in einem spateren Ab-
schnitt.

5.10 Endschalter

Es stehen zwei Softwareendschalter zur Verfigung, welche lber die Felder UNTERER ENDSCHAL-
TER und OBERER ENDSCHALTER zu aktivieren sind. Die gewiinschte Positionen der Schalter be-
ziehen sich auf die gewahlte Gesamtauflésung, darf diese nicht tUberschreiten und sind in die Felder
UNTERER ENDSCHALTER (HIGH/LOW) und OBERER ENDSCHALTER (HIGH/LOW) einzutragen.

Bei Geberpositionen zwischen den beiden Schalterpositionen ist das entsprechenden Statusbit (Bit
27) auf LOW gesetzt. Ein Uber- bzw. Unterschreiten der vorgegebenen entsprechenden Position setzt
das Bit auf HIGH.

5.11 Geschwindigkeitsausgabe

Diese Funktion ist nur bei Geberprofil HUBNER 2.2 méglich. Es stehen folgende Méglichkeiten der Ausgabe zur
Verfligung:

Schritte /1000 ms

Schritte /100 ms

Schritte /10 ms

Umdrehungen / min
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6 Datenubertragungsmodi am Profibus

Fur den Betrieb des Gebers am Profibus® sind drei Datenuibertragungsmodi noétig:

Die fur die Konfiguration und Parametrierung notwendigen Daten werden vom Master beim
Hochfahren der Anlage im DDLM_SET_PRM Modus an den als Slave angeschlossenen
Geber tbertragen. Je nach Geberprofil sind hierfir 16 — 39 Byte (Octets) nétig.

Im DDLM_DATA_EXCHANGE Modus werden durch den Master die Geberausgangsdaten
abgefragt. Bei Konfiguration als HUBNER 2.1 oder HUBNER 2.2 kénnen einige Parameter
im Onlinebetrieb gedndert werden.

Im DDLM_Slave Diag Modus fordert der Master Diagnosedaten vom Geber an.
Normalerweise erfolgt das Konfigurieren und Parametrieren im DDLM_SET_PRM — Modus beim
Hochfahren der Anlage, sowie der weitere Betrieb im DDLM_DATA_EXCHANGE — Modus automa-
tisch.

Die Einstellung der erforderlichen Funktionen werden dabei vorher tber Auswahlmendis in Fenstern
des Profibussystems ( COMProfibus) festgelegt.

In einigen Fallen ist es jedoch erforderlich, die hierfiir nétigen Befehle zu kennen, um Parameterénde-
rungen auch von Hand durchfiihren zu kénnen.

6.1 Konfigurieren und Parametrieren des Gebers

Nachstehend soll gezeigt werden, welche Bits im DDLM_SET_PRM Modus eingestellt werden kon-
nen. Die Octets 1-8 enthalten Profibus®-spezifische Daten und sind nicht zu &ndern.

6.1.1 DDLM_Set Prm - Modus fur Class 1 und Class 2

Octet Parameter Bitt Nr.
|

Zahlrichtung 0 Rechts = 0, links =1
Klasse 2 Funktionalitat 1 Aus =0,ein=1
Commissioning Diagnostics 2 Nicht benutzt fir AMP 1212
Skalierungsfunktion 3 Aus=0,ein=1

9 Reserviert 4
Reserviert 5
Optional fir Hibner 2.1 und 2.2 | 6 Nicht fir Class 1 und Class 2
Reserviert 7

7
10-13 Auflésung pro Umdrehung 2%1-20 max. 4096
14 - 17 Gesamtauflosung 2%1-20 max. 4096 x 4096

Im Class 1 — Betrieb kann nur das Zahlrichtungsbit geéndert werden.
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6.1.1.1 Klasse 2 Funktionalitat (Octet 9.1)

Dieses Bit kann zum Umschalten in den Class1 — Betrieb auf O gesetzt werden.

6.1.1.2 Skalierungsfunktion (Octet 9.3)

Ist dieses Bit ausgeschaltet, hat der Geber eine Auflésung pro Umdrehung von 4096 Schritten und
eine Gesamtauflosung von 4096 x 4096 Schritten. (entsprechend 4096 Umdrehungen. Mit Bit 3 = 1
kann eine Skalierung der Auflésung pro Umdrehung, sowie der Gesamtauflésung vorgenommen wer-
den.

6.1.1.3 Auflésung pro Umdrehung (Octet10 ¢t 13)

Dieser Wert darf 4096 nicht Uberschreiten, damit der Ausgabecode nicht mehrdeutig wird.

6.1.1.4 Gesamtauflosung (Octetl4d t 17)

Hier mul3 ein Vielfaches der Auflésung / Umdrehung eingesetzt werden, wobei das Vielfache die An-
zahl der Umdrehungen darstellt und nur die Werte von 2" (mit 1 < n < 12) annehmen darf.

ACHTUNG!
Gesamtauflosung = Auflésung pro Umdrehung x Anzahl der Umdrehungen
® mit Anzahl der Umdrehungen = 2n

Werden andere Werte fiir die Anzahl der Umdrehungen benutzt, so treten beim Ubergang von der
Maximalposition zur Position 0 Spriinge auf, sodal? die Positionsdaten nicht mehr eindeutig sind.

6.1.2 DDLM_Set _Prm - Modus fur Hibner 2.1 und Hubner 2.2

Die Anwenderprofile HUBNER 2.1 und HUBNER 2.2 stellen eine Erganzung des CLASS 2 — Profils
dar. Sie bieten zusatzliche Funktionen, welche der Anwender nutzen kann. Unbenutzte Funktionen
kdnnen abgeschaltet werden. Hierbei ist die der Onlineparametrierung im DDLM_DATA_EXCHANGE
t Modus fiur Setzen der Zahlrichtung, des Presets und der Bestimmung des Getriebefaktors mdglich.
Weiterhin kann bei HUBNER 2.2 — Profil eine Geschwindigkeitsausgabe erfolgen.
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Bits und Bytes beim Parametrieren von Hubner 2.1 und Hubner 2.2

Octet Parameter Bitt Nr.
Zahlrichtung 0 Rechts = 0, Links = 1
Klasse 2 Funktionalitat 1 Aus =0, Ein=1
Commissioning Diagnostics 2
Skalierungsfunktion 3 Aus =0, Ein=1

9 Reserviert 4
Reserviert 5
Hubner 2.1 und 2.2 6 Aus =0, Ein=1
Reserviert 7

10-13 MeRschritte pro xxx 2% - 20 s. Oct. 26/Bit 1 + 0

14 -17 Gesamtauflésung

18-25 Reserviert fur Encoderprofil

O00H pro Umdrehung

Gewiunschte MeRschritte 1+0 01H pro max. Gesamtauflésung
10H physikalische Mefschritte
Inbetriebnahmemodus 2 Aus =0, Ein=1
Reduzierte Diagnose 3 Aus =0, Ein=1
26 Reserviert 4 -
Softwareendschalter min. aktiv 5 Aus =0, Ein=1
Softwareendschalter max. aktiv || 6 Aus =0, Ein=1
Octet 27 — 39 aktiv 7 Aus =0, Ein=1

27-30 Endschalter min. 23528
31-34 Endschalter max. 23528
35-38 Physikalische MeRschritte 2% 20

Reserviert 0
Singleturn/Multiturn 1 Singleturn = 0, Multiturn = 1
Reserviert 2
39 Reserviert 3
O0H Schritte/s
Mafeinheit Geschwindigkeit 5+4 gég 222:3318?“23
11H RPM
Reserviert 6
Reserviert 7

22
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6.1.2.1 Hubner 2.1 und 2.2 (Octet 9.6)

Mit diesem Bit werden weitere, in diesem Profil vorhandene Geberfunktionen (in Octet 26) freigege-
ben.

6.1.2.2 Melschritte Pro xxx (Oktet 10t 13) + Gewlinschte Mel3schritte (Octet 26.0, 26.1)

Durch die Bits fur gewtinschte MeRRschritte (Octet 26.0 und 26.1) kann in Octet 10...13 ein Wert hinter-
legt werden, welcher sich auf folgende Bereiche bezieht:

MeRschritte pro Umdrehung
MeRschritte pro max. Gesamtauflésung
Physikalische Mel3schritte

Zu Melschritte pro Umdrehung (Octet 26.0 und 26.1, 00H)

Diese Eingabe bezieht sich auf eine Geberumdrehung und gibt an, in wie viel Schritte diese
unterteilt wird. Es kdnnen Werte bis 4096 eingesetzt werden. In Verbindung mit der Gesamt-
auflésung des Gebers, welche in Octet 14 — 17 gespeichert wird, ist der Mel3bereich des Ge-
bers festgelegt. (s. hierzu Gesamtauflésung)

Zu Melschritte pro max. Gesamtauflésung (Octet 26.0 und 26.1, 01H)

Diese Angabe stellt die Anzahl der Mel3schritte bezogen auf 4096 Umdrehungen dar und be-
zieht sich auf den gesamten MelRbereich des Gebers.

Zu Physikalische Mel3schritte (Octet 26.0 und 26.1, 10H)

Die Auflésung ist gleich der der Codescheibe mit 4096 Schritten. Abhangig von dem Wert der
Gesamtauflésung ist die Anzahl der Umdrehungen von mit den Werten 2n mit 1 < n < 12 (s.
hierzu Gesamtauflésung). In diesem Modus ist eine Skalierung des so eingestellten Mel3be-
reichs maoglich.

Hierfur wird in die Octets 35 bis 39 die Anzahl der Schritte eingegeben, in welche der Bereich
der Gesamtauflésung unterteilt werden soll. AuRer der direkten Eingabe ist die Bestimmung
der Scalierung auch durch ein Teach-In - Verfahren mdoglich.

6.1.2.3 Inbetriebnahmemodus (Octet 26.2)

Mit diesem Schalter ist ein besonderer Zustand im DDLM_SET_PRM Modus eingestellt, in welchem
bei betriebsbereiter Anlage der Presetwert und weitere Parameter an den Geber tbertragen und dort
nullspannungssicher gespeichert werden. Auch ist die Ermittlung eines Getriebefaktors in diesem
Modus méglich. Die so ermittelten Parameter sollten notiert und dann bei erneuten Hochfahren des
Busses im DDLM_SET_PARA Modus an den Geber Ubertragen und der Inbetriebnahmemodus aus-
geschaltet werden.

6.1.2.4 Reduzierte Diagnose (Octet 26.4)

Manche, zumeist altere Profibus — Master kénnen nicht alle Diagnosebytes des Gebers aufnehmen.
(s. hierzu die Dokumentation des verwendeten Masters). Mit Setzen des Bits werden nur 16 Diagno-
sebytes Ubertragen.
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6.1.2.5 Octet 27 - 39 aktiv (Octet 26.7)

Dieses bit ermdglicht im gesetzten Zustand den Zugriff auf die Octets 27 — 39. Hierdurch werden die
Funktionen Endschalter min. und max., die Skalierung Uber Physikalische Mel3schritte , Singleturn /
Multiturn, und MaReinheiten Geschwindigkeit (nur HUBNER 2.2) freigegeben.

6.1.2.6 Softwareendschalter min. und max. (Octet 26.5 und 26.6) und (Octets 27 t 34)

Durch Setzen dieser Bits werden die Softwareendschalter min. (Octet 26.5) und max. (Octet 26.6)
aktiviert. Die hierfur benétigten Positionswerte sind fir den Endschalter min. in den Octets 27 — 30 und
fur den Endschalter max. in den Octets 31 — 34 gespeichert. Diese Funktion ist nur bei Programmie-
rung der Klasse HUBNER 2.1 und 2.2 méglich.

6.1.2.7 Physikalische Mel3schritte (Octet 35 ¢ 38)

Die Anzahl der physikalischen Mef3schritte ist in diesen Octets eingespeichert. Sie unterteilt den Wert
der Gesamtauflésung und dient somit zur Skalierung des Gebers.

6.1.2.8 Singleturn / Multiturn (Octet 39.1)

Mit diesem Bit, welches normalerweise durch die Klassenwahl des Gebers gesetzt wird, kann der Typ
des Codierers bestimmt werden.

6.1.2.9 Malieinheit Geschwindigkeit (Octet 39, 5+4)

Bei der Klassenwahl Hibner 2.2 ist die Ausgabe der Geschwindigkeit moglich. Mit den Bits 5 und 4
des Octets 39 lassen sich folgende Ausgabearten einstellen:

OOH Schritte /' s

01H Schritte / 100 ms
10H Schritte / 10 ms
11H RPM

6.2 Inbetriebnahmemodus

Der Inbetriebnahmemodus stellt bei den Gerateklassen HUEBNER 2.1 und 2.2 eine Besonderheit des
Normalbetriebes dar. Auf3er dem Presetwert und der Zahlrichtung, welche beide auch im Normalbe-
trieb gedndert werden konnen, ist die Skalierung Uber ein Teach In - Verfahren im Onlinebetrieb még-
lich. Hierflr ist lediglich eine Bitmanipulation im Status des DDLM_DATA_EXCHANGE Modus nétig.
Hierbei werden in jedem Zyklus die Daten als 4 acht Bit breite Worte wie folgt Ubertragen:

Status +2% 228 _ 16 215._ 8 27-20

Ubertragung der Daten innerhalb eines DDLM_DATA_EXCHANGE — Zyklus
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Dabei haben die Statusbits folgende Bedeutung:

Bit 25 0 = Winkelcodierer nicht betriebsbereit = 1 = Winkelcodierer betriebsbereit

Bit 26 0 = Inbetriebnahmemodus 1 = Normalmodus

Bit 27 0 = Softwareendschalter 1 = Softwareendschalter
min < ProRessistwert < max. Min > Prozessistwert > max.

Bit 28 0 = Z&hlrichtung im Uhrzeigersinn 1 = Z&hlrichtung gegen Uhrzeigersinn
(auf Wellenende gesehen) (auf Wellenende gesehen)

Bit 31 0 = normaler Betrieb 1 = Presetwert setzen

6.2.1 Presetwert Ubernehmen

Der Presetwert kann sowohl im_.NormaImodus, als auch im Inbetriebnahmemodus von der Geberstel-
lung Ubernommen werden. Die Ubernahme ist unabhéangig davon, ob Bit 26 gesetzt ist.

Statusbits Datenbits
31 30 29 28 27 26 25 24-0
M->S 1 0 0 0 0 X 0 Prozesswert = Presetwert wird Gibertragen
S->M 1 0 0 0 0 X 0 Neuer Prozesswert wird Ubertragen
M->S 0 0 0 0 0 X 0 Ricksetzen auf Inbetriebnahmemodus
S->M 0 0 0 0 0 X 0 Neuer Prozesswert wird ausgegeben
M = Master, S = Slave

6.2.2 Zahlrichtung einstellen

Die Zahlrichtung kann im Inbetriebnahmemodus online mit Hilfe des Bits 28 umgekehrt werden. Die
nach der Umschaltung aktuelle Richtung gibt der Codierer an den Master zurlick. Eine 0 bedeutet
Zahlrichtung im Uhrzeigersinn (auf die Welle gesehen), eine 1 Zahlen gegen den Uhrzeigersinn.

Statusbits Datenbits

31 30 29 28 27 26 25 24 -1 0
Bit 28 schaltet die Drehrichtung von 0

IR |0 0 0 1 ¢ 2 ¢ nach 1 und umgekehrt

S->M 0 0 0 01 o/l 0 1 Quittierung de_r neuen Drehrichtung 1/0
in Bit 0

M->S 0 0 0 0 0 0 0 Beenden der Umschaltung bei Bit 28 = 0

S->M 0 0 0 0/1 0/1 0 1 Fortsetzung der Prozesswertausgabe

M = Master, S = Slave

HINWEIS
l Nach Einstellen der Drehrichtung muss der Presetwert neu gesetzt werden.
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6.2.3 Skalierung des Gebers im Teach - In - Verfahren

Dieses Verfahren ermdglicht eine automatische Skalierung des Gebers. Nach Starten des Vorgangs
wird die Anlage Uber eine definierte Strecke verfahren. Danach erfolgt nach einem Stop des Vorgan-
ges die Eingabe der Schritte, in die durchfahrene Strecke unterteilt werden soll. Der Verfahrweg darf
dabei 2047 Umdrehungen nicht tiberschreiten.

6.2.3.1 Start der Skalierung

Statusbits Datenbits
31 30 29 28 27 26 25 24-1
M->S 0 1 0 0 0 0 0 Bit 30 = 1 = Starten der Skalierung
S->M 0 1 0 0/1 0/1 0 1 Quittung durch Bit 30 = 1
M->S 0 0 0 0 0 0 0 Rucksetzen der Vorhergehenden Skalie-
rung
S->M 0 1 0 0/1 0/1 0 1 Prozesswertausgabe mit Skalierfaktor 1

M = Master, S = Slave

Nach dieser Funktion ist der Getriebefaktor auf 1 gesetzt und die Nullpunktverschiebung (Preset)
geldscht.

Jetzt muss die Anlage um den vorher definierten Weg verfahren werden. Der Verfahrweg wird durch
die Prozesswertausgabe unskaliert angezeigt.

6.2.3.2 Stopp der Skalierung

Statusbits Datenbits
31 30 29 28 27 26 25 24-1
M->S 0 0 1 0 0 0 0 Bit 30 = 1 = Starten der Skalierung
S->M 0 1 1 0/1 0/1 0 1 Quittung durch Bit 30 = 1
M->S 0 0 0 0 0 0 0 Rucksetzen der Vorhergehenden Skalie-
rung
S->M 0 0 0 0/1 0/1 0 1 Prozesswertausgabe mit Skalierfaktor 1

M = Master, S = Slave

Bei der Skalierung werden positive und negative Drehrichtung, sowie die Nullpunktiiberschreitung
beriicksichtigt.

Folgendes ist bei der Skalierung zu beachten:

Die Zahl der gewlunschten Schritte darf die physikalische Auflésung im Verfahrweg
nicht tberschreiten.

Auf die richtige Zahlrichtung ( Bit 28 ) ist zu achten. Sie muR3 eventuell nach dieser
Funktion neu eingestellt werden.

Da der Presetwert beim Start der Skalierung geléscht wurde, muf3 er in einem weiteren
Schritt neu gesetzt werden.
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Die Skalierung ist im Geber nullspannungssicher gespeichert. Um bei einem Gebertausch die Werte
der Skalierung weiterhin zu verwenden, ist es sinnvoll, die ermittelte Gesamtauflésung in den Profi-
busmaster zu iibertragen. Sie wird dort in das Feld GEWUNSCHTE MESSSCHRITTE eingetragen
und der Schalter ,AUFLOSUNG BEZUG auf MAXIMALE GESAMTAUFLOSUNG eingestellt.

7 Diagnosemeldungen

Durch den DDLM_SLAVE_DIAG — Modus ist der Master in der Lage, Diagnosedaten von dem Geber
abzurufen. Die Anzahl der Octets betragt 57, mit Ausnahme der reduzierten Diagnose, bei welcher die
Zahl der Diagnosebytes auf 16 eingeschrankt ist.

Nachfolgend sind die von dem Hubner Absolutwertgeber unterstiitzten Diagnosemeldungen aufge-
fuhrt. Die Diagnosedaten werden nach der Vorschrift des Profibus® PROFILE FOR ENCODERS,
PNO Best. Nr. 3.062 ausgegeben.

Octet Parameter Bitt Nr. Klasse
- - |
1-3 Stationsstatus 1
(s. Profibus®norm)
4 Diagnose Master 1
Add
5-6 PNO — Nummer 15-0 PNO Nummer des Gebers 1
7 Erweiterter Diagno- Zahl der Diagnosebytes 1
sekopf
8 Alarmmeldung 4 Speicherfehler EEProm 1 = Fehler 1
0 Drehrichtung 0=CW,1=CCW
. 1 Klasse 2 Funktion 0=Aus, 1=Ein
° Betriebszustand 2 Diagnoseroutine 0=Aus, 1=Ein 1
3 Skalierfunktion 0 =Aus, 1 =Ein
. . Singleturn =0
10 Gebertyp 1 Single/Multiturn Multiturn = 1 1
Auflésung/
11-14 | Umdrehung (Hard- 0-23 Singleturnauflésung 4096 (10 00 H) 1
ware)
15-16 0-23 Multiturnaufldsung 4096 (10 00 H) 1
: - 5
20-21 || Warnmeldungen 20/4 Betriebszeitwarnung nach 10 0=nein,1=ja 2
Stunden
24-25 | Profilversion L= | IREERI = N 2
7-0 Index
26-27 | Softwareversion 15-8 | Revisions —Nr. 2
7-0 Index
Inkrementierung bei angelegter
28-31 | Betriebszeit 23-0 Betriebsspannung alle 6 Minu- 2
ten
gy || NIIPMIGERENE: 23-0 | Presetwert 2
bung
Parametrierte Auf- Nur wenn der Wert , Auflésung
40-43 | l6sung pro Umdre- 23-0 pro Umdrehung"“ eingegeben 2
hung wurde
44-47 Parametrllerte Ge- 23.0 Para_lmetrlert oder durch 2
samtauflosung skalieren berechnen
48-57 | Seriennummer Bytes z.Zt. mit 2AH vorbelegt 2
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8 Sicherheitshinweise

Personal

Installation und Erstinbetriebnahme darf nur von Fachpersonal ausgefihrt werden.

Unbedingt vor jeglichen Arbeiten (Installation/Uberprifung) am Gerat sind die Sicher-
P heitshinweise des Kapitels 2 zu beachten.

8.1 Anbau des Absolutwertgebers
Die Montage bzw. Demontage ist unter Zuhilfenahme eines Hammers oder gleichartigen Werkzeug

verboten (Gewahrleistung erlischt).

Vor dem Einbau immer die Welle leicht einfetten.
Gerat in Flanschbaufiihrung B5 sind mit 4 — 6 (M6x20)
gleichmafiig am Umfang des Flansches verteilten

Schrauben zu befestigen.

(siehe MalRzeichnung Kapitel13)

Gerat in FuBausfuhrung B35 sind mit 4 Schrauben M6
am Ful zu befestigen.

Achtung: Anschraubflache des Ful3es und der Gegen-
flache muss sauber und plan sein.

(siehe MalRRzeichnung Kapitel13)

Geber mit Anbauflansch und Kupplung.

Siehe Montageanleitung Nr. 54 690 fur Kupplungen.
(siehe Kapitel15)
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8.2 Anschliel3en des Absolutwertgebers (elektrisch)

8.2.1 Anschlusstechnik

Zum Schutz der Gerate bei Transport und Lagerung sind die Kabelverschraubungen mit einem Ver-
schlussbolzen verschlossen. Kabelanschluss ist nach entsprechendem Gerétetyp auszufiihren.

Anschlussplane sind zu beachten!

Siehe Kapitel 14 und im Klemmkastendeckel.

Anschlusskabel mit Durchmesser von min. 6,5 mm — max. 9,5 mm ist unbedingt zu verwenden zur
Erfullung der Schutzart. Der Kabelgang sollte méglichst nach unten abgehen.

Leistungsfihrung und Schirmung

(EMV-Mafinahmen)

Die Kabelschirmung muss beidseitig aufgelegt werden!

Der Schirm der Signalleitung kann tber die Kabelverschraubung direkt mit dem Geh&use verbunden
werden.

Die allgemeinen Richtlinien fir die EMV-gerechte Leitungsverlegung sind zu beachten!

{ . switch for line termination

. Absolutwertgeberanschiu
PROFIBUS.-OUT encoder connection
~ {Schalter filr Leitungsabschiu |

PO ET

Adress-Schalter
adress - switch

I
(L XXX 1L ]

~ [AnschluBklemmlelste
-/ {erminal strip A

Absolutwertgeber / encoder ! AMP (Profibus)

+ +{10...30)V +10..30)V

- GND - _GND

IN-A Datenader A data fine A Anschlussplan
IN-B DatenaderB | datafine B

OUT-A Datenader A | datafine A EL 515

QUT-B Datenader B data line B

Der Kabelanschluf3 erfolgt in der vom Gerat abnehmbaren Klemmkastenhaube. Bei Geberwechsel
bleiben die Kabelverbindungen, sowie die Einstellungen von Geréteadresse und Leitungsanschluf3
erhalten.

' Besonderer Hinweis
® Der Geber darf nur von fachkundigen Personen angeschlossen werden.
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Verschlussbolzen

Unverlierbare Befesti-
gungsschrauben

SchlieRen der Klemmkastenhaube:
Dichtung der Klemmkastenhaube auf Sauberkeit Gberprifen, falls verschmutzt, reinigen. AnschlieBend
die Klemmkastenhaube ordnungsgeman verschlie3en.

Kabel durfen nicht eingeklemmt werden.
' Achtung bei geotffneter Klemmkastenhaube:
° Wéhrend des Anschlielens vom Verbindungskabel darf keine Feuchtigkeit in die

Klemmkastenhaube gelangen.

8.2.2 Technischer Hinweis

Umgebungstemperatur

Die max. zulassige Umgebungstemperatur ist abhangig von der Drehzahl und der Schutzart (Wellen-
dichtung) des Gerates sowie von der Frequenz, der Signalkabellange und der Anbausituation. Siehe
Kapitel 3.3.
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9 Storungen

9.1 Storungstabelle

Storung Mdogliche Ursache Stoérungsbeseitigung

Klemmkastenhaube-Dichtung
oder Dichtflache verschmutzt

Klemmkastenhaube-Dichtung

Klemmkastenhaube-Dichtung
und Dichtflache reinigen

Klemmkastenhaube-Dichtung

beschadigt austauschen

Feuchtigkeit in

Klemmkastenhaube Kabelverschrau-

bung/Blindstopfen anziehen

Kabelverschraubung/Blindstopfen
nicht angezogen

Kabel nicht passend zur Kabel-
verschraubung

Kabel und Kabelverschraubung
anpassen

9.2 LEDt Anzeige fur Fehler- und Statusmeldungen

In der Klemmkastenhaube befinden sich von auf3en sichtbar unter einem Sichtfenster eine rote und
eine grine Leuchtdiode. Sie dienen zur Fehlermeldung und zur Anzeige des aktuellen Geberstatus.
Jede der beiden LED’s kann den Zustand AUS, BLINKEN und EIN annehmen. Von den hierdurch
maoglichen 9 Kombinationen werden 6 in folgender Weise genutzt:

Leuchtdiodenanzeige in der Klemmkastenhaube

LED ROT LED GRUN Fehlermeldung / Geberstatus
aus aus Keine Spannungsversorgung
an blinkt Codier-und / oder Parametrierfehler
( z.B. Datenlange zu grof3, Gesamtauflésung zu hoch)
an aus Geber empfangt langere Zeit keine Signale vom Master
blinkt an Geber registriert Daten auf dem Bus, wird aber dadurch nicht ange-
sprochen
(z.B. falsche Geberadresse in der Klemmkastenhaube eingestellt)
aus blinkt Inbetriebnahmemodus im Data — Exchange - Modus
aus an Normalbetrieb im Data — Exchange - Modus

Falls keine der MaRnahmen zur Stérungsbeseitigung fuhrt, kontaktieren Sie bitte den
Hubner-Service (s. Seite 2)!
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10 Prufungen

10.1 Sicherheitshinweise

Personal
Die Demontage des Gerats von der Anlage darf nur von Fachpersonal ausgefiihrt

werden.

Achtung:

Unbedingt vor jeglichen Arbeiten (Installation/Wartung/Demontgae) am Gerat sind die
Sicherheitshinweise des Kapitels 2 zu beachten!

10.2 Wartungsinformationen

Das Gerat ist wartungsfrei. Es werden jedoch nachstehende Prifungen empfohlen, um einen optima-
len und stérungsfreien Betrieb zu gewéhrleisten.

10.3 Prufplan

Intervall Prifungen Ausfuhrung
Alle 12 Monate Kupplung prufen Fachkraft
Alle 12 Monate Festsitz der Befestigungsschrauben | Fachkraft
Alle 12 Monate Kabelanschlisse tberprufen Fachkraft
Nach ca. 16000 bis 20000 Rillenkugellager auf Leichtigkeit Fachkraft
Betriebsstunden und hoher und Gerausche uberprifen

Dauerbelastung

Austausch verschlissener Kugella- | Hiubner — Giessen Service
ger nur durch den Hersteller

11 Entsorgung

11.1 Entsorgungsablauf

Der Hersteller ist nicht zur Riicknahme verpflichtet.

Das Gerat ist als Elektronik-Sonderabfall zu behandeln und entsprechend der landerspezifischen Ge-
setze zu entsorgen.

Die ortlichen Kommunalbehérden oder spezielle Entsorgungs-Fachbetriebe geben Auskunft zur um-
weltgerechten Entsorgung.
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12 Einbauerklarung

EG - Einbauerkldarung

gemaR der EG — Richtlinie 2006/42/EG vom 17. Mai 2006, Anhang Il B

Hiermit erkldren wir, dass die nachstehende bezeichnete Maschine in lhrer Konzeption und
Bauart sowie in der von uns in Verkehr gebrachten Ausflihrung den grundlegenden
Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen der EG Richtlinie 2006/42/EG entspricht. Die
Maschinenkomponente darf erst in Betrieb genommen werden, wenn festgestellt wurde,
dass die Maschine, in die die Maschinenkomponente eingebaut werden soll, den
Bestimmungen der Richtlinie (2006/42/EG) entspricht.

Hersteller
Johannes Hiibner Fabrik elektrischer Maschinen GmbH
Siemensstrasse 7

D-35394 Giessen

Beschreibung der Maschine
Produktbezeichnung: Absolutwertgeber
Typenbezeichnung: AMP

Es wird die Ubereinstimmung mit weiteren, ebenfalls geltende Richtlinien fiir
das Produkt erklart:

EMV — Richtlinie (2004/108/EG) vom 15. Dezember 2004

Wir erklaren hiermit, dass die speziellen technischen Unterlagen fir diese unvollstéandige
Maschine nach Anhang VII, Teil B erstellt wurden und verpflichten uns, diese auf Verlangen
tiber unseren CE-Dokumentationsbevollméchtigten den Marktaufsichtsbehdrden zu
ubermitteln.

Bevollmachtigter fiir die Technische Dokumentation:

Gerhard Esch QMB (CE-Dokumentationsbevollméchtigter) Adresse siehe oben

Unterschrift: f} Ar/ﬁmmas&andenburger Geschéftsleitung [ Datum: 05.01.2011
/ Einbauerkldrung _AMP_Index00.de
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13 Malbilder

Weitere Mal3bilder auf unserer Website oder auf Anfrage.

13.1 Bauform B5 (Flansch)
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Der Kabelanschluss erfolgt in der vom Gerét abnehmbaren Klemmkastenhaube.

Bei Geberwechsel bleiben die Kabelverbindungen, sowie die Einstellungen von Geréateadresse
und Leitungsanschluss erhalten.

AMP Mit seitlichem Klemmkasten HM 00 M 55 069
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Der Kabelanschluf} erfalgt in der vom Gerét Cable connection in the removable cover
abnehmbaren Klemmkasienhaube. of the terminal box.

Bel Gebarwechssl blaiben die Kabelverbindungan, On exchange of encoder, cableconnactions
sowie die Einstellungen von Geriteadresse und satfing of device address and fine fermina-
Leitungsabschiul ethalten, Hon will be kept,

Wellenzapfen @14 ist ausflhrbar
shaft extension 14 can be provided

30
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centering thread DS M6 DIN 332 B(2

D145

13.2 Bauform B35 (Flansch und Ful3)
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14 Anschlussplan

14.1 AnschlieRen des Absolutwertgebers AMP 4 K - 1212

Der Anschlu’ des Gebers an den Profibus® und an die Versorgungsspannung erfolgt wie in der Ab-
bildung gezeigt. Hierzu ist die Klemmkastenhaube abzunehmen und die Kabel durch die entspre-
chenden Kabelstutzen einzufiihren. Dabei ist darauf zu achten, dass die Abschirmung metallischen
Kontakt mit in dem entsprechenden Stutzen bekommt und somit eine elektrische Verbindung zwi-
schen Kabelschirm und Gehause hergestellt wird. Ist in den Datenkabel die Betriebsspannung mitge-
fuhrt, so entféllt das hierfur bendtigte Kabel. In diesem Fall ist der entsprechende Kabelstutzen zu
entfernen und durch einen Blindstopfen zu ersetzen, um das Eindringen von Feuchtigkeit und
Schmutz zu vermeiden. Das gleiche gilt auch, wenn das Gerét als letztes am Bus angeschaltet und
nur ein Datenkabel benétigt wird.

Danach erfolgt das Einstellen der Gerateadresse an den Adressschaltern. Hier besteht die Mdglich-
keit, die Adressen 1 — 99 zu wahlen. Wird der Geber als letztes Gerat am Bus betrieben, so sind die
Schalter fiir den Leitungsabschlul? in die Stellung ON zu bringen. Im anderen Fall missen sie in der
Schaltstellung OFF stehen. Zum SchluB ist die Klemmkastenhaube auf das Gerat zu stecken und
festzuschrauben.

Die Bauweise ermdglicht den Geberwechsel im Onlinebetrieb. Dazu sind die Befestigungsschrauben
der Klemmkastenhaube zu lI6sen und diese abzuziehen. Nach dem Geberwechsel ist in umgekehrter
Reihenfolge zu verfahren. Die Einstellung der Busadresse wird von dem neuen Gerét ilbernommen.
Danach wird es vom Bus automatisch konfiguriert und parametriert, um danach sofort in den Be-
triebsmodus zu wechseln.

. Absolutwertgeberanschiul®
PROFIBUS.QUT encoder connection

(. A

p
s

Schalter fiir Leitungsabschlufs
switch for line termination

a

Adress-Schalter
adress - switch

=

o DSUEIS
SSSBBDER
I XIEL1)

5 &) F
K n - AnschluRklemmleiste
\, — tarminal strip ‘

PROFIBUS IN Absolutwertgeber / encoder ! AMP (Profibus)

- + +{10...30)V +10..30)V
- GND - GND
IN-A Datenader A data fine A
IN-B Datenader B {_ datafine B ]
OUT-A Datenader A | data jine A EL 515
QUT-B Datenader B data jine B

Der Kabelanschluf3 erfolgt in der vom Gerat abnehmbaren Klemmkastenhaube. Bei Geberwechsel
bleiben die Kabelverbindungen, sowie die Einstellungen von Gerateadresse und Leitungsanschiuf
erhalten.

ACHTUNG!
' Beim Anschliel3en ist darauf zu achten, dass die Adern des Datenkabels nicht ver-
® tauscht werden.
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15 Montageanleitung fur Kupplungen

e JoHANNES=E—— NR. 54 690
HUBNER .

Montageanleitung flir Kupplungen
Mounting Instructions for Couplings

GIESSEN

Kupplungsbohrung — Passung G7 oder H7 —
d. h.: Toleranzfeld liegt oberhalb der Nulllinie.
= Kupplung muB leichtgéngig aufziehbar
sein =

Bohrungen vor der Endmantage priifen evtl.
nachreiben, dann leicht einfetten.

Mindestens eine Nabe, mit Radialgewindestift
mit Spitze/Ringschneide, gegen
Axialverschiebung befestigen. Gewindestift
driickt auf PaBfeder, damit Welle nicht
beschadigt wird.

Beachte: zuldssige Nachgiebigkeiten!
sind voneinander abhang

'

1

Coupling bore — fit — G7 or H7
i. e.: tolerance range is above the reference line
= Fit the coupling smoothly =

Please refinish coupling bores prior to final
mounting, if necessary finish-ream and grease
bores slightly.

Provide axial fastening on shaft by radial set
screw. Fasten at least one set screw with coned
point/cupped gripping point to avoid axial offset.
Set screw pushes onto the feather key to
prevent shaft from damage.

Note: admissible resiliences!
are dependent on each other see backside

Anbaufehler:

— bewirken Radialkrafte, diese kénnen die Geberlager und
die Kupplung beschadigen oder zerstoren!

— Verschlechtern Signalqualitat! Verstarkt Oberwelligkeit
und Drehschwebung!

Je genauer der Anbau, um so hoher die Lebensdauer
der Kupplung/Geberlager, um so praziser die
Ausgangssignale!

Mounting failures!

— Misalignment can cause radial forces which may dam-
age the coupling or destroy the encoder bearings!

— Signal quality can be affected, rotational frequency
meodulation and interferences (ripple) may occur.

The more precise the mounting, the higher the service
life of the coupling and the bearings of the encoders.

Kupplung Typ HK.. 5- .

durch Deformation bei Montage, beim Uberschreiten
der zulassigen Nachgiebigkeiten kann der Federstahl-
Ausgleichsring @ 54 mm beschéadigt werden.

Ring-Austausch: Kupplungsnaben tber Dorn genau
zentrieren. Schrauben und Muttern mit Loctite sichern.

Balgkupplungen Typ EK../ DKN..:

Bei der Montage/Demontage kritisch

- Bruchgefahr des Faltenbalges - vor allem bei der
Demontage festsitzender Wellenzapfen.

Verwendung von rostldsendem Gleitspray 0.4.,
Radialgewindeschrauben vorher l6sen. Kupplung
vorsichtig an den Naben abdriicken.
Reservekupplung einplanen.

Steckkupplungen Typ HK7-HK45:

Bei der Montage ist die axiale Lage der
Kupplungshélften zu beachten, ein ausreichender
Abstand von 1 — 2 mm zum Kunststoffstern sind
einzuhalten, damit dieser nicht gequetscht wird und

die elektrische Isolierung erhalten bleibt.
Abstandsverhéltnisse miissen ausgemessen werden,

damit keine zusatzliche axiale Verspannkraft entsteht, die sich

sehr nachteilig auf die Lagerlaufzeit und auf die
Ausgangssignale auswirkt!

Coupling Type HK.. 5-
by deformation caused by wrong mounting and if per-
missible resiliences will be exceeded, spring steel
compensating element dia 54 mm can be damaged:
Exchange of spring steel - coupling halves to be
centered precisely by means of mandrel. Please secure
screws / nuts by Loctite.

Metal bellows coupling type EK/DKN..
Critical fitting/removal
Bellows may brake above all while removing from the
tight shaft extension.

For removal it is recommended to use an antirust/
anticorrosion spray and to unscrew the radial set screw.
Press on the hubs carefully when removing the coupling.

Spare coupling should be available

Push-on coupling HK7 up to HK 45

For mounting please consider axial position of coupling
halves. A distance of 1 —2 mm to the Plastic tooth
ring must be maintained in order to prevent it from
squeezing and to protect the electrical insulation.
Distance relation of coupling parts must be

measured to avoid axial forces affecting both the

service life of the bearings and the output signals!

JOHANNES HUBNER - Fabrik elektrischer Maschinen GmbH
Siemensstrasse 7 - D-35394 Giessen/Germany
Tel. +49641/7969-0 - Fax +49641/7 3645 - email: info@huebner-giessen.com
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] O HA NN E S
== Montageanleitung fiir Kupplungen NR. 54 690
HUBN ER Mounting Instructions for Couplings Datum: 03/2007

1
_— _|_
——
axialer Versatz Winkelversatz (nur bei paralleler/radialer Versatz
axial misalignment Einfachgelenk-Kupplung) (nur bei Doppelgelenk-Kupplung)
angular misalignment (only parallel/radial misalignment
for single-joint coupling) (only for double-joint coupling)
Kupplungstyp / type HK 5... HKD 5... HKI 97-112 HKI 97-spez
Nachgiebigkeiten
Permissible resilience [mm]
Radial - 0,5 1,0 1,0
Winkel / angular displacement 0,5° - - -
Axial / axial resilience +1 +1,5 +2 >+3
Gekuppelter Anbau Coupled Attachment Unit
z.B.: Zwischenflansch D-52863 und Kupplung Typ HK522 e.g.: intermediate flange D-52863 und coupling type HK522
69.
22
4 x @7
% -—
e z r M - DIN 914
s s (| e AR B oder / or
o el < DN T2 |
=) o - 11 . .
o o~ \ n
A= =) Y V 5 J
/ rﬁL &
| F )
al T
10 Zugang zur Kupplung (SW: 27 oder 24mm)
L access fo coupling thex. size: 27 or 24mm)
HM 00 M 55 029-1 piing
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